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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1 Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi sie do wymagan wspdélnych
dla poszczegdélnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robét, ktére zostang
wykonane ramach remontu drég o nawierzchniach nieulepszonych na terenie Gminy
Wilamowice.

1.2. Zakres stosowania SST
1.2.1. Jako cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
stosowac w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

1.3.1. Wymagania ogdélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-00.00.00. — Ogodlne

D-04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza

D-04.04.02. — Podbudowa ttuczniowa

1.3.2. Specyfikacje techniczne zgodne sg z zasadami zlecania robét i uwzgledniajg normy panstwowe,
instrukcje i przepisy stosujgce sie do robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Budowy.

1.4.3. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.5. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Nadzoér.

1.4.6. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a)Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy i profilu
istniejgcej nawierzchni.

1.4.7. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw,
umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Polecenie Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Nadzér, w formie
pisemnej dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.9. Slepy Kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejno$ci technologicznej

wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Nadzoru.

1.5.1. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacjg Projektowg i ST
Dokumentacja Projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Nadzor



Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby w jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéow obowigzuje
nastepujgca kolejnos¢ ich waznosci:

a) Umowa

b) Warunki przetargu

c) Specyfikacje

d) Dokumentacja projektowa

e) Oferta wykonawcy

f) Kosztorys

g) Wszelkie inne dokumenty stanowigce zatgcznik do umowy

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca Przedstawi Nadzorowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.,
zapewniajagc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Nadzor.
Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Nadzorem przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Nadzér, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Nadzér. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wliczony cene umowna.

| .5.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczg ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.3. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wia$ciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzeh w czasie trwania budowy.

1.5.4. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakohczenia robét (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Nadzor)



1.5.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne , ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét.

2. MIATERIALY,

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i
odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Nadzér.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach budowy bedg wykorzystane do roboét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazah Nadzoru..

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw
Wytwdrnie materiatdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Nadzor w celu sprawdzeni
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatdbw mogg byc¢
pobierane w cel sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdw po wzgledem
jakosci.

2.4. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Nadzor. Jezeli Nadzoér zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatéw do innych robét niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewartosciowany przez Nadzor.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i
wiasciwo$¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Nadzor.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST i projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Nadzoér; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Nadzoér.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniach Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania tam , gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa
lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Nadzdér o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez
jego zgody.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg , wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu roboét zostang, jesli wymagacé bedzie tego Nadzér, bedg poprawione przez
Wykonawce na jego koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Nadzor nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
Decyzje Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i
w SST, a takze w normach i wytycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowigzkéw Wykonawcy- nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Nadzoér.
Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawieraé:
a) czes¢ ogolng opisujgca:
- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosé wykonania poszczegolnych
elementow robdt,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych

robot,

6.2. Zasady kontroli jakosci robo6t
Celem kontroli jakosci robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggng¢, zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badah materiatéw oraz robaét.

6.3. Pobieranie probek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Nadzor bedzie miat zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badah pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Nadzér. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Nadzér beda
odpowiednio oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Nadzor.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, lub inne procedury, zaakceptowane przez Nadzoér.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Nadzér o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca



przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Nadzoru.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywa¢ Nadzorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w uzgodnionych terminach.

6.6. Badania prowadzone przez Nadzor
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Nadzér uprawniony jest do dokonywania pobierania
prébek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Nadzoér moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na postawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentoéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobatg techniczng w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
objete certyfikacjg okreslong w pkt.1 i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedag
dostarczone przez Wykonawce Nadzorowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdét,
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedag dokonane trwatg technikg w porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim
bez przerw.
Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Nadzoru.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Nadzorowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia zajeciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robé6t zgodnie z Dokumentacija
Projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w TER (tabeli elementéw rozliczeniowych).
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedag wpisane do rejestru obmiaréw.
Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane bedg poprawione wg polecen Nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem
robot .



7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
wzdtuz linii osiowe;j.
Jesli SST wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w
m? jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach z
wymaganiami SST

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Nadzor.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacii.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie w
catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Nadzor.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposoéb
zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie
braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.
Odbioru robot dokonuje Nadzér.

8.3 Odbiodr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Nadzor.

8.4. Odbiér ostateczny roboét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym



fakcie Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Nadzor zakohczenia robét i przyjecia dokumentéw , o ktérych mowa w
pkcie 8.4.2 Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan

i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania z Dokumentacjg Projektowg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalenh przyjetych ,
odbioréw robét zanikajgcych ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru korncowego robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce i zamienne),

3. Recepty i ustalenia technologiczne,

4. Dzienniki Budowy i rejestry obmiaréw,

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST,

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

11. Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéine
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe Irobot bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami, - koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i
ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoéine D.00.00.00
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy, i wymagan ogolnych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.



D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA
l. Wstep

[.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej sg wymagania dotyczace
odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem koryta mechanicznie, lub recznie wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podioza w ramach zadania okreslonego w punkcie 1.1
D.00.00.00.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
realizacji robét zwigzanych z remontami dréog o nawierzchniach nieulepszonych na terenie
Gminy Wilamowice.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
profilowaniem i zageszczaniem poditoza. Przewiduje sie wykonanie koryta mechanicznie, lub
recznie i zageszczenie mechaniczne.

1.4. Okreslenia podstawowe.

' Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i definicjami uzytymi
w D.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce robét
podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogodlne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Profilowanie wykonywacé recznie, zageszczanie wykonywac ptytg wibracyjng o ciezarze 75-
100 kg.

4. TRANSPORT
Samochody samowytadowcze do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne.
Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonania korytarza oraz profilowania i zageszczania
podtoza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robét ziemnych oraz wszystkich robot
zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzgdzeh podziemnych w
korpusie ziemnym.
Wykonawca przedstawi nadzorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywane koryto.

5.2. Profilowanie podtoza.
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen oraz nalezy sprawdzi¢ czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
W przekroju podtuznym nalezy profilowa¢ zgodnie z niweleta, a w przekroju poprzecznym: -
na prostej - 2 % w spadku konstrukcji nawierzchni
Tolerancja wykonania w stosunku do dokumentacji projektowej:
- dla niweletv -3cm, tlcm
- dla spadkéw poprzecznych - £ 0,5 % wartosci bezwzglednej spadku

5.3. Zageszczenie podioza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczenia przez



watowanie. Jakiekolwiek nierdwnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce, w sposob zaakceptowany przez Nadzor.
Wymagania odnos$nie podtoza gruntowego uzaleznione sg od strefy korpusu:
5.3.1. Strefa gérna
Strefa gérna korpusu obejmuje warstwe od 0 do 20 cm, liczac w gtgb od powierzchni korony
robot ziemnych.
Wymagania:
- wskaznik zageszczenia Wz 21,0
- modut wtérny E2 > 100 MPa
-wskaznik odksztatcenia lo <2,2

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
W czasie rob6t wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne, w zakresie
i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan jakos$ci robét.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonuje sie na budowie w
metrach kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach
odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.
Wykonawca zgtasza nadzorowi do odbioru zakohczony odcinek koryta i

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za metr kwadratowy wykonanego koryta nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i
oceng jakosci robot, na podstawie pomiardw i badan laboratoryjnych, z ewentualnymi
potrgceniami za niewtasciwe cechy geometryczne oraz zageszczenie.
Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje:

- prace pomiarowe

- odspojenie nadmiaru gruntu z zatadunkiem na srodki transportu i wywiezienie

- profilowanie dna koryta

- zageszczenie

— utrzymanie koryta
9.1. Ogdlne warunki ptatnosci
Okreslone sg w D.00.00.00.



D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP

1.1.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego grubosci 20 cm,
15cmi10cm

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1, stanowigcych element remontu drég
gminnych o nawierzchniach  nieulepszonych na terenie Gminy Wilamowice.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robét zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa famanego niesortowanego 0-63 mm wg PN-S-06102

1.4,  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w ST DM.00.00.00 - ,Wymagania Ogdlne”.

1.5.  Ogdine wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét i ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST, i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w ST
DM.00.00.00 - ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno byé¢ kruszywo tamane niesortowane 0-63 mm
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatéw
- warstwa podbudowy - kruszywo tamane niesortowane 0 - 63 mm o uziarnieniu ciggtym

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.2 Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wode czysts.

2.3.  Kontrola jako$ci materiatébw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materiatéw polega na przeprowadzeniu badan fizycznych materiatow i jakosci
wody na reprezentatywnych prébkach i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.

2.2.1. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami.
3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robét Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym,
sprawnym technicznie sprzetem:

— rozscielanie reczne, zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposdb przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.3.

Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe pod podbudowy powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D.04.01.01 - ,Profilowanie i zageszczanie podtoza”.

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacjg Projektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczes$niej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

Rozktadanie mieszanki kruszywa



Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkfadana recznie w warstwie o jednakowej grubosci, t
akiej aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;.
Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania przez watowanie lub zageszczanie zageszczarkg ptytowg. Watowanie powinno
postepowac stopniowo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy.

Podbudowa zasadnicza z kruszywa powinna spetniaé wymagania dotyczgce nosnosci

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.
6.1.1

6.1.2
6.1.3

6.1.4
6.1.5

6.1.6

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarczac ich wyniki Inzynierowi.

Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Réwno$¢ podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczac:

12 mm - dla podbudowy zasadniczej

Spadki poprzeczne podbudowy

Powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg [ 0,5 %.

Rzedne podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

Uksztattowanie osi podbudowy

O$ podbudowy nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi podbudowy nie wiecej niz 0 5
cm.

Szerokos$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm, - 5cm.

Wymagania dotyczgce grubosci warstwy

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m?2 .

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczaé:

dla podbudowy zasadniczej: 0 10 %

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest metr kwadratowy [ m? ] warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych. Odbidr
podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postepu robaét.

Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiane wadliwie wykonanej warstwy na nowa,
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za metr kwadratowy [ m2 ] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe

sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza

dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania

roztozenie mieszanki - zageszczenie

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych - utrzymanie podbudowy w czasie
robét



D-04.04.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru podbudowy z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.2 Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1
1.3 Zakres robot objetych SST
Kruszywo naturalne stabilizowane mechanicznie zastosowano do wykonania podbudowy
pomocniczej dolna warstwa podbudowy wg kpt.1.4.19e ,Przepisy ogdlne” D-00.00.00. przy
remontach drég gminnych na terenie Gminy Wilamowice.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1Stabilizacja mechaniczna to proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu
kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.
1.4.2 Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,Przepisy ogoine”.

2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej powinna by¢ mieszanka piasku, pospofki lub
zwiru. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1 Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa okreslona wg PN-91/B-06714/15 powinna leze¢ pomiedzy
krzywymi granicznymi. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci w-wy uktadanej jednorazowo.
2.2 Wiasciwo$ci kruszywa
1. zawartos¢ ziaren nieforemnych wg PN-78/B-087114/16 - nie wiecej niz 40%
2. Scieralnos$¢ ziaren wigkszych od 2mm w bebnie Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 ubytek
masy nie wiekszy niz 40%
3. mrozoodpornos¢ ziaren wiekszych od 2mm wg PN-78/B-06714/19 po 25 cyklach nie wiecej
niz 10%
4. plastycznos¢ wg PN-88/B-04481 frakcji przechodzacych przez sito 0.42mm:
a/ granica ptynnosci - nie wiecej niz 25%
b/ wskaznik plastycznosci nie wiecej niz 6%
5. wskaznik piaskowy wg PN-64/8931-01 kruszywa nie zageszczonego >40%
6. zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-06714/12
7. zawarto$¢ zanieczyszczeh organicznych wg PN-78/B-06714/25 barwa cieczy nie ciemniejsza
od barwy wzorcowej
2.3 Zrédta materiatow
Wszystkie materiaty zuzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrdédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera. Wykonawca powinien dostarczy¢ nie pozniej niz 30 dni przed
rozpoczeciem robot wyniki badan laboratoryjnych tgcznie z projektowang krzywg uziarnienia i
reprezentatywne probki materiatdw. Materiaty te bedg zaakceptowane przez Inzyniera, jezeli
wyniki badan wskazg zgodnos¢ cech materiatéw z wymaganiami zawartymi w p.2.

3. SPRZET
Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:
ukfadarki kruszywa lub za zgoda Inzyniera mozna dopusci¢ koparka - spycharke
ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne lub zageszczarki ptytowe
TRANSPORT
Transport kruszywa powinien odbywac¢ sie w sposéb przeciwdziatajgcy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

&

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Przygotowanie podtoza
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonych w SST



D-04.01.01. ,koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.

5.3 Rozktadanie mieszanki kruszywa
Mieszanke nalezy rozkfada¢ dwuwarstwowo. Kazda w-wa powinna by¢é zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
nastepnej w-wy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera poprzednich w-w.
5.4 Zageszczanie
Zageszczenie kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1.0 wg
normalnej proby Proctora - PN-88/B-04481 (metoda Il). Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢
réwna wilgotno$ci optymalnej wg normy j.w. Wilgotnos¢ powinna by¢ w przedzile od 1%
powyzej do 2% ponizej wilgotnosci optymalnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystgpieniem do robot
Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw wg punktu 2.1 i 2.2 niniejszej SST i przedstawi¢
wyniki Inzynierowi.
6.2 Badania w czasie rob6t
6.2.1 Badania kruszywa uziarnienie kruszywa, zawartos¢ zanieczyszczen obcych, wilgotnosc,
powinny byé przez Wykonawce badane co najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej.
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej w-wy przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi. Badania petne kruszywa, obejmujg
ocene wszystkich wlasciwosci okreslone w p. 2.2 niniejszej SST powinny by¢ wykonane przez
wykonawce z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie jakosci robét, a szczegdlnie w
przypadku zmiany zrédta pobierania materiatdéw oraz w innych przypadkach okreslonych przez
Inzyniera.
6.2.2 Badania zageszczenia podbudowy
Zageszczenie kazdej w-wy powinno odbywac sie do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1.0 wg normalnej proby Proctora. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢
wg BN-77/8931-12 na kazdej dziatce roboczej przynajmniej w dwdch punktach wybranych
losowo.
6.3 Badania i pomiary wykonanej w-wy podbudowy
6.3.1 Grubos¢ warstwy
Grubos$¢ w-wy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu conajmniej w 3
losowo wybranych pkt. na kazdej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na
kazde 400 m2 podbudowy. Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci
warstwy co najmniej w 3 pkt. lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2. Dopuszczalne odchytki od
projektowanej grubosci nie powinny przekraczac¢ +10%,-10%.
6.3.2.Nosnos¢ i zageszczenie podbudowy wg obcigzen ptytowych
Zgodnie z BN-64/8931-02. Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej z kruszywa
powinien by¢é >50mpa. Zageszczenie podbudowy jw. nalezy uzna¢ za prawidlowe jezeli
stosunek wtornego modutu do pierwotnego, mierzonego przy uzyciu ptyty o srednicy 30cm
jest nie wiekszy od 2.2 Nos$nos¢ badac raz na 3000 m2.
6.3.3 Pomiary cech geometrycznych
6.3.3.1 Rownosc¢
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-ro metrowg tatg co 20 m. Nieréwnosci nie
powinny przekraczac¢ 15 mm.
6.3.3.2 Spadki poprzeczne
Spadki te powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg +,- 0.5%. Pomiar 1 x
100 m dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.3.3 Rzedne podbudowy
Rzedne nalezy sprawdzaé co 100m. Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm i -2cm.
6.3.3.4 Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co najmniej 1x 100m. Szeroko$¢ ta nie moze roznic
sie od szerokosci projektowanej wiecej niz +10cm,-5¢cm.
6.3.3.5 Grubos¢ podbudowy
Jak w punkcie 6.3.1 niniejszego SST.



OBMIAR ROBOT

Obmiar kazdej w-wy podbudowy jw. powinien by¢ dokonany budowie w m?2 po jej utozeniu i
zageszczeniu. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
powierzchni nie wskazanych w dokumentacji projektowej z wyjgtkiem powierzchni
zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. llo$¢ wg , Tabeli elementéw rozliczeniowych”.

ODBIOR ROBOT
Odbiér podbudowy dokonany powinien by¢ na zasadach odbioru robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu, na zasadach okreslonych D-00.00.00.

PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuije:

prace pomiarowe

sprawdzenie i ewentualng naprawe podfoza

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

roztozenie mieszanki

zageszczenie roztozonej mieszanki

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST

utrzymanie podbudowy w czasie robot
llo§¢ zakonczonych i odebranych robét okreslonych wg obmiaru, zostanie optacona wg cen
jednostkowych za 1m2 w-wy podbudowy o grubosci okreslonej w dokumentacji projektowej z
ewentualnym uwzglednieniem sumy potrgcen za:
- niewtasciwg grubos¢
- niewtasciwe zageszczenie
- niewtasciwe cechy geometryczne



