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[ D-00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1 Wstep

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogolna przeds ewzigcia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngl sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru robot
Zwiazanych z budowsa pompowni wraz z ruroci agiem ttocznym sciekdw sanitarnych, budowa kanalizacji
grawitacyjnej, budowa instalacji €lektrycznej zasilgjacej przepompownie, w ulicy Gtogowsj i Panskiej w
Pisarzowicach .

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t
ogdlnobudowlanych na zadaniu opisanym z pkt. 1.1. D 00.00.00.

13 Ogdlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz ich zgodnos$é z dokumentacj g
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiagjacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy, ksi ¢gg obmiaru
robo6t

oraz co najmnigj jeden egzemplarz petngl dokumentacji kontraktowej. Po przekazaniu placu budowy
Wykonawca zabezpieczy plac budowy przed dost ¢pem osob trzecich.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiaj acego co naimnigj 1 egzemplarz dokumentacji projektowo-kosztorysowsy i
SST. Dokumentacjata bedzie zawiera¢ rysunki, obliczeniai dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy.

1.43. Zgodnosé robot z dokumentacj a projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez In zyniera Wykonawcy stanowia
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w cho ¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdl nych dokumentach obowi azuje kolgjnos¢ ich waznosci
wymienionaw ,,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw |ub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
nalezy natychmiast powiadomi ¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty musza by¢ zgodne z dokumentacj a projektows i

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST powinny by ¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli powinny by ¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, arozrzuty tych cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowsj i /lub w ST to nalezy przyjaé przecietne
tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie sa w
petni zgodne z dokumentacj a projektowa lub ST i wptyneto to na niezadowal aj aca jakos¢ robdt, to takie
materiaty i roboty nie zostana zaakceptowane przez Inzyniera. W takiej sytuacji elementy budowli powinny
by¢ niezwtocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania zabezpieczen wokot placu budowy w sposdb umozliwiagjacy
bezpieczna eksploatacje terendw, w okresie trwaniarealizacji kontraktu az do zakonczeniai odbioru
koncowego robot. Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
projekt zabezpieczenia terenu budowy

w okresie trwania kontraktu.

W zaleznosci od potrzeb, projekt zabezpieczenia powinien by ¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaj ace. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca powinien umiesci¢ tablice informacyjne
w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
wykonawce w dobrym stanie przez caty kres realizacji rob6t. Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega
odrebnej zaptaciei przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.

1.45. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania r obot.

Wykonawca ma obowi azek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotycz ace ochrony
srodowiska natural nego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczaj ace przed:

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza py tami i gazami,



- przekroczenie dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwos¢ powstania pozaru.

- mozliwos¢ wycieku oleju z niesprawnych maszyn

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okre §lonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony srodowiska, obciazaja Wykonawce.

Wykonawca nie powinien stosowac inngj technologii robét na wi ekszym poziomie hatasu niz okreslona przez
zamawiajacego pod rygorem wstrzymania robot.

14.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
Sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczal nego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét musza mie¢ aprobate techniczna wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko. Jezeli
jakiekolwiek szkodliwe sktadniki mogtyby przedosta¢ si¢ z wbudowanych materialéw do powietrzato
materiaty takie nie moga by¢ stosowane. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia
wedtug warunkéw szczegdtowych kontraktu i zgodnie ze specyfikacjami, aich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawigj acy.

1.4.7. Ochronawlasnosci publiczngj i prywatng.

Wykonawca zapewnia wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publiczng i
prywatnej. Jesli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem rob6t lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej, to Wykonawca na
swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wiasnosé. Stan naprawiong wiasnosci powinien by¢ nie gorszy
niz przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzenia
urzadzen uzbrojenie terenu, przewoddw, ruroci agéw, kabli teletechnicznych, ktorych potozenie byto wskazane
przez zamawigjacego lub uzytkownika budynku. Wykonawca, na podstawie informacji podang przez
zamawiajacego, dotyczacych istnigjacych urzadzen instalacyjnych, powinien przed rozpoczeciem robot
zasiegna¢ od ich wiascicieli danych odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen, badz ich przetozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen i Inzyniera o rozpoczeciu prac w ich poblizu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen budynku nie wskazanych w informacji dostarczonej
Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstate bez winy i zaniedbania Wykonawcy zostana usunigte na koszt
Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy obci aza Wykonawce.

1.4.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca zastosuje si¢ do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyskana on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow i w sposdb ciagty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
1.3.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas redlizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie
wykonywa pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spe tnigjacy odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne.

1.4.10. Ochronai utrzymanierobdt.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez inzyniera).
Wykonawca musi utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by ¢ prowadzone w
taki sposdb, aby budowa lub jgj elementy byty w zadowalg acym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdznig niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.11. Stosowaniesi¢ do prawai innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagty bedzie
informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach przedstawiaj ac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.



2. MATERIALY.

21.  Zrodiauzyskania materiatow.

Co najmnigj natydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacj e dotyczace odpowiednie swiadectwa oraz probki do
zatwierdzania przez Inzyniera.

2.2. M ateriat odpowiadaj ace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadaj ace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robét niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany
przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduj g si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac Si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywaniei skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wiasciwosé do robét i byty dostepne
do kontroli przez inzyniera. Migjsca czasowego sktadania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miegjscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

W przypadku wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamierzeniu co najmnigj 2 tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie
diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ poznigj zmieniany bez zgodny Inzyniera.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta wykonawcy i
musi odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizagji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey [ub wynaj ety do wykonania robot ma by ¢ utrzymany

w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4, TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadaj ace
warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca b ¢dzie na
biezaco na wiasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. Zwig¢kszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy dotyczacej dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pi$mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania r obot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako §¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zaich zgodno §¢ z dokumentacj g projektowa, wymaganiami
ST oraz poleceniami Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialho$ci
zaich doktadnosc.

5.2. Wspdtpraca Inzynierai Wykonawcy.
Inzynier bedzie podgimowat decyzje we wszystkich sprawach zwi gzanych z jakoscia robot, ocena jakosci
materiatow



i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwi gzanych z interpretacj a dokumentacji projektowe i
ST oraz

dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do
kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub nanig
produkowanych, wtaczajac przygotowanie i produkcj ¢ materiatdw. Inzynier powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniaja wymagan jakosciowych
okreslonych w dokumentacji projektowsej i w ST. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki
badan materiatdw i robot, rozrzuty normal nie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace narozwazana kwestig.
Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane nie poznigl niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt.

Celem kontroli robdt jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osi agna¢ zatozona jakosé¢
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole oraz jakos¢ materiatow. Zapewni on odpowiedni
system kontroli wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobrania probek i
badan materiatdéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan wcelu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalgjacy.
Wykonawca musi przeprowadzi ¢ pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngl i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni ¢ wykonanie zgodnie z umowa.

Jezeli niedociagnigcia beda tak powazne, ze moga wpltyna ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedoci agniecia w
pracy Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy
normy nie obejmuija jakiekolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna wytyczne krgjowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiar6w lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o rodzaju, migjscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismieich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzyciatylko te materiaty ktére posiadaj a:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm ,,B” lub Europejskich Norm ,, CE”, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisdéw i dokumentow technicznych

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub Aprobata Techniczna, w przypadku
wyrobéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i
ktore spetniaja wymogi ST. W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigja tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy.

Dziennik budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia dziennika budowy. W tym przypadku odpowiedzialho §¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowi azujacymi przepisami spoczywa na Kierowniku budowy.
Zapisy w dzienniku budowy powinny by ¢ dokonywane na biezaco i powinny dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne i gospodarczel strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy powinien by¢ opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktére dokona zapisu z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy powinny by¢ czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw. Zataczone do dziennika protokoty i
inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolginym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
kierownika budowy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy

- date przekazania przez zamawiaj acego dokumentacji projektowe)

- terminy rozpoczeciai zakonczenia poszczegdlnych elementéw robét



- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecanie Inzyniera
- daty, zarzadzenia, wstrzymania rob6t, z podaniem powoddw
- zgtoszeniai daty odbioréw robét zanikaj acych, ulegajacych zakryciu,
czesciowych i koncowych odbioréw robét
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegaj acym ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwi azku z warunkami klimatycznymi
- zgodnos¢ rzeczywistego stanu konstrukcji i elementéw wykonczenia z ich opisem
w dokumentacji projektowe
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpi eczenia robot
- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzat
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy powinny by ¢ przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si . Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecialub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
inzyniera do ustosunkowania si ¢. Projektant nie jest jednak strona kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robét.
Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si ¢ oprécz wymienionych w punkach nast ¢pujace dokumenty:
a) protokoty przekazania palcu budowy
b) protokoty odbioru robét, protokoty z narad i ustalen
c) korespondencja na budowie
Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy powinny by ¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny by ¢ zawsze dostepne dlalnzynierai
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawigj acego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t okresla faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacj a projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie odmierzanych robét i terminie obmiaru, co ngjmnigj na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indzigf w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowi azku ukonczenia
wszystkich rob6t. Btedne dane zostana poprawione wg. instrukcji Inzyniera na pismie. Obmiar odbywa si¢ w
obecnosci Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestotliwoscia wymagana do celu miesieczngj ptatnosci na rzecz Wykonawcy |ub w innym czasie okreslonym
w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce Inzyniera.

7.2. Zasady okreslaniailosci rob6t i materiatow.
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo wzdtuz linii
osiows.

7.3. Urzadzeniai sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzeniai sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t musz a by¢ zaakceptowane przez

Inzyniera a zostana one dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzeniate lub sprzet wymagaja badan atestujacych to wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaj e odbior 6w robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaj a nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robét zanikaj acych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czesciowemu
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8.5.

¢) odbiorowi ostatecznemu
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robét zanikaj acych.

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalngj ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie redlizacji ulegna zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego post epu robét.
Odbioru dokonuje Inzynier. Gotowos$¢ danegj czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony
niezwtocznie nie péznigj jednak niz w ciagu 3-ch dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakos¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier. W
przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesnigjszych ustalen Inzynier ustaa
zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotycz ace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach
podgmuje decyzj¢ dokonania potracen. Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach
poprawkowych Iub robotach dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczacych dangj czesci robét.

8.3. Odbidr czesciowy.
Odbior czesciowy polega na oceniailosci i jakosci wykonywanych czesci robot.
QOdbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inzynier.
8.4. Odbidr ostateczny robdt.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt.
Odbi ér ostateczny robét polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo sci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna byé
stwierdzona przez Kierownika rob6t wpisem do dziennika budowy z bezzw tocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbior ostateczny robGt powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczeniarob6t i przyjecia dok., o ktérych mowaw punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokonuje komisa wyznaczona przez zamawia acego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbiergjaca roboty dokonuje ich oceny jakosciowel na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacj a
projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego rob6t komisa zapozna si ¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i uleggjacych zakryciu, zwilaszcza w okresie wykonywania robét uzupetnigjacych i
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub uzupe thigjacych w
warstwie scieralng lub robotach wykonczeniowych, komiga przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisie, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganeg) dokumentacj a projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komiga dokonuje potracen ocenigjac pomnigjszona wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protoké 1 odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg. wzoru ustal onego przez zamawiaj acego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostata sporzadzonaw
trakcie realizacji umowy
ST (podstawowe dokumenty umowy i ew. Uzupetniagjace lub zamienne)
Recepty i ustaleniatechnologiczne
Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnych z ST
. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.
Odbiér pogwarancyjny.
Odbi ér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwi azanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbi ér pogwarancyjny powinien by ¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzgl ednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,, Odbior ostateczny robot”

S RGIENFANN

9.0 PODSTAWA PEATNOSCI.

Podstawa ptatnosci jest stawka jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona
dla dangj pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jg wykonanie, okreslone dla tg roboty w ST i dokumentacji
projektowsey.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obgmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkw i transportu na teren budowy
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

podatki obliczone zgodnie z obowi azujacymi przepisami
Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa zaproponowana
przez Wykonawce za dana pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robGt objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkow
oméwionych w warunkach kontraktu.
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST 00.00.00
obg muje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. przepisy zwigzane
1. Ustawa Prawo budowlane
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (Dz.U. nr 108 poz. 953).
3. Ustawaz dnia21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pd znigjszymi zmianami).
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I1. D-01.01. ROBOTY ROZBIORKOWE | ODTWORZENIOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbidrkowych i odtworzeniowych zwiazanych z budowa pompowni wraz z ruroci agiem ttocznym sciekow
sanitarnych, budowa instalacji elektryczng zasilgjacel przepompownie, budowa kanalizacji sanitarnej
grawitacyjnej w rejonie ul. Gtogowej i Panskiej w Pisarzowicach
1.2. Zakres stosowania SST
Zaeca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach migjskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwi azanych z rozbiorka:
- warstw nawierzchni,
- nawierzchni chodnikawraz z kraw eznikami (pod chodnikiem znajduje si ¢ studnia wtaczeniowa)
Naezy przyja¢ odtworzenie nawierzchni o konstrukcji:
- warstwa podbudowy z kruszywa tfamanego stabilizowanego mech. o uziarnieniu ci agtym 0-63 gr. 60 cm
- uzupetnienie pozostatej czesci wykopu podbudowa z odzysku
- zasypka piaskowa (zasypka kanalizacji) 30cm
Przy lokalizacji elementéw kanalizacji w poboczu trawiastym — potozenie 15cm warstwy humusu
Przy lokalizacji studni i kanatéw w chodniku-odtworzenie podbudowy pod kostk ¢ brukowa i odtworzenie
nawierzchni z kostki brukowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowi azujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwaniai sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robét zwiazanych z rozbiorka elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,
- tadowarki,
- samochody ciezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
- walcow wibracyjnych lub statycznych do zageszczania lub ptyty wibracyjne,
- zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcdw wibracyjnych do zageszczania w
miegjscach trudno dostepnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine”.
4.2. Transport materiatow z rozbidrki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu. Sktadowanie w wydzielonym do tego
miegjscu, okreslonym przez Inwestora.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
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Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowsej, In zynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takigj dokumentacji, w ktdrej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow.
Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako §¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawc ¢ oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét. Wykonawca jest odpowiedziany za dok tadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi $mie przez Inzyniera. Biedy popetnione przez
Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez Wykonawcg na wiasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi smie
przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko §ci przez Inzyniera/lKierownika projektu
nie zwania Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatdw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji InSynier
uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana
kwesti¢. Polecenia Inzyniera powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymaniarobdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca

5.2. Wykonanie rob6t rozbiorkowych
Roboty rozbiérkowe elementow drég, obejmuj a usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacj a projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by ¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja Si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na migjsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera. Ulica Glogowa, w ktorej umieszczono kanalizacje jest
ul. Utwardzona, ul. Panskato ul. asfaltowa, pod ktéra projektuje si¢ przewiert.
Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z SST staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég, znajduj ace si¢ w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacj a
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by ¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w hich wody opadowej, a takze wykona¢ tymczasowe mostki umozliwigjace przejscie
pieszym.

5.3. Wykonanie rob6t odtworzeniowych
Wykonanie rob6t odtworzeniowych polega na odtworzeniu nawierzchni drogi utwardzonej-ul. G togows),
odtworzeniu stanu pierwotnego po wykopach w terenie zielonym a tak ze odtworzeniu kraweznikow i kostki
brukowej po robotach w obrebie chodnika. Przy wykonywaniu rob6t nalezy stosowaé sie do wymogow zawartych
w decyzji Burmistrza Wilamowic. Wykonanie robét zgodne z Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-
M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrolajakosci rob6t rozbidrkowych
Kontrolajakosci rob6t polega nawizualnegj ocenie kompletnoéci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

6.3. Kontrola robét odtworzeniowych
Kontrola robét odtworzeniowych polega na ocenie kompletnosci wykonania rob6t odtworzeniowych a
w przypadku drogi lub chodnika na sprawdzeniu no snosci podbudowy, jef grubosci i stopnia zageszczenia.

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z rozbiorka elementéw drdg i ogrodzen jest:
dlanawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Raboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacj a projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obgmuje:

a) dlarozhidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkuciei zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jg uzycia, z utozeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozhioérki,
- wyréwnanie podiozai uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b)dla robdt odtworzeniowych
Cena 1 m? wykonanej warstwy obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczeniei roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonegj w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczng,
wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznegj,
- wykonanie obrzezy na podsypce piaskowej
- odtworzenie nawierzchni zielongj poprzez uzupetnienie humusu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nav
drogowych. Zwir i mieszanka

2.PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do na
drogowych

3.PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturane do nav
drogowych. Piasek

4. PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalo
do nawierzchni drogowych

5. Rozporzadzenie Min. Transportu i Gospodarki Morskigj z dnia 2.03.1999r.
w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac drogi
publicznei ich usytuowanie (Dz. U. nr 43, poz. 430ze zmn).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwai higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych Dz.U.2003r. Nr 47,
poz.401.
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[, D-01.02. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru robét ziemnych
Zwiazanych z budowa pompowni wraz z rurociagiem ttocznym $ciekéw sanitarnych, budowa instalacji
elektryczngj zasilajace przepompownie, budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w rejonie ul. Gtogowsy i
Panskigl w Pisarzowicach

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nale zy odczytywad

w Zzleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie przebudowy
drog i obejmuja wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpusdrogowy - nasyp lub taczes¢ wykopu, ktrajest ograniczona korona drogi i skarpami rowoéw.
1.4.2. Gtebokos¢ wykopu - roznicarzedne terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopul.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos¢ jest mnigjszaniz 1 m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktdrego giebokos¢ jest zawartaw granicach od 1 do 3 m.

1.45. Wykop gteboki - wykop, ktorego gtebokosé¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.7. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatosé¢ na
$ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkdw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

14.8. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypOw, potozone w obregbie pasa robdt
drogowych.

1.4.9. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, po tozone poza pasem rob6t drogowych.
1.4.10. Odktad - migjsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwi azanych z trasa
drogowa.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym i powinien by ¢ wywieziony przez
Wykonawcg na odktad w miegjsce wskazane przez Inzyniera.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu do:

- odspgjania i wydobywania gruntbw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urz adzenia do
hydromechanizacji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

Sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjneitp.).

4. Transport

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by ¢ dostosowany do rodzgju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydagjnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesnigj zaakceptowane
na pismie przez Inzyniera

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady prowadzenia robot
Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
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budowy byty odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwigjacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uk fadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty powinny by ¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odk tad. O ile Inzynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy ¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo ¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzgdnych rob6t ziemnych jest mniejszaniz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si ¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$¢ budowlana. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktdre nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikaj acych z niedotrzymania podanych powy zej
warunkéw obciaza Wykonawce rob6t ziemnych.

5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno post epowaé w kierunku podnoszenia si ¢ niwelety.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdblne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykop6w polega na sprawdzeniu zgodno $ci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji

projektowej i SST. W czasie kontroli szczegélna uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdéw nie pogarsza acy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob6t i po ich zako nczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

7. Obmiar robot

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. Odbior roboét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-02.00.01.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-02.00.01.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odk tad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, row6w, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczngj,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

Rozporzadzenie Ministra I nfrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych Dz.U.2003r. Nr 47, poz.401.
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V. D-01.03.KANALIZACJA SANITARNA
D-01.04.PRZEWIERT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczngl sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa rurociagu tlocznego $ciekéw sanitarnych, budowa instalacji elektrycznej zasilajace
przepompownie, budowa kanalizacji sanitarngl grawitacyjnej w rejonie ul. Glogowe i Panskig
w Pisarzowicach

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nale zy odczytywad

w Zzleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwi azanych z wykonaniem
kanalizacji sanitarnegj grawitacyjnej i ttocznej, aw szczegdlnosci:

- budowy kanatu sanitarnego ttocznego

- budowy kanalizacji sanitarngj grawitacyjnej

- budowy studzienek kanalizacyjnych nakanale,

- budowy studzienki rozpreznej

- przewiert pod ul. Panska oraz wzdtuz istnigjacych drzew na ul. Gtogowsj (taczna dt. 80m)

- budowa instalacji elektryczne zasilaj acej przepompowni¢

Ponadto Wykonawca jest zobowigzany do:

- zapewnienia biezacej obstugi geodezyjnei;

- wykonania operatu geodezyjnego powykonawczego;

- wykonania projektu organizacji ruchu na czas budowy;

- wykonania oznakowania placu budowy;

- wykonaniainspekcji telewizyjne kanalizagji;

- wykonanie badania zageszczenia zasypki sieci kanaizacyjnej;
- wykonanie badania zaggszczenia podbudowy;

Zakresinwestycji obj ety niniejsza specyfikacja obg muje:

K analizacja sanitarna—kanat ttoczny f 90 PEHD RC SDR11  108,2m
w tym 80,0m wykonane przewiertem

Kabel energetyczny YKY 4x10mm2-instalacja 1,0m
Kanalizacja grawitacyjna sanitarng f 200 255,2m
Kanalizacja grawitacyjna sanitarng f 160 11,3m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
sanitarnych.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny grawitacyjny - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekdw w sposob grawitacyjny.
1.4.2.3. Kanat sanitarny ttoczny - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekdw pod cisnieniem.

1.4.2.4. Kanat nieprzetazowy - kanat zamknigty o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.4.2.5. Kanat przetazowy - kanat zamknigty 0 wysokosci wewngtrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.

1.4.3. Urzadzenia (el ementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprze tazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przel otowa - studzienka kanalizacyjna zl okalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka napowietrzaj aco-odpowietrzajaca - studzienka kanalizacyjna z zaworem napowietrzaj aco —
odpowietrzajacym przeznaczona odpowietrzania kanatu ttocznego i ptukania.

1.4.3.4. Studzienka rozpr ezna— studzienka do wytracenia energii kinetycznej $ciekow sanitarnych ttoczonych
przewodem ttocznym

1.4.4. Elementy studzienek
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1.4.4.1. Komorarobocza - zasadnicza cz¢s¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, arzedna spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchni a ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory robocze.

1.4.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywaj aca komore robocza.

1.4.4.4. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych
lub komér kanalizacyjnych, umozliwiagjacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przep tywu w nim $ciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomi edzy kineta a $ciana komory
roboczgj.

1.4.4.6.Przewiert - jest to metoda bezwykopowa wykonania kanalizacji lub wodoci agu z zastosowaniem rury
przewiertowej jako rury przewodowej

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowi azujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

Do wykonania sieci kanalizacyjnegl moga by¢é stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Materiaty stosowane do budowy sieci kanalizacyjnych powinny mie¢: - oznakowanie znakiem CE co oznacza,
ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru Polskich
Norm, z europejska aprobata techniczna lub krajowa specyfikacja techniczna panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskie lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznana przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub - deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlangl wydana
przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw maj acych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisj¢ Europejska, lub - oznakowanie znakiem
budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podiegaj ace obowiazkowemu oznakowaniu, badZ uznano za
~regionalny wyréb budowlany". Wykonawca przed zastosowaniem wyrobu uzyska akceptacj ¢ Inzyniera.

2.2. Rury kanatowe
2.2.1. Zastosowane rury w kanalizacji sanitarngj grawitacyjnej:

Przy realizacji przedmiotowsj inwestycji zastosowaé kanat o $rednicy f 200 z rur PVC (SN8) oraz f 160 (Sieci
boczne do granicy dziatki). Rury winny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1401:1999.

2.2.1. Zastosowane rury w kanalizacji sanitarngj ttocznej:

Odcinek ttoczny wykona¢ z rur o $rednicy fi90 PE 100 RC PN 10 wg PAS 1075 oraz PN-EN 12201-2:2012
Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesy tania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji
deszczowej i sanitarng-polietylen (PE) Czes¢ 2: Rury i PN-EN 12201-3:2012 Systemy przewoddw rurowych
Z tworzyw sztucznych do przesytania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowsj i sanitarnej-polietylen
(PE) czesé 3: Ksztaltki

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1. Studnie rewizyjne

Na trasie w migjscach zmian kierunku lub w miegjscach wtaczen w drodze zaprojektowano studzienki
kanalizacyjne z kregéw betonowych f 1000 ( $4, S1, S9, S6) lub f600PP( S2, S3, S5, S10), pozostate to
studzienki f425mm (S7, S8). Typ studzienki okreslony jest na profilach. Nastudniach projektowanych
w drodze zabudowa¢ wiazy D400, na studniach poza droga zabudowaé wirtazy C250. Wszystkie studnie
betonowe i studnie f600 wyposazy¢ w betonowe pierscienie odciazajace, a studzienki f425 w stozki
odciazajace. Studzienki tworzywowe posadowi ¢ na warstwie piasku grubosci 30cm. Po posadowieniu studni
nalezy obsypa¢ ja wokdt mieszanina piasku z cementem, zageszczajac grunt co 30cm.
Na kanatach gtéwnych projektuje si¢ studzienki kanalizacyjne typowe z betowych elementéw
prefabrykowanych z betonu klasy nie nizszej niz C35/45, ktdre charakteryzuja sie odpornoscia na czynniki
chemiczne, wykonane sa z materiatdw trwatych. Elementy studni taczone sa na uszczelki (za wyjatkiem
pierscieni dystansowych, ktdre taczone sa za pomoca zaprawy betonowsej (beton B25 (C20/25)) o grubosci
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warstwy 10 mm ), ktére gwarantuj a elastycznosé potaczen oraz szczelnosé. Jednoczesnie winno by¢ odporne
na skutki przemieszczen bocznych. Do montazu uzywaé¢ smaréw poslizgowych dostarczonych przez
dostawcow studni. Wiazy studzienek montowane na uszczelkach.

Studnie wyposazone Ssa W:

- zeliwne stopnie (zgodnie z norma PN-64/H-74086 ) ztazowe wykonane z zeliwa

szarego i zabezpieczone |akierem asfaltowym.

- zeliwne wiazy o srednicy f 600 mm i f 425 — zeliwo sferoidalne ( wg normy PN-EN 124:2000).

Klasa wiazu dostosowana bedzie do przewidywanych obciazen tzn. zastosowac wtazy klasy D400 w drodze i
C250 pozadroga .

Studnie betonowe nalezy posadowi¢ na przygotowanym podtozu podsypki zwirowo-piaskowe] grubosci 20
cm. , stabilizowanego cementem. W drogach zastosowac¢ pierscien odciazajacy zelbetowy. W przypadku
braku mozliwosci zabudowy pierscienia odciazajacego dopuszcza sie zastosowanie aternatywnie studni
stosujac typowa zbrojona ptyta przykrywowa dostosowana do ruchu samochodowego. Wtaczenia rury do
studni winno zapewnia przejscie szczelne producenta dajace szczelnos¢ uniemozliwiajac infiltracje wody
gruntowsej i ekfiltracje $ciekdéw. Roboty ziemne nalezy wykonywaé czesciowo mechanicznie, a czesciowo
recznie wykopem otwartym. Odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu
nie powinno przekraczaé¢ +/- 5 cm.

2.3.2. Studnia napowietrzaj aco — odpowietrzajaca

Studni tego typu nie przewiduje sie.

2.3.3. Studniarozprezna

Przed wtaczeniem kanalizacji cisnieniowej do odcinka grawitacyjnego zastosowano studzienk ¢ rozprezna
umozliwiajaca: wytracenie energii kinetycznej i odptyw $ciekéw do odbiornika w sposob grawitacyjny.

Jako studnie rozprezna wykonaé studzienke z kregow zel betowych wg zataczonego rysunku nr 6.

2.3.4. Komorarobocza

Komora robocza studzienki zelbetowej i betonowe] (powyzej wejscia kanatow) powinna by¢ wykonana
z kregéw betonowych lub zel betowych betonu C35/45 odpowiada) acych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].
Komora robocza ponizej wejscia kanatéw powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadaj acego wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [17] Iub jako typowy kr ag
Z betonu C35/45.

Komora robocza studni tworzywowych —dla studni f 425 rura trzonowa karbowana z PP, dla studni f 600 rura
trzonowa karbowana z PP

2.3.5. Komin wtazowy
Komin wiazowy powinien by¢ wykonany z kregdw betonowych lub zelbetowych o srednicy 1 m
odpowiadaj acych wymaganiom BN-86/8971-08 [20]

2.3.4. Dno studzienki
Typowe z betonowych elementow prefabrykowanych jako typowy krag denny z betonu C35/45. W przypadku
studni tworzywowych kineta z PP odpowiedniado danej $rednicy rury trzonowsj.

2.3.5. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalezy wykonywa¢ jako:

zeliwne wiazy o srednicy f 600 mm — zeliwo sferoidalne ( wg normy PN-EN 124:2000). Klasa w tazu
dostosowana bedzie do przewidywanych obci azen tzn. na ulicach zastosowa¢ wiazy klasy D400 na pozostatym
terenie klasy C250, dla studzienek f 425 i f 600 wiazy kanatowe f 400

2.3.6. Stopnie ztazowe
- zeliwne stopnie (zgodnie z norma PN-64/H-74086 ) ztazowe wykonane z zeliwa szarego i zabezpieczone
|akierem asfaltowym.

2.4. Materialy dla studni betonowych i zelbetowych.
2.4.1. Komorarobocza

Komorarobocza z ptyta stropowa i dnem moze by¢ wykonana jako zelbetowa wraz z domieszkami
uszczelnigjacymi.

2.4.2. Komin wiazowy

Komin wlazowy wykonuje si¢ z kregow betonowych lub zelbetowych o $rednicy 1,0 m odpowiadaj acych
wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.4.3. Wtaz kanatowy
Wedtug pkt 2.3.5.

2.4.4. Ptyta pokrywowa
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Zastosowac ptyte pokrywows ktora stanowi prefabrykat wg Katalogu powtarzal nych elementéw drogowych
[23].

2.4.5. Pierscien odciazgjacy
Pod kazda ptyte pokrywowa zastosowac pierscien odciazajacy.

2.4. M aterialy dla studni twor zywowych.
2.4.1. Komorarobocza

Komorarobocza z ptyta stropowa i dnem jest wykonana z PP.
2.4.2. Komin wiazowy

Komin wiazowy wykonuje si¢ z rury karbowanej z PP o srednicy f 425 lub f 600. Kinety i rury trzonowe
spetniaja wymagania nowej normy PN-EN 13598-2:2009 dla studzienek g t¢bokich obciazonych ruchem
ciezkim

2.4.3. Wtaz kanatowy

Wedtug pkt 2.3.5.

2.4.4. Ptyta pokrywowa

Zastosowac ptyte pokrywowa ktora stanowi prefabrykat wg Katalogu studzienek tworzywowych dla
studzienek f 600 i adapter pod wiaz dla studzienki f 425

2.4.5. Pierscien odciazgacy
Pod kazda ptyte pokrywowa zastosowaé pierscien odciazajacy, aprzy studzienkach f 425 stozek odciazajacy.
2.5. Przepompownie $ciekow

Zbiorcze pompownie $ciekow: 1. Dostawai montaz kompletng przepompowni z polimerobetonu DN1200mm
o $rednicy wewnetrznegj 1000 mm i gtebokosci 2900 mm wraz z szaf 3 sterownicza i instalacja elektryczna oraz
pompami do $ciekéw typ Amarex NF80-220/034UL G-165 2,6 kW, wirnik ze swobodnym przep tywem
Przepompownia wyposazona w monitoring zgodnie z opisem technicznym w projekcie. Dostawca
przepompowni zapewnia dostawe petnego wyposazeniai automatyki wraz z szafami sterowniczymi, modem
GSM do transmigji danych oraz orurowaniem, instalacj a wentylacyjna, przejsciami szczelnymi przez $ciany
komér, drabinkami ztazowymi, zuraw wraz ze stopa. Teren pompowni bedzie utwardzony, przed ngazdem
samochodéw chroniony stupkami o wysokosci 1,2m.

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wiel owarstwowo,
albo w pozycji stojacej. Rury PV C powinny by¢ chronione przed wptywem promieni stonecznych.
Powierzchnia sktadowania powinna by ¢ utwardzonai zabezpieczona przed gromadzeniem si ¢ wod
opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowiazany uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposdb
zapewnigjacy statecznos¢ oraz umozliwigjacy dostep do poszczegdlnych stosow [ub pojedynczych rur.

25.2.Kregi

Kregi mozna sktadowaé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregéw przekazywany na
grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko §¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8 m.
Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stosow wyrobdw [ub pojedynczych kr ¢gow.

2.5.3. Studzienki prefabrykowane

Studzienki moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni. Promienie stoneczne nie sa dla betonu szkodliwe.
Studzienki powinny by¢ sktadowane pionowo, oparte na dnie uwazajac na kroé¢ce wiotowe i wylotowe. Nalezy
zwrdci¢ uwage by krééce nie odksztatcaty sie pod ciezarem studzienki. Elementy studzienek PV C powinny
by¢ chronione przed wptywem promieni stonecznych.

2.5.4. Wlazy kanatowe i stopnie

Witazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Wtazy
powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzonai odwodniona.
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2.5.5. Kruszywo
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposdb zabezpieczaj acy je przed
zanieczyszczeniemi zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

2.5.6. Studzienki twor zywowe

Studzienki inspekcyjne f425 i f600 zgodne sa z norma PN-EN 13598-2. Studzienki moga byé
przechowywane na wolnym powietrzu, lecz w temperaturze poni zej 40°C. Studzienki nalezy chroni¢ przed
kontaktem z olgjami i smarami. Przy dtuzszym przechowywaniu nalezy je chroni¢ przed dziataniem $wiatta
stonecznego przez przykrycie skiadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folia
nieprzezroczysta z PV C lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy wtedy zapewni¢ cyrkulacje powietrza pod
powtoka ochronna aby elementy studni nie nagrzewaly si¢ i nie ulegaty deformacji poprzez umozliwienie
swobodnego przewietrzania.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji j powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsiebiernych,
- spycharek kotowych lub gasiennicowych,
- sprzetu do zageszczania gruntu,
- weciagarek mechanicznych,
- beczkowozdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych
Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczgj acy je przed uszkodzeniem
[ub zniszczeniem.
Wykonawca zapewni przewz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu, z wyj atkiem rur betonowych o
stosunku $rednicy nominalngj do dtugosci, wiekszej niz 1,0 m, ktére nalezy przewozi¢ w pozycji pionowsj i
tylko w jedngj warstwie.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod
wptywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian srodka transportu o wiecej hiz
1/3 srednicy zewnetrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wy zej niz 2 m).
Pierwsza warstwg rur kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, zas poszczegdlne warstwy w
miegjscach stykania sie wyrobdw nalezy przektada¢ materiatem wysciotkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4
€M po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow
Transport kregow powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania.
Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przektadek, rozporow i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczanie kregdw o srednicach 1,2 mi 1,4 m nalezy wykonywaé za pomoca minimum trzech
lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.
4.4. Transport studni.
Studnie powinny by¢ przewozone samochodami 0 odpowiednim do tego celu przeznaczeniu. Mo zna je
transportowaé w pozycji pionowej lub poziomej. Platforma transportowa powinna mie ¢ wyktadzine tekturowa
lub materiatowa. Studnia podczas transportu musi by ¢ solidnie przymocowana do podtoza aby uniemozliwic jej
przesuwanie podczas jazdy.
4.5. Transport wiazéw kanatowych
Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Wtazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10
szt. i taczy¢ tasma stalowa.
4.6. Transport rur
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Transport rur po drogach publicznych jest uregulowany szczegd towymi przepisami drogowymi Ministerstwa
Komunikagji, o przewozie po drogach publicznych. Dla przewozu rur nale zy stosowa¢ uniwersalny tabor
skrzyniowy. Rury nalezy przewozi¢ srodkami transportu dopuszczonych do poruszania si ¢ po drogach
publicznych. Elementy dtugie wystajace poza skrzynie samochodu, powinny zosta¢ oznakowane na czas
transportu, zgodnie z obowi azujacymi przepisami drogowymi. Rury nalezy transportowa¢ w wiazkach. Rury i
ksztattki nie powinny mie¢ kontaktu z zadnym innym materiatem, ktory mogtby uszkodzi ¢ tworzywo sztuczne.
Wytadunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widetkami lub dzwignia z belka
umozliwiajaca zaciskanie Sie zawiesin hawiazce. Nie wolno stosowa¢ zawiesin nawiazce z lin metalowych lub
tancuchéw. Gdy rury zatadowano teleskopowo (rury o mnigjszej srednicy wewnatrz rur o wiekszej srednicy)
przed roztadowaniem wiazki nalezy wyjaé rury ,wewngtrzne'. Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur z
tworzyw sztucznych nalezy przy transporcie zachowacé nastepujace dodatkowe wymagania: - przewoz rur moze
by¢ wykonany wytacznie samochodami skrzyniowymi [ub pojazdami posiadaj acymi boczne wsporniki o
maksymalnym rozstawie 2,0m, - przewoz powinno wykonywac sie przy temperaturze powietrza -5 oC do
+300C, przy czym powinna by ¢ zachowana szczegdlna ostroznos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwigkszona kruchosc¢ tworzywa, - rury powinny by ¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtoze tektury
falistej i desek pod tancuchy spinajace boczne sciany skrzyn samochodu, - przy zatadowaniu rur nie moznaich
rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni, - przy dtugosciach rur wigkszych niz dtugos¢ pojazdu, wielkosé zwisu nie
moze przekracza¢ 1,0 m. Ksztattki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z
zachowaniem ostroznosci jak dlarur tworzywowych

4.7. Transport studzienek

Studzienki tworzywowe podczas transportu musz g by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Studzienki powinny
by¢ utozone scisle obok siebie i zabezpieczone przed przesuwaniem si ¢ (wytacznie materiatami niemetalowymi -
najlepigj tasmami parcianymi). Powierzchnie pojazdow przewozacych studzienki musza by¢ rowne i
pozbawione ostrych lub wystaj acych krawedzi. Pozostate uwagi i zalecenia do transportu jak dlarur
tworzywowych - pkt. 4.6

4.8. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduj a
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obni zenia temperatury
przekraczajace granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.9. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczaj acy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.10. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by ¢ zgodne z BN-88/6731-08 [ 16].

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Ogdlne zasady wykonania rob6t przygotowawczych zawarto w SST D-01.00.00 ,, Roboty przygotowawcze”.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokonaich wytyczeniai trwale oznaczy je w terenie za pomoc a

kotkéw osiowych, kotkdw swiadkéw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi

sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rze¢dne przekaze Inzynierowi.

Przed przystapieniem do wykopow miejscami nalezy usunaé warstwe humusu zgodnie z SST D-01.02.02

»Zdjecie humusu i darniny”.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wod a pompowana z wykopu z opaddw atmosferycznych

powinny by¢ zachowane przez Wykonawce nastepujace warunki:

- goérne krawedzie bali przysciennych powinny wystawac co ngjmnigj 0,15m. ponad szczelnie
przylegajacy teren,

- powierzchnia terenu powinna by ¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiagacym fatwy odptyw wody
poza teren przylega acy do wykopu,

- w razie koniecznosci wykonany zostanie ciag odprowadzaj acy wode na bezpieczna odlegtosé.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (r ecznie lub

mechanicznie) powinny by ¢ dostosowane do giebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego

Sprzetu mechani cznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si ¢ obustronnie 0,4

m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykdw. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w

miarg jego giebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by ¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by ¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym

dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wy zszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.
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Zdjecie pozostawiongj warstwy 0,20 m gruntu powinno by ¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tgf warstwy Wykonawca wykonarecznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Uzyty materiat i sposdb zasypania nie powinny spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na
przewodzie. Grubos¢ warstwy ochronnegj wynosi 0,3m.

Materiat zasypu w obrebie strefy ochronnej powinien by ¢ gruntem nieskalistym, bez grud i kamieni, mineralny,
sypki, drobno i srednioziarnisty wg PN-74/B-02480 [5].

Materiat zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by ¢ zageszczowny ubijakiem recznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050 [7]. Pozostate warstwy dopuszcza si¢ zageszcza¢ mechanicznie, o
ile nie spowoduje to uszkodzenia przewodu. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by ¢ nie mnigjszy niz 0,97.
5.4. Przygotowanie podtoza

Studnie nalezy posadowi¢ na przygotowanym podtozu z warstwy ubitego ttucznialub piasku grubosci 10 cm,
stabilizowanego cementem.

Podtoze natural ne powinno stanowi ¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgotno sci 0 wytrzymatosci
powyzej 0,05 MPawg PN-66/B-02480, daj acy si¢ wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu celem
zapewnienia jego oparcia na dnie wzdtuz dtugosci Y2 obwodu.

Rury uktada¢ na 20 cm podsypce piaskowej (zagegszczongj do stopnia zageszczenia ls =0,9) uwazajac by dno
wykopu byto wyréwnane, a rura kanalizacyjna stykata si¢ z podtozem na catej swojej diugosci.

Obsypka przewodu musi by ¢ prowadzona, az do uzyskania grubosci warstwy przynajmniej 20 cm., z
zageszczeniem do stopnia zageszczenia |s=0,95. Obsypke nalezy tak wykonaé by zagwarantowac rurze
dostateczne podparcie ze wszystkich stron, obci azenia mogty by¢ przekazywane réwnomierniei nie
wystepowaty szkodliwe obciazenia miejscowe. Nalezy zwréci¢ uwage ha poprawne zageszczenie po obu
stronach przewodu. Materiat stuzacy do wykonania wypetnienia musi spetnia¢ te same warunki co materiat do
wykonania podtoza.

Sposodb uktadaniarur PV C | PE RC winien pozna¢ wykonawca przed przystapieniem do rob6t. Szczegoty
wykonania podaje w swoich informatorach producent rur kanalizacyjnych. Przy zastosowaniu rur PE RC mo zna
zrezygnowac z wykonywania podsypek i obsypek.

Przy montazu ztaczy kielichowych zwraca¢ uwage na czystos¢ koncowek rur, prawidtowe umieszczenie
uszczelek w kielichach oraz liniowos¢ i projektowany spadek kanalizacji.

Przy zasypywaniu wykopu gruntem rodzimym, ziemi ¢ w wykopie nalezy zageszcza¢ warstwami, co 25 —30 cm.
Zasypke nalezy wykona¢ warstwami gruntem mineral nym, sypkim, drobno-lub $rednioziarnistym pozbawionym
kamieni (wg normy normy PN-86/B-02480). Zasypk ¢ nalezy bezwzgl¢dnie zageszcza¢ warstwami (25-30 cm)
do Is=0,95.

5.5. Roboty montazowe

Studnie nalezy posadawia¢ na przygotowanym podtozu z warstwy ubitego ttucznialub piasku grubosci 10 cm,
stabilizowanego cementem. Zastosowaé pierscien odciazajacy zelbetowy. W przypadku braku mozliwosci
zabudowy pierscienia odciazajacego dopuszcza si¢ zastosowanie alternatywnie studni stosuj ac typowa zbrojona
ptyta przykrywowsa dostosowana do ruchu samochodowego. W taczenia rury do studni winno zapewnia przej scie
szczelne producenta daj ace szczelnosé¢ uniemozliwigjac infiltracje wody gruntowsj i ekfiltracj ¢ $ciekow.

Raboty ziemne nalezy wykonywa¢ czgsciowo mechanicznie, a czesciowo recznie wykopem otwartym.
Odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno przekracza ¢ +/-
5 cm. Przewody podziemne nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem rurami ochronnymi zgodnie z wytycznymi
zawartymi w uzgodnieniach branzowych oraz wg uwag zawartych na rysunkach profili zawartych w niniejszej
dokumentacji. Wykopy w obr¢bie kalizji z uzbrojeniem podziemnym prowadzi ¢ r¢cznie oraz tam, gdzie tego
wymaga wilasciciel posesii.

Podtoze natural ne powinno stanowi ¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgotno sci 0 wytrzymatosci
powyzej 0,05 MPawg PN-66/B-02480, dg acy sic wyprofilowaé¢ wg ksztattu spodu przewodu celem
zapewnienia jego oparcia na dnie wzdtuz dtugosci V2 obwodu.

Rury uktada¢ na 20 cm podsypce piaskowej (zageszczonegj do stopnia zageszczenia |s =0,95) uwazajac by dno
wykopu byto wyréwnane, a rura kanalizacyjna stykata si¢ z podtozem na catej swojej dtugosci.

Obsypka przewodu musi by ¢ prowadzona, az do uzyskania grubosci warstwy przynajmniej 20 cm., z
zageszczeniem do stopnia zageszezenia 1s=0,95. Obsypke nalezy tak wykona¢ by zagwarantowac rurze
dostateczne podparcie ze wszystkich stron, obci azenia mogty by¢ przekazywane réwnomierniei nie
wystepowaty szkodliwe obciazenia miejscowe. Nalezy zwrdci¢ uwage ha poprawne zageszczenie po obu
stronach przewodu. Materiat stuzacy do wykonania wypetnieniamusi spetnia¢ te same warunki co materiat do
wykonania podtoza.

Sposob uktadania rur z PV C,PP winien pozna¢ wykonawca przed przystapieniem do robét. Szczegoty
wykonania podaje w swoich informatorach producent rur kanalizacyjnych.

Przy montazu ztaczy kielichowych zwraca¢ uwagg na czystos¢ koncowek rur, prawidtowe umieszczenie
uszczelek w kielichach oraz liniowos¢ i projektowany spadek kanalizacji.

Przy zasypywaniu wykopu gruntem rodzimym, ziemi ¢ w wykopie nalezy zageszcza¢ warstwami, co 25 —30 cm.
Zasypke nalezy wykona¢ warstwami gruntem mineralnym, sypkim, drobno-lub srednioziarnistym pozbawionym
kamieni (wg normy normy PN-86/B-02480). Zasypk ¢ nalezy bezwzgl¢dnie zageszcza¢ warstwami (25-30 cm)
do Is=0,95.
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W migjscach, w ktérych na kanatach uzyskano nienormowe przykrycia wynoszace mnig niz 1,40 m
zastosowano miegjscowe ocieplenia kanatow 30 cm warstwa keramzytu lub zuzlu. Warstwe taka nalezy utozyé
nad kanatem z zastosowaniem min. 10 cm obsypki utozonej bezposrednio nad kanatem. Szerokos¢ warstwy
docieplenia powinna wynosi ¢ min. 60 cm wigce niz srednica zastosowanego kanatu.

5.6. |zolacja.

Studzienki zelbetowe i betonowe zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.
Dopuszcza si¢ stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

W $rodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agregji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez
zagruntowanie izolacj g asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na gor aco
wg PN-C-96177 .

W $rodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza roznorodnosc¢ i bardzo duzy przedziat natezenia czynnika
agregji) sposob zabezpieczeniarur przed korozj a Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Rury PV C nalezy chronié
przed zetknieciem sie ze srodkiem bitumicznym-izolujacym.

5.7. Zasypanie wykopdw i ich zageszczenie

Przy zasypywaniu wykopu gruntem rodzimym, ziemi ¢ w wykopie nalezy zageszcza¢ warstwami, co 25 —30 cm.
Zasypke nalezy wykona¢ warstwami gruntem mineralnym, sypkim, drobno-lub srednioziarnistym pozbawionym
kamieni (wg normy normy PN-86/B-02480). Zasypk ¢ nalezy bezwzgl¢dnie zageszcza¢ warstwami (25-30 cm)
do Is=0,95.. Materiat zasypkowy powinien by¢ réwnomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach
przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w SST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢
recepte.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badaniaw czasie rob6t

Wykonawca jest zobowiazany do state] i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresiei z

czestotliwoscia okreslona w ninigjszej SST i zaakceptowana przez Inzyniera.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowag:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawi agzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wod a,

- badaniei pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego
[ub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacj a projektowa zatozenia przewoddw i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kol ektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewoddw,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- gprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wiazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozj a.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi ¢
wiecg hiz = 5cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by ¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ = 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleg tosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach cel owniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza ¢ -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwi ¢kszonym
spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech migjscach na dtugosci 200 m powinien by¢
zgodny z pkt 5.5.9,
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- rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by ¢ wykonane z doktadnoscia do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanegj i odebrangj kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacj a projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odhidr rob6t zanikaj acych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikaj acych i ulegajacych zakryciu podlegaj a:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienki sciekowei kanalizacyjne,
- wykonanaizolacja,
- zasypany zageszczony wykop.
Odbior rob6t zanikaj acych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogdlnego postepu robdt.
Dtugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by ¢ mnigjsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanegj i odebranej kanalizacji obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostawe materiatéw,

- wykonanie rob6t przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. |-1V wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtozai fundamentu,

- wykonanie wiaczeniado istnigjace kanalizacji deszczowsy.

- utozenie przewoddw kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek $ciekowych,

- wykonanieizolagji rur i studzienek,

- zasypaniei zageszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczng.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-EN 124:2000 Zwienczeniawpustow i studzienek kanalizacyjnych do
nawierzchni dlaruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia

2. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymaganiai kryteria zgodnosci
dotyczace cementu powszechnego uzytku

3. PN-EN 206-1:2000 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcjai
zgodnos¢

4.  PN-EN 295:2002 Rury i ksztattki kamionkowei ich potaczeniaw sieci
drenazowsj i kanalizacyjnej

5. PN-EN 1115:2002  Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
kanalizacji cisnieniowej deszczowsej i sciekowej. Utwardzalne
tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej zywicy poliestrowe)
(UP) wzmocnione widknem szklanym (GRP)

6. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu (Norma do zastosowan przysztosciowych.
Tymczasowo nalezy stosowaé normg PN-B-06712 [10])

7. PN-EN 13043:2004 Kruszywado mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu (Normado
zastosowan przysztosciowych. Tymczasowo nalezy stosowaé
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10.
11

12.

13.
14.
15.
16.
17.

18.
19.

20.

21.
22.

23.

24,
25.

26.
27.
28.
30.
31

32.
33.
. PN-EN 752-4; 2001

PN-EN 13101:2002

PN-B-06250:1988
PN-B-06712:1986
PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996

PN-B-12037:1998
PN-C-96177:1958
PN-H-74101:1984
PN-B-14501:1990
BN-86/8971-06.00

BN-83/8971-06.02
BN-86/8971-08

BN-88/6731-08
PN-93/C-89218

normy: PN-B-11111 [11] i PN-B-11112[12])

Stopnie do studzienek wtazowych. Wymagania, znakowanie,
badaniai ocena zgodnosci

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineral ne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty kanalizacyjne

Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco
Zeliwne rury cisnieniowe do potaczen sztywnych

Zaprawy budowlane zwykte

Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe
»Wipro”

Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zelbetowe
Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe

i zelbetowe

Cement. Transport i przechowywanie

Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiaréw.

PN-EN 13598-1:2005 ,, Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej

bezcisnieniowej kanalizacji deszczowsj i sanitarnej. Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE). Cz ¢s¢ 1:
Specyfikacje techniczne ksztat- tek pomocniczych wraz z ptytkimi studzienkami
inspekcyjnymi”

PN-EN 13598-2:2009 ,, Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemne)

PN-EN 12201-2:2012
PN-EN 12201-3:2012

PN-B-01700;1999
PN-99/B-10729
PN-92/B-10735
PN-EN 752-1,2000
PN-90/B-02711

PN-EN 752-2; 2000
PN-EN 752-3; 2000

bezcisnieniowej kanalizacji deszczowsj i sanitarnej. Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PV C-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE). Cz¢s¢ 2:
Specyfikacje dla studzienek wtazowych i niewtazowych w obszarach
obciazonych ruchem kotowym i gteboko przykrytych instalacji”,
Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesy tania wody oraz
do cisnieniowe] kanalizacji deszczowej i sanitarnej-polietylen (PE) Czeg$¢ 2: Rury
Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesy tania wody oraz do
cisnieniowe] kanalizacji deszczowej i sanitarnej-polietylen (PE) czes¢ 3: Ksztattki
Wodoci agi i kanalizacja. Urzadzeniai sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymaganiai badania przy odbiorze.
Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojeciaogblnei definicje.
Kanalizacja. Pomiar ciagly natezenia przeptywu objetosciowego sciekow w
przewodach kanalizacyjnych bezci $nieniowych. Wytyczne projektowania.
Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.
Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie.

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne i oddziatywanie na

srodowi sko.
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V. D-01.05. ROBOTY ZABEZPIECZAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngl sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru rob6t
Zwiazanych z robotami zabezpieczaj acymi przy budowie kanalizacji sanitarngj w rejonie ulic:

Glogowej i Panskiej w Pisarzowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nale zy odczytywad

w Zzleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwi azanych z zabezpieczeniem
skrzyzowania z gazoci agiem oraz przytaczami wodociagowymi i wodociagiem f 110 oraz przepustem.

Ze wzgledu na zachowanie odlegtosci 0,2m pomie¢dzy kanalizacja a wodociagiem, skrzyzowan wodociag-
kanalizacja nie zabezpiecza sie. Kanalizacja cisnieniowa bedzie prowadzona 0,5m poni zej dna przepustu-nie
wymaga dodatkowego zabezpieczenia.

Przy skrzyzowaniu kanatu ttocznego z gazociagiem na gazoci ag natozy¢ rure ochronna f 110 PE PN16 .
Gazociag obsypa¢ warstwa piasku o gr. 30cm ponad wierzch rury.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rura ochronna— rura zabezpieczaj aca kabel przewodowy przed uszkodzeniem

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatdw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwaniai sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rob6t zabezpieczaj acych
- samochody ciezarowe,
- lopaty
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Przy skrzyzowaniu kanatu ttocznego z gazociagiem na gazociag natozy¢ rurg ochronng f 110 PE PN16. Po
wykonaniu zabezpieczenia wykonac¢ obsypki piaskiem do wys. 0,3m nad gazoci ag.

Z uwagi na brak danych odnosnie gtebokosci posadowienia wykona¢ wykopy kontrolne pod nadzorem
odpowiednich stuzb. Nie zabezpiecza si¢ skrzyzowan kanalizacja —wodociag ze wzgledu na zachowanie
odlegtosci 0,2m pomiegdzy sieciami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robdt
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Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymaganiaogolng”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa rob6t zabezpieczaj acych jest:
- dlanawierzchni podtoza - m? (metr kwadratowy),
- dlawykopow i rury —mb
- dlaobsypki —m3

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”’ pkt 9.
9.2. Cenajednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obg muje:
- dostawe materiatéw,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtoza,
- utozenie rury ochronnej
- zasypaniei zageszczenie wykopu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze -- Skrzyzowania gazociagow z przeszkodami
terenowymi -- Wymagania

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r.

w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ sieci gazowei ich usytuowanie
Dz.U. 2013r. nr 0 poz.640
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VI. D-02.00. PRZEPOM POWNIA
D-02.01. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszel specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru robét ziemnych
zwigzanych z budowa pompowni i instalacji elektrycznej zasilajacel przepompowni¢ obstugujaca budowe
kanalizacji sanitarnegj grawitacyjngj w rejonie ul. Gtogowsej i Panskigy w Pisarzowicach

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czes¢ dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nale zy odczytywad

w Zzleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie przebudowy
drog i obejmuja wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpusdrogowy - nasyp lub taczes¢ wykopu, ktrajest ograniczona korona drogi i skarpami rowoéw.
1.4.2. Gtebokos¢ wykopu - roznicarzedne terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopul.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos¢ jest mnigjszaniz 1 m.

1.44. Wykop sredni - wykop, ktrego giebokos¢ jest zawartaw granicach od 1 do 3 m.

1.45. Wykop gteboki - wykop, ktorego gtebokosé¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.7. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatosé¢ na
sciskanie R, ponad 0,2 MPa;, wymaga uzycia srodkdw wybuchowych abo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

14.8. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obregbie pasa robdt
drogowych.

1.4.9. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, po tozone poza pasem rob6t drogowych.
1.4.10. Odktad - migjsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwi azanych z trasa
drogowa.

1.4.11. Brus (grodzica)-jednostkowy element $cianki szczelngj (pojedyncza, zespol ona podwajna b adz
wieloprofilowa).

1.4.12.Scianka szczel na-Sciana ciagta sktadajaca sie z brusow. W przypadku stalowych grodzic ci agtosé
$cianki zapewniona jest poprzez wzajemne potaczenie zamkow, spasowanie podtuznych wypustow lub

poprzez specjalne taczniki

1.4.13. Prasa hydrauliczna-Urzadzenie stuzace do statycznego zagtebiania lub wyrywania brusow oraz
elementéw nosnych i uzupetnigiacych kombinowanych s$cianek szczelnych metoda bezwibracyjna przy
wykorzystaniu sitownikéw hydraulicznych, a w przypadku gdy zastosowane urzadzenie do statycznego
Zagiebiania brusdw tego wymaga, przy wykorzystaniu zainstalowanych wczeénigj brusow lub elementéw
startowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym i powinien by ¢ wywieziony przez
Wykonawce na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Ksztattowniki stalowe stosowane jako scianki szczel ne powinny odpowiadaé¢ normie PN-86/H-93433.
Nalezy stosowaé grodzice stal owe gigte na zimno, typu GZ4

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia korzystania

Z nastepujacego sprzetu do:

- odspagjania i wydobywania gruntdéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczneitp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urz adzenia do
hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

Sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjneitp.).
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4. Transport

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by ¢ dostosowany do rodzgju gruntu
(materiatu), jego obj etosci, sposobu odspajaniai zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesnigj zaakceptowane
napismie przez Inzyniera

Materiaty do wykonania stalowej $cianki szczelngj (grodzice, zamki) moga by¢ przewozone dowol nymi
srodkami transportu przystosowanymi do przewozu elementéw o d tugosciach przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej. Dobér srodkéw transportu nalezy do Wykonawcy i zalezy od wymagan konkretnego projektu.
Przewozone materiaty nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na cate] powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
przesunigciem.

Niewtasciwe przenoszenie i nieodpowiednie sktadowanie grodzic jest czgsta przyczyna trudnosci podczas
zagtebiania. Niewtasciwe podnoszenie, transport lub sktadowanie moze by¢ takze przyczyna zniszczenia
powtoki grodzic wstepnie zabezpieczonych. Podczas ustawiania grodzic zaleca si ¢ zapewnienie bezpiecznego
dostepu robotnikom prowadzacym podstawe grodzicy podczas jef wstawianiaw zamek grodzicy wczesnieg)
zagtebiong.

Przenoszenie oraz sktadowanie brusdw na placu budowy nalezy wykonywaé w sposob niepowoduj acy
znacznych ugie¢ brusdw, uszkodzen zamkéw i ewentual nych powtok ochronnych. W przypadku poziomego
utozenia brusdéw podczas transportu nalezy zapewni¢ podparcie w co ngjmniej w dwéch punktach, a podczas
utozenia pionowego, dopuszcza si e jeden punkt zaczepienia.

Zaleca si¢ przestrzeganie specjalnych wskazan, dotyczacych przenoszeniai sktadowania okreslonych przez
producenta grodzic. Zalecane jest sktadowanie bruséw w sposdb umozliwigjacy ich tatwe podnoszenie w
kolgjnosci ich wykorzystania.

Grodzice roznych typdw i roznych gatunkow stali nalezy sktadowa¢ oddzielnie i prawidiowo oznakowag.

Gdy sktadowane sa grodzice stalowe wstepnie powlekane, nalezy stosowat przektadki miedzy kazda grodzica
w stosie.

W celu unikniecia ugie¢ grodzic, ktére moga powodowa¢ trwate odksztatcenia, nalezy przy przyjmowaniu
liczby i migjsc podpar¢ grodzic w stosie wzia¢ pod uwage dtugosé i sztywnosé pojedynczego brusa.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady prowadzenia robot

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy byty odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwigjacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uk fadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty powinny by ¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione naodk tad. O ile Inzynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy ¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo ¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzgdnych rob6t ziemnych jest mniejszaniz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si ¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnosé¢ budowlana. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikaj acych z niedotrzymania podanych powy zej
warunkéw obciaza Wykonawce rob6t ziemnych.

5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno post epowa¢ w kierunku podnoszenia si e niwelety.

5.4. Wykonanie scianki szczelnej

Grodzice G62 stalowe] scianki szczelngl wbija si¢ zawsze parami, przy czym laczenie brusdw na zamek
(nanizywani€) wykonuje si¢ wczesnigj na placu budowy, zwykle w pewnej odlegtosci od miegjsca wbijania. Para
zlaczonych brusdw przywozona jest pod kafar i podnoszona jako catos¢. Kafar whija brusy zawsze poprzez
specjalny kolpak umieszczony na gtowicach zataczonych brusdw. Do whijania stalowych $cianek szczelnych
nalezy uzywa ciezkich kafaréw z miotami szybko bijacymi lub wibromiotéw ( ze wzgledu na zabudowe
rezygnuje si¢ z uzycia wibromtotéw). Po doptukiwanie strumieniem wody pod ci$nieniem moze ulawic i
przyspieszy¢ whijanie scianki stalowej. Przed wbiciem zamek taczacy dwa elementy nalezy zacisnaé, aby
uniemozliwi¢ ich roztaczenie w czasie whijania. Szczelnos¢ zamkéw mozna powiekszy¢ przez zamulanie itami,
popiotami itp. Przy wbijaniu scianek szczelnych stosuje sie jako urzadzenia pomocnicze drewniane podwojne
kleszcze lub kleszcze z belek stalowych. Kleszcze takie sciaga sie srubami poprzez drewniane klocki reguluj ace
odlegtos¢ kleszczy. Whijanie scianki rozpoczyna si¢ od naroznika. Narozny brus whija si¢ bardzo starannie na
taka gtebokos¢, aby byt nalezycie umocowany w gruncie. Nastepnie tuz przy nim na ziemi uklada sie
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prowadnice drewniane dtugosci 3-5 m o takim rozstawie, aby pomig¢dzy nimi mozna byto wstawi¢ brusy
$cianki. Pare brusdw nanizuje sie na zamek brusa naroznikowego i whija w grunt na gtebokos¢ 2-4 m. Koleino
wbija si¢ nastepne pary na odcinku objetym prowadnicami. Jezeli brusy podczas wbijania wykazuja
nieregularne odchylenie od os $cianki, wskazane jest zatozy¢ gorne kleszcze, ktore beda si¢ opuszczaé razem z
brusami. Po whiciu brusdw na projektowana gtebokos¢ wskazane jest zespawaé zamki u goéry na dostepngj,
odstonietgj dtugosci, przynajmnigj na odcinku 50-80 cm, w celu zapewnienia wspo tpracy brusdw przy zginaniu.
Przez zespawanie unika si¢ rowniez mozliwosci wzajemnych przesunieé brusbw w zamkach. Scianki szczelne
stalowe przy napotkaniu podczas pograzania w grunt na przeszkody w formie duzych gtazéw moga ulec
uszkodzeniu. Uszkodzenia te moga mie¢ rozne formy , tj moze nastapi¢: * rozerwanie blachy scianki migdzy
zamkami, ¢ zgniecenie dolnego konca scianki. Uszkodzenia te dadza si¢ tatwo wyczué podczas whijania
Oznaka tego jest powolne zagiebienie sie brusa oraz to, ze przy uderzeniach miotem, miot odskakuje. W
$ciankach szczelnych stalowych zamki tak mocno $ciagaja sasiednie blachy, ze nieraz wskutek tego powstaje
zjawisko polegajace natym, ze poszczegdlne blachy wykazuj a sktonnosé¢ do zbytniego przywierania swa dolna
czescia do poprzednio whitych blach; wywotuje to odchylenie od pionu i konieczno §¢ wprowadzania klinowych
profili w ilosci 1%-2% ogdlng ilosci blach, w celu wyréwnania do pionu przednig scianki. Aby mozliwie
zmnigjszy¢ to odchylenie, nalezy dotem zacina¢ blachy ukosne, lecz z pochyleniem w odwrotnym kierunku ni z
w sciankach drewnianych. W wykopach o $cianach podpartych lub rozpartych nalezy przestrzegac, zeby: a)
gorne krawedzie bali przysciennych wystawaty na wysokos¢ 15 cm ponad teren, b) rozpory mialy trwate
zabezpieczenie przed opadnigciem w dot. c) krawedzie wykopu byly zabezpieczone szczelnie baami, w
przypadku przewidywanego ruchu przy wykopie lub w zasi ¢gu pracy zurawi, d) w wykopie rozpartym byty
wykonane awaryjne dogodne wyjscia w odlegtosciach max co 30 m. Stan konstrukcji podporowych i
rozporowych nalezy sprawdza¢ okresowo, a obowiazkowo niezwtocznie po wystapieniu czynnikéw
niekorzystnych (duze opady atmosferyczne, mroz itp.). Rozbiorka zabezpieczen scian wykopow. Rozbidrka
zabezpieczen $cian wykopow powinna by¢ prowadzona w miare wykonywania zasypki. Pozostawienie
obudowy dopuszczalne jest tylko w przypadkach technicznej niemo zliwosci jg usunigcia lub gdy wydobywanie
elementow obudowy zagraza bezpieczefstwu pracy abo stwarza mozliwosci uszkodzenia konstrukcji
wykonanego obiektu, lub gdy przewiduja to Rysunki zawarte w dokumentacji projektowej. Sktadowanie
ukopanego gruntu przy wykonywanym wykopie mo ze by¢ stosowane: a) bez zabezpieczenia jego scian, jezeli
zostanie zachowana minimalna odlegtosé¢, podana w pkt.4, przy ktorgi nie zachodzi obawa obsuwania si ¢
gruntu, b) bezposrednio przy wykopie, pod warunkiem wykonania odpowiedniego zabezpieczenia przeciw
obsunigciu sig gruntu.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodno $ci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji

projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwréci¢ na:

€) sposob odspajania gruntdw nie pogarszaj acy ich wiasciwosci,

f) zapewnienie statecznosci skarp,

g) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob6t i po ich zako nczeniu,

h) doktadnos$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

i) prawidtowe whicie scianki szczelngj

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. Odbior robdt

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-02.00.01.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-02.00.01.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenawykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odk tad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezieniei wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,
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- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczngj,

- rozplantowanie urobku na odk tadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

- wykonang i odebrana ilos¢ metréw $cianki szczelngj wg ceny jednostkowsy, ktéra obejmuje: wyznaczenie
przebiegu $cianki, zapewnienie wszystkich niezbednych materiatdéw oraz whicie $cianki do projektowane)
gtebokosci. Ptatnos¢ obejmuje rowniez montaz, demontaz i przemieszczanie w obrebie budowy kafarai
urzadzen towarzyszacych oraz wykonanie i rozebranie niezb ¢dnych pomostéw. W cenie jednostkowe
mieszcza sie réwniez koszty zwiazane z umozliwieniem dojazdu kafara do miejsca whicia scianki

10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne
4. PN-86/H-93433 K sztattowniki stal owe wal cowane na gor aco.
5. PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o0 podwy zszonej jakosci. Gatunki
6.PN-EN 12063:2001: Wykonawstwo specjalnych robdt geotechnicznych. Scianki
szczelne.
7.PN-EN 10248-1:1999: Grodzice wal cowane na gor aco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.
8.PN-EN 12048-2:1999: Grodzice walcowane na gor aco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztattu i wymiaréw.
9.PN-EN 10249-1:2000: Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.
10.PN-EN 10249-2:2000: Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych.

Tolerancje ksztattu i wymiaréw

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwai higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych Dz.U.2003r. Nr 47, poz.401.
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D-02.02. PRZEPOM POWNIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem ninigjszeg) specyfikacji technicznegj sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru rob6t
zwiazanych z budowa pompowni.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacjajest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt obj etych Specyfikacja

Przepompownia swym zakresem bedzie obejmowata :

a) Montaz zbiornika przepompowni $ciekdw,

b) zabudowe przewoddw i urzadzen technologicznych

¢) wykonanie zasilania szafy sterowniczej

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obgymuj a czynnosci majace na celu wykonanie wszystkich robot
zwiazane z dostawa i montazem przepompowni $ciekOw, stanowiacych sktadowe obiektow
przepompowni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi hormami
Przepompownia- jest to urzadzenie zbiornikowo- ttoczne majace na celu przetransportowanie sciekdw z
uktadéw kanalizacyjnych potozonych nizej do zlokalizowanych wyzej lub do oczyszczalni.
Polimerobeton — materiat powstaty w wyniku potaczenia kruszywa kwarcowego o réznym
Uziarnieniu (maczka, piasek, zwir) z zywica poliestrowa, ktra stanowi 10-12% mieszanki.

Zbiornik z polimerobetonu- jest to studnia prefabrykowana z polimerobetonu.

studnia prefabrykowana-studnia ktérej co najmnigj zasadnicza cze$¢ komory roboczej i komin
wiazowy sa wykonane z prefabrykatéw.

agregat pompowy - jest to pompa wraz z silnikiem stanowi aca urzadzenie mechaniczno-elektryczne
przettaczajace scieki (zamontowane w zbiorniku z polimerobetonu)

Komora zasuw — studnia prefabrykowana wewn atrz ktorej zamontowana jest armatura zwrotnai
zaporowa.

Kabel elektroenergetyczny — odmiana przewodu, stuzaca do przesytaniaenergii elektryczne.

Podtoze wzmocnione Podtoze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podtoza moze polegaé na wymianie
gruntu na piasek lub zwir albo wykonanie tawy betonowej lub specjalnej konstrukcji.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST .00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zajakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, Specyfikacjai poleceniami Inzyniera.

Zaeca sie na etapie dokonywania negocjacji zwi azanych z zakupem konkretnego

rodzaju pomp ponowne przeliczenie przez dostawc ¢ uktadu hydraulicznego.

2. MATERIALY

2.1.Przepompownia.

PARAMETRY PRACY POMP:

Qp=4,0Il/s H=55m

Wysokos¢ geometryczna Hg=4,4m

Hstr.l = 1,1m

straty rurociagu policzono dlarury PEHD PN10 SDR17 90x79,2
dtugosc¢ rurociagu ttocznego L =108,2m

2.2. Wyposazenie

a) Pompy - szt.2 Amarex NF80-220/034ULG-165 2,6 kW

b) Zbiornik wykonany z polimerobetonu f 1200x3400

- podest obstugowy - stal nierdzewna

- drabinka ztazowa do dna - stal nierdzewna

- porecz - stal nierdzewna

- kominki wentylacyjne - PCV

- whaz wej$ciowy - stal nierdzewna

- belka wsporcza - stal nierdzewna

- prowadnice - stal nierdzewna

- tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna
- zasuwy z klinem gumowanym DN80 szt. 2 - zeliwo (obstuga z poziomu podestu)
- zawory zwrotne kulowe DN80 szt.2 - zeliwo



- przewody ttoczne DN8O - stal nierdzewna

- potaczenia kotnierzowe nierdzewne

- elementy ztaczne - stal nierdzewna

- Zlaczka STAL/PE - potaczenie w zbiorniku

- nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.

- skosy technologiczne

- deflektor

- wspornik, obciaznik regulatoréw ptywakowych

- zuraw - udzwig do 150kg (wraz ze stopa)

- obieg ptuczacy DN50 wykonany ze stali nierdzewnej wraz z zasuw a z klinem

gumowanym z zeliwa DN50 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej szt.1 (obstuga z
poziomu terenu)

Prefabrykaty powinny posiadaé atest producenta. Badania prefabrykatow na etapie akceptacji materiatu do
robét wykonuje laboratorium wskazane przez Zamawiaj acego. Wykonawca jest zobowi azany dostarczy¢ do
laboratorium wybrane przy udziale Zamawiaj acego prefabrykaty dla przeprowadzenia nast ¢pujacych badan: -
wytrzymatos¢ betonu na sciskanie,

- nasiakliwos¢ betonu,

- odpornos¢ na dziatanie mrozu.

¢) Wyposazenie szafy sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu 0 modut telemetryczny GSM/GPRS.
Obudowa szafy sterowniczey:

wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odporna na promieniowanie UV wyposazona w drzwi
wewngtrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odporna na promieniowanie UV, na ktorych sa zainstalowane
(na sitodruku obrazu pompowni):

kontrolki:

-poprawnosci zasilania,

-awarii ogolneg,

-awarii pompy nr 1,

-awarii pompy nr 2,

-pracy pompy nr 1,

-pracy pompy nr 2,

-wytacznik gtowny zasilania,

-przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna— 0 — Automatyczna), przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy
reczne,

stacyjka z kluczem o wymiarach: 800(wysoko $¢)x600(szeroko$¢)x300(gtebokos¢) wyposazonaw plyte
montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm wyposazonaw co najmnigj dwa zamki patentowe

w drzwiach zewngtrznych posadzona na cokole z tworzywa, umo zliwiajacym montaz/demontaz wszystkich
kabli (np. zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno sci demontazu
obudowy szafy sterowniczej

Wyposazenie szafki uzgodnié¢ z ZWiK w Wilamowicach.

Urzadzenia elektryczne:

-modut telemetryczny GSM/GPRS —

-czujnik poprawnej kolgjnosci i zaniku faz

-uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

-czteropolowe zabezpieczenie klasy C

-przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA

-wytacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A

-wylacznik gtéwny 63A

-gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym wy tacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16
-wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przeci azeniem i zanikiem napi¢cia na
dowolngj fazie zasilgjacej

-stycznik dla kazdej pompy

-w szafce sterownicze] znajduje sie¢ gniazdo dla zasilania przenosnego oswietlenia (w razie awarii),
-jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dlafazy sterujacej dla pomp o mocy <5,0kW rozruch
bezposredni

-zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z uktadem akumulatorow

-syrenka alarmowa 24 VVDC z osobnymi wej sciami dla zasilania sygnatu dzwickowego i optycznego
-przetacznik trybu pracy (Rgczna— 0 — Automatyczna)

-wytacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

-stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

-sonda hydrostatyczna z wyj §ciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H20 typu SG25S
Aplisens wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
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-antene typu Y AGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu mocy
sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat? — w ksztalcie , krazka” z montazem na obudowie
szafy sterownicze))

gniazdo do podtaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — Agregat

Szafy sterownicze przepompowni $ciekow posiadaja Znak Bezpieczenstwa ‘B’ oraz Europejski Certyfikat
Jakosci ‘CE’.

Sterowaniew oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktorego wchodza nastepujace sygnaly:
(UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):
Wejscia (24vDC):

-tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

-zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

-potwierdzenie pracy pompy nr 1

-potwierdzenie pracy pompy nr 2

-awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wy tacznika silnikowego
-awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wy tacznika silnikowego
-kontrola otwarcia drzwi i wtazu pompowni

-kontrola ptywaka suchobiegu

-kontrola ptywaka alarmowego — przelania

-kontrola rozbrojenia stacyjki

wej$cia analogowe (4...20mA):

-sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA

-sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)

Wyjscia (zataczanie przekaznikow napieciem 24VDC):

-zataczanie pompy nr 1

-zataczenie pompy nr 2

-zataczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni

-zataczenie rewersyjne pompy nr 1

-zaktaczenie rewersyjne pompy nr 2

-zataczenie wyj$cia wtamania — do podtaczenia niezaleznej centralki alarmowej

Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewniac:

-naprzemienna prace pomp

-automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy
-kontrol¢ termikdw pompy i wytacznikow silnikowych

-funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
reczne

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwaéch ptywakow
d) Wyposazeniai mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

Wyposazenie:

-sterownik pracy przepompowni programowal ny z wbudowanym modu tem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewnigjacy dwukierunkowa wymiang danych

-zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwigjacy prace w bezposrednim oswietleniu
promieniami stonecznymi

-16 wej$¢ binarnych

-12 wyj$¢ binarnych

-1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do pod taczenia sondy hydrostatycznej na
podstawie, ktorej uruchamiane sa pompy

-2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do pod faczenia przektadnikow pradowych
-1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do pod taczenia przeptywomierza
-1 wejscie analogowe 0...10V —jako rezerwa

-komunikacja— port szeregowy RS232/R3485 z obstuga protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER
lub SLAVE

-wej$cialicznikowe

kontrolki:

-zasilania sterownika

-poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody

-poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:

-nie zalogowany

-zalogowany

-poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:

-logowanie do sieci GPRS

-poprawnie zalogowany do sieci GPRS

-brak [ub zablokowana karta SIM
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-aktywnosci portu szeregowego sterownika
-stopien ochrony 1P40

-temperatura pracy: -200 C...500 C
-wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
-modut GSM/GPRS/EDGE

-napigcie zasilania 24vVDC

-gniazdo antenowe

-gniazdo karty SIM

-pomiar temperatury wewnatrz sterownika

Mozliwosci:

wysyltanie zdarzeniowe pethego stanu wej$¢ i wyj$¢ (binarnych i analogowych) modutu telemetrycznego do
stacji monitorujacel w ramach ustugi GPRS dowol nego operatora GSM w wydzielongj sieci APN
wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmowych na
obiekcie

sterowanie praca obiektu — przepompowni |okal ne na podstawie sygnatu z ptywakow i sondy hydrostatycznej i
na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskigj przez operatora (START/STOP pompy,
odstawienie, blokada pracy rownolegte))

sterowanie praca obiektu — przepompowni zdal ne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

brak karty SIM

poprawnos¢ PIN karty SIM

btedny PIN karty SIM

zalogowanie do sieci GSM

zalogowanie do sieci GPRS

wejsciai wyjscia sterownika

aktualny poziom $ciekdw w zbiorniku

nastawiony poziom zataczenia pomp

nastawiony poziom wytaczenia pomp

nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy

liczba zataczen kazdej z pomp

liczba godzin pracy kazdej z pomp

prad pobierany przez pompy

poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wcze $niejszej autoryzacji (wpisanie kodu)
operatora:

poziomu zataczenia pomp

poziomu wytaczenia pomp

poziomu dotaczenia drugiej pompy

zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne)

zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

kazdej z pomp

zasilania

wystapieniu poziomu suchobiegu

wystapieniu poziomu przelewu

btednym podtaczeniu ptywakow

sondy hydrostatycznej

wlamaniu

naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zu zycia

automatyczne przetaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z mo zliwoscia
wylaczenia opgji

blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje cz estotliwos¢ zataczen
pomp, funkcjaz mozliwoscia wytaczenia

zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

Zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp

pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:

pobierangl mocy

Zuzyte energii

napiecia na poszczegdlnych fazach

mozliwos¢ podiaczenia sygnatu wiamania do zewngtrznej, niezaleznej centralki alarmowe

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych b edzie aktywna ustuga
pakietowej transmigji danych GPRS ze statycznym adresem I P. Dostaw ¢ ninigjszych kart SIM ma zapewni ¢
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dostawca systemu monitoringu. Karty powinny pracowaé¢ w wydzielongj, prywatnej i zabezpieczonej sieci
APN. System telemetryczny uzgodni ¢ z ZWiK w Wilamowicach.

2.3. Zasilanie szafy sterownicze)

Do szafki sterowniczej bedzie wykonana instalacja elektryczna zasilaj aca pompy i szafke sterownicza.

Dla zasilania pompowni z proj. skrzynki pomiarowej wyprowadzi ¢ nalezy kabel typu YKY 4x10mm?2 o
obciazalnosci diugotrwatej 54 A dt. 1 mb, ktérym zasili ¢ szafe zasilgjaca S1. Potaczenie wewnetrzne szafy
sterowniczej S1 pozwala na podiaczenie agregatu pradotwérczego przewoznego w przypadku awarii zasilania
podstawowego (przetacznik 1-0-2). Nalezy zastosowa¢é przetacznik z blokada mechaniczna przed podaniem
napiecia z agregatu na sie¢ Przedsiebiorstwa Energetycznego. W szafce sterowniczej zngjduje sie gniazdo dla
zasilania przenosnego oswietlenia (w razie awarii).

Zasilanie winno by¢ wykonane poprzez zrealizowanie zewnetrznych i wewnetrznych instalacji elektrycznych
wraz z wbudowanymi urzadzeniami pomiarowymi zgodnie zdokumentacja projektowa i warunkami
technicznymi zasilaniai odbioru ustalonymi przez Zak tad Energetyczny.

3. SPRZET

Warunki ogdlne stosowania sprzetu podano w Specyfikacji Technicznegj 00.00.00 "Wymagania ogdlne"
Wykonawca przystepujacy do posadowieniai zmontowania przepompowni i komory zasuw w celu
zagwarantowania wiasciwej jakosci prac powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z maszyn i sprzetu
okreslonych przez producentai dostawce urzadzenia

4, TRANSPORT

Warunki ogdélne stosowania transportu podano w Specyfikacji Technicznej -00.00.00 "Wymagania ogdlne'.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu ktére nie wptyna niekorzystnie
najakos¢ wykonywanych robét.

Transport przepompowni

Transport przepompowni i elementow obj etych oferta jest po stronie dostawcy. Roztadunek urzadzen ttoczni
oraz transport poziomy i pionowy naterenie budowy musi przeprowadzi ¢ Wykonawca robét przy uzyciu
odpowiednich urzadzen transportu pionowego (dzwigi, zurawiei in.) w uzgodnieniu z Inzynierem.

Pozostate elementy pompowni nalezy transportowaé¢ samochodem skrzyniowym. Podczas transportu catosé
musi by¢ zabezpieczona przed uszkodzeniem. Poszczegdlne elementy powinny by ¢ utozone cisle obok siebie
i zabezpieczone przed przesuwaniem si ¢ (wytacznie materiatami niemetalowymi - ngjlepig tasmami
parcianymi). Powierzchnia pojazdu musi by ¢ réwnai pozbawiona ostrych lub wystaj acych krawedzi.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonanie robdt zwiazane z posadowieniem i montowaniem przepompowni i komory zasuw powinno

by¢ poprzedzone odbiorem przez Inzyniera podtoza na poziomie ich posadowienia pod wzgl ¢dem

nalezytego wykonania ptyty Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét uwzgl edniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
posadowieniem i montazem przepompowni i komory zasuw.

5.2.Wykonanie wykopu

Raoboty ziemne nalezy wykonac¢ z zastosowaniem s$cianek szczelnych stalowych z grodzic typu G-62 lub ich
odpowiednikéw. Komore pod fundament i pompowni ¢ nalezy wykona¢ z zastosowaniem grodzic stalowych o
gtebokosci min. 6,0 m lub rozpdr systemowych o minimalneg gtebokosci 4,0 m lub na rozkop o wymiarach
6,0x6,0 m. W wykonanej komorze p przypadku zastosowania grodzic stalowych zaprojektowano rozparcie w
postaci ramy z dwuteownika HEB300 gat. S270GP (St3S). Rame rozparcia mozna demontowac po zasypaniu z
zageszczeniem przestrzeni pomiedzy $cianka, a wykonana konstrukcja do poziomu minimum 20 cm poni z€gj
ramy. Naziom za sciana moze by¢ obciazony. W obliczeniach uwzgledniono obciazenie pojazdami
mechanicznymi 0 intensywnosci obliczeniowej obciazenia zastepczego rOwnomiernie roztozonego
0=15kN/m? W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci w trakcie poglebiania wykopu —
odchylen scianki od pionu, nalezy niezwtocznie przerwac¢ prace i poinformowac projektanta w celu
wzmocnienia zabezpieczenia wykopu.

Pozostate roboty ziemne przy wykonaniu przepompowni nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami stosownej
specyfikacji dotyczacej robét ziemnych

5.3.Wykonanie podtoza

Pod pompowni ¢ zaprojektowano fundament w postaci ptyty zelbetowej o wymiarach 1,80 mx 1,80 mii
wysokosci 0,35 m. Fundament zaprojektowano z betonu hydrotechnicznego C30/37 (BH37 (W8 F100))
Zbrojony stala Alll 34GS zgodnie z rysunkiem konstrukcyjnym. Ptyte fundamentowa posadowiono za

posredni ctwem betonu podktadowego C12/15 (B15) gr. 10 cm ha gtebokosci -4,05 m od poziomu terenu.
Prefabrykowana komorg pompowni z polimerobetonu nalezy utwierdzi¢ do fundamentu za pomoca
katownikow L100x65x10-100 szt.6 i kotew wklejanych , Fischer” FIS A A4 M16x175 szt. 12. Pod
fundamentami nalezy wykona¢ zageszczona podsypke z pospOtki miazszosci 50 cm. Po zageszcezeniu i przed
posadowieniem nalezy wykona¢ badania podtoza przy ktorych nalezy osiagna¢ E2=min. 60 MPa.
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Na betonie podktadowym nalezy wykona¢ izolacje pozioma Hydroskop Mieszanka Profesjonal na (produkt
209), natomiast ptyte fundamentowa nalezy izolowa¢ 2x Hydroskop Mieszanka Profesjonal na (produkt 209)
oraz dodatkowo wykona¢ 2x Hydroskop I mpregnat epoksydowy.

Biorac pod uwage naptyw waod opadowych do wykopu, warunkiem wtasciwego wykonawstwa jest obni zenie
poziomu wody gruntowej ok. 0,40 m poni zej posadowienia przepompowni. W tym celu nalezy przewidzie¢
wykonanie stalowej scianki szczelng j.w. oraz nalezy przewidzie¢ pompowanie wody z wykopu, z tego
wzgledu nalezy wykona¢ w jego dnie studzienke zbiorcze z kregow betonowych @ 0,50 m lub alternatywnie
zastosowa¢ odwodnienie z wykorzystaniem baterii igtofiltrow. Wyklucza sie¢ pompowanie wody bezposrednio
z dnawykopu.

5.4.Przepompownie $ciekow

W przygotowanym j.w. wykopie ustawi ¢ na ptycie fundamentowej zbiornik przepompowni na

projektowanej rzednej. Po sprawdzeniu rzednych nalezy obetonowaé pozostata czes¢ a nastepnie

wykona¢ zasypke wykopana warunkach jw.

Po osadzeniu zbiornika nalezy przystapi¢ do montazu wnegtrza pompowni. Nastepnie nalezy ustawié

pokrywe oraz zamontowaé¢ wiazy i kominki. Do wysokosci 2,5m od dna przepompowni ¢ obsypaé warstwa
piasku stabilizowanego cementem. Pozostata czgs¢ obsypac gruntem zgodnie ze ST P.03.00.00

Zasypanie wykopdw wraz z zageszczeniem. Obsypywaniei zageszczenie rur kanalizacyjnych
potaczeniowych nalezy wykonaé ostroznie, nie dopuszczaj ac do zniszczen potaczen. Nastepnie nalezy
zamontowa¢ wewnetrzna armature i poszczegdlne urzadzenia. Wszystkie urzadzenia mechaniczne

powinny by¢ instalowane zgodnie z uktadem podanym w dokumentach projektowych oraz instrukcjami
producenta.

W celu identyfikacji wykonawca powinien zorganizowac¢ dostawe i montaz wybitych tabliczek
identyfikacyjnych dlawszystkich pomp. Kazde urzadzenie powinno by¢ wyposazone w tymczasowe tabliczki
5.2. Uktadanie kabli

Przy uktadaniu kabli w ziemi zakres robét obg muje:

—wyznaczenie trasy linii kablowej,

—wykonanie rob6t ziemnych, w tym staranne ubijanie warstwami przy zasypywaniu do 16w oraz wymiang
gruntu w przypadku nieodpowiedniego sk tadu gruntu rodzimego,

— nasypanie warstwy piasku na dno rowu kablowego,

— uktadanie kabli w rowach i wykopach,

— uktadanie kabli w rurach i blokach, utozonych w ziemi,

— utozenie folii oznaczeniowsy,

— zasypanie rowéw i wykopdw kablowych z rozplantowaniem lub wywiezieniem nadmiaru ziemi.

Uwagi dodatkowe:

1. Wytyczanie trasy linii kablowej powinien dokonywac¢ uprawniony geodeta, lub za zgoda inwestora—
wykonawca rob6t, na podstawie projektu technicznego linii oraz map geodezyjnych. Przebieg trasy
wyznaczaja whijane w grunt paliki drewniane lub pr ety metalowe. Nalezy jednoczesnie prowadzi¢ trasg
kablowa w taki sposdb, aby zachowaé¢ odpowiednie odlegtosci od innych elementdw znajduj acych si¢ w ziemi,
w okolicy trasy np. minimum 50 cm od fundamentéw budynkéw i granicy pasajezdni, 150 cm od rosn acych
drzew, itp. Szczeg6towe wartosci odlegtosci kabli od innych elementéw znajduj acych sie¢ w ziemi zawiera
norma N SEP-E-004.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji Technicznegj 00.00.00 "Wymagania ogdlne”.
Kontrola zwiazana z wykonaniem przepompowni, kanalizacji oraz robét odtworzeniowych powinnaby ¢
przeprowadzona w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganiami dotycz acymi poszczegdlnych

rodzaj 6w robdt. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dia
dang fazy rob6t zostaty spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy danafaze robot
uzna¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi ¢ badania ponownie.
Kontrolajakosci rob6t powinna obgymowaé nastepujace badania: zgodnosci z Dokumentacja Projektowa
kanalizacji: wykopOw otwartych wraz z ubezpieczeniem, pod toza betonowego, ptyty fundamentows), zasypu
wykopdw wokat zbiornikéw i ruroci agow, utozenia przewodow, zabudowanych materiatéw i urzadzen.
Proby agregatéw pompowych. Pompy powinny by ¢ poddane testom i spetnia¢ wymogi odnosnych standardéw
udokumentowanych w charakterystykach dla Q/H . moc i sprawnosci.

Kazdy agregat musi by¢ sprawdzony zgodnie z uznanymi Polskimi Normami prébami wydajno sciowymi i
innymi, ktore, w opinii Inzyniera sa niezbedne do okreslenia zgodnosci urzadzenia ze Specyfikacja, w
warunkach testu w warsztacie producenta lub na miejscu. Konieczne sa, jako minimum , nast epujace
CZyNnnosci:

a) Pompy i silniki powinny by ¢ sprawdzone w siedzibie producenta w celu przedstawienia, ze sa w stanie
osiagna¢ poszczegolne warunki eksploatacji. Karty z danymi pomp powinny by ¢ dostarczone przed dostawa na
miejsce.

b) Dostarczone krzywe charakterystyk pomp i silnikdw powinny by ¢ oparte na odczytach wzietych z préb i
powinny pokrywac caty zakres pracy pomp od catkowitego otwarcia do catkowitego zamknigcia zasuwy.

¢) Kazda pompa powinna by ¢ oznaczona nieusuwal na tabliczka ze szczeg6towymi danymi pompy
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(przeptyw i wysokos¢ podnoszenia) marka, rozmiar, typ wirnika,, moc znamionowai numer seryjny.

Tabliczki powinny by¢ przymocowane do korpusu pompy w wyraznie widocznej pozycji

d) Pompy i silniki powinny by ¢ sprawdzone w siedzibie producenta w celu przedstawienia, ze sa w stanie
osiagna¢ poszczegolne warunki eksploatacji. Karty z danymi pomp powinny by ¢ dostarczone przed dostawa na
miejsce.

7.0.0BMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznegj 00.00.00 "Wymagania ogdlne" Jednostka
obmiarowa przepompowni jest kompletnie (kpl) zamontowana przepompownia. Do obliczenia przyjmuje sie
wykonanie wszystkich prac niezbgdnych do wykonania przepompowni wraz z rozruchem.

8.0. ODBIOR ROBOT
8. 1. Ogdlne zasady odbioru
Ogdlne zasady odbiory rob6t podano w Specyfikacji Technicznej 00.00.00 "Wymagania ogdlne"

8.2. Odbior
Przy odbiorze rob6t sprawdzi ¢ zgodnosé z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca zobowi azany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:.

« aktualna Dokumentacje Projektowa powykonawcza

* instrukcje montazu i eksploatacji przepompowni

» geodezyjna dokumentacje powykonawcza

* protokoty z dokonanych pomiaréw

* protokoty odbioru robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania og6lne dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
00.00.00 "Wymagania ogolne"

Cena jednostkowa zamontowania kompletnej przepompowni obegjmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» dostarczenie prefabrykatow pompowni

* posadowienie i uzbrojenie pompowni

» zamontowanie wyposazenia wnetrza ;

» zagospodarowanie terenu zgodnie z Dokumentacja Techniczna

* doprowadzenie terenu sasiedniego do stanu pierwotnego

* rozruch technologiczny

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-88/B-06250 Beton zwykty
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane Woda do betonéw i zapraw
PN-63/B-06251 Roboty betonowei zelbetowe
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu, kregi betonowe i zelbetowe.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania

i badania przy odbiorze.

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe, Wymagania techniczne.

PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.

PN-72/B-8971-05 Wodoci agi i kanalizacja. Rysunek inwestycyjny przewoddw

Kanalizacyjnych.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiarow.

PN-EN 13598-1:2005 ,, Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezci $nieniowej
kanalizacji deszczowsj i sanitarngj. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U), polipropylen (PP) i
polietylen (PE). Czes¢ 1. Specyfikacje techniczne ksztattek pomocniczych wraz z ptytkimi studzienkami
inspekcyjnymi”

PN-EN 13598-2:2009 ,, Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezci $nieniowej
kanalizacji deszczowsj i sanitarng. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i
polietylen (PE). Cze¢s¢ 2: Specyfikacje dla studzienek wiazowych i niewtazowych w obszarach obciazonych
ruchem kotowym i gteboko przykrytych instalacji”,

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskigj z dnia 25 kwietnia 2012r w sprawie
ustal enia geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektow budowlanych (Dz. U. z dnia 27 kwietnia 2012r;

PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opisy gruntow.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezpo srednie budowli. Obliczenia statyczne i

projektowanie.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonaniai badania przy odbiorze.

PN-H-74051:1994 W1azy kanatowe. Ogolne wymaganiai badania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymaganiai badania przy odbiorze.

PN-92/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na szkodach gérniczych. Wymaganiai badania przy
odbiorze

PN-87/B-010700 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia
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PN-EN 13244 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do ci snieniowych ruroci agéw do wody uzytkowsj i
kanalizacji deszczowej oraz sanitarnej, uktadane pod ziemia i nad ziemia. Polietylen (PE).

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymaganiai badania przy odbiorze.

PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Betonowei zelbetowe. Nazwy i okreslenia.
PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowei zelbetowe.
Klasyfikacjai okreslenie srodowiska.

BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne, olejowy i potiestyrenowy.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-98/B-24622 Roztwér asfaltowy do gruntowania.

BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntul.

Warunki techniczne wykonaniai odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I1. Instalacje sanitarne i
przemystowe. ARKADY -1987r.

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 30.09.1980 w sprawie ochrony srodowiska przed odpadami i innymi
Zanieczyszczeniami oraz utrzymania czystosci w miastach i wsiach (Dz. U. nr 24/80 poz. 91)

Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow i urz adzen wodno- $ciekowych w
gospodarce komunal ngj. Wydawnictwo Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego w Warszawie.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenistwai higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych Dz.U.2003r. Nr 47, poz.401.
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