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1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdéuuddwlanych stanowi opracowanie
zawierajce zbiér wymaga w zakresie sposobu wykonania i odbioru robdt budoych, wlasnéci
materialdw, sposobu wykonania i oceny prawidiéevo wykonania poszczegélnych robot, ktére s
niezkedne do okrélenia standardu i jakci wykonania robét.
1.1. Przedmiot i zakres robét

Specyfikacja Techniczna - &£ Ogo6lna odnosi s do wymaga wspolnych i
poszczegoélnych szczegétowych wymagsechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robét, ktére
zostaly zaplanowane w ramach wykonaniagmgicego zadania:
Projekt budowy boiska wielofunkcyjnego, placu zabawaz ze stref rekreacyjno — wypoczynkayy
wewretrzna drog dojazdoww, Sciezki spacerowej, miejsc postojowych orazsweetlenia terenu w
Hecznarowicach — zgodnie z intencjaniytkownikéw i Inwestoréw

Ogoélny zakres robét przewiduje:
Projektuje s zagospodarowanie boiska wielofunkcyjnego, pladawrawraz ze strafrekreacyjno —
wypoczynkows, wewretrzna drog dojazdovd, $ciezke spacerow wzdhuz rzeki Pisarzéwki, miejsca
postojowe wzdha drogi dojazdowej orazswietlenie.
Gléwne wejcie na teren inwestycji zaprojektowano od stronagoiowe;.
Przy wejciu zlokalizowano plac gospodarczy z konteneranodgady komunalne — plac dgghy
drog dojazdow z ul. Krakowskiej. Wzdta drogi dojazdowej od wschodniej strony zaprojektoava 0
miejsc parkingowych w tym jedno depne dla os6b niepetnosprawnych.
Boisko wielofunkcyjne z nawierzchnpoliuretanow zlokalizowane bdzie w czsci potudniowej
dziatki nr 318/4 oraz na dz. nr 1924. Bo¢ do boiska od strony wschodnéejezka spacerow o
szerokdci 1,2 m. Zaprojektowano ogrodzenie boiska zde strony pitko chwytami. Wokot boiska
zaprojektowano korytkéciekowe odprowadzage wod; deszczow powierzchniowo do rowu od
strony pétnocnej. Boiskoddzie lokalnie og6lnodogpne dlasrodowiska.
Plac zabaw z nawierzchimpiaskova — zlokalizowany w cgsci pétnocnej dz. nr 318/4.
Zgodnie z programem funkcjonalnym oflenym przez @ytkownika i Inwestora, plac zabawdrie
tworzy¢ przestrzé urzadzer zabaw dla dzieci. Do placu zabaw prowédzidzie sciezka brukowana o
szerokdci 1,2 m od strony potnocnej oraz wschodniej stancavpohczenie placu z przestrzani
zieleni uradzonej.

Projektowane wgtrze to plac zabaw dla dzieci z elementamiadze zabaw ruchowych.

Urzadzenia zabaw ruchowych dla dzieedh usytuowane na nawierzchni piaskowej na gruncie na
geowtdkninie filtrupcej.

Zestaw urzdzen na placu sktadasi - hustawki wahadtowej podwadjnej, hustawki wazki oraz
zestaw sprawndciowy. Przy placu zabaw w egi wejsciowej zaprojektowano teren wybrukowany z
miejscem ndawki z oparciem orazkosz nasmieci.

Plac zabaw - jako obiekt lokalnie og6linodgsty dlasrodowiska.

Pozostata ag¢ placu zaprojektowano w formie trawnikow.

Projektowana instalacja — elektryczna — wg. opracoabranowego

1.3. Informacja o terenie budowy
Teren inwestycji jest ptaski, nieogrodzony. Tergmaga niwelacji. Naley zebr& 30,0 cm humusu —
zgodnie z opracowaniem geologicznym. Npate istniejicy poziom terenu natg podnig¢ 0 0,5 m z
uwagi na ceste zalewanie terenu przesmdujca rzelke Pisarzéwk.
Projektowany obiekt jest usytuowany na terenie gniifilamowice w Hecznarowicach na dziatkach nr
318/4, 1924, 318/5, 318/6, 1858/21, 318/7, 290/14.
Dojazd na teren inwestycji od strony potudniowsfniepcym zjazdem z ul. Krakowskiej poprzez
projektowan drog; wewretrzng — ul. Spacerowa.



1.4. Organizacja robét budowlanych i przekazanie placu hdowy

1.4.1. Obowazki Zamawiajacego

Do obowhzkéw Zamawiajcego nalgy:

zawiadomienie Starostwa Powiatowego o zamiarzeoazpia robot;

przekazanie placu budowy céiowo w formie protokotu w terminie uzgodnionym \mawie;
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego;

wydanie dziennika budowy;

odbidr robot.

1.4.2. Obowazki Wykonawcy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodiioz

dokumentagj projektovs, specyfikaci techniczi, szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

Do obowhzkéw Wykonawcy naley:

przegcie placu budowy;

zabezpieczenie rob6t w czasie ich trwania;

oznakowanie placu budowy zgodnie z wymaganiami prawdowlanego i odpowiednim
rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury;

zabezpieczenie materiatow i sgitz przed kradzies od dnia przejcia placu budowy do dnia
spisania protokotu odbioru robot;

sukcesywne porglkowanie placu budowy, usuwanie nada@ zlednych materiatow,
opakowa, sprztu i innych zanieczyszcae

zabezpieczenie przed zanieczyszczeniem gleby sakadi substancjami, a w szczegékoo
paliwem i olejami;

zabezpieczenie przed zanieczyszczeniefimrmsci znajdugcej sk na terenie budowy i na
terenach przylegtych;

odpowiedzialné¢ za wszystkie zanieczyszczenia, uszkodzenia wiaspablicznej oraz

prywatnej, powstate podczas wykonania robot.

1.5. Zabezpieczenia interesdw 0séb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie widrujacych przepisow oraz
ochrorg wtasngci publicznej i prywatnej. Jest on rowaiezobowhzany do szczegdtowego
oznaczania instalacji i wdzer, zabezpieczania ich przed uszkodzeniem, zelijew trakcie
realizacji robét zostan one uszkodzone, ta#t do natychmiastowego powiadomienia
inspektora nadzoru i wdaiciela sieci. Wykonawca odpowiada za szkody wgrone na

sieciach infrastruktury naniesionych na planie spgolarowania terenu.

1.6. Ochrona §rodowiska

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca ma obarek zna i stosowé sig do przepisow w

zakresie ochronyrodowiska.

1.7. Warunki bezpieczaistwa pracy i ochrona zdrowia



Wykonawca jest zobowrany do zapewnienia  zatrudnionym na  budowie  pradawm
odpowiedniego zaplecza socjalno - sanitarnego dirazlkéw ochrony osobistej tj. odziei obuwie
ochronne itp., zgodnie ze specyfik prowadzonych rob6t. Wykonawca zobamany jest do
przeszkolenia pracownikbw w zakresie bezpiésaga | higieny pracy, ze szczeg6lnym
uwzglkdnieniem robot niebezpiecznych lub stwagzgch zagraenie dla zdrowia.
Wykonawca zobowigzany jest do stosowaniaesido wszystkich obowizujacych przepisow prawnych
w zakresie bezpiec#stwa przeciwpgarowego. Bdzie utrzymywakrodki ochrony przeciwparowej
w stanie gotowgri, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisowtycmcych bezpieczestwa
przeciwpaarowego na terenie placu budowy.
1.8. Ogrodzenie placu budowy

Wykonawca zobowizany jest do dostarczenia i zainstalowania tymomego ogrodzenia
zabezpieczapego plac budowy, oznakowanego zgodnie z wymaganiggnawa budowlanego,
przepisbw BHP oraz zgodnie z potrzebami wyni&ami ze specyfiki prowadzenia rob6t. Wykonawca
jest zobowizany do przedstawienia inspektorowi nadzoru inwskiego i uzyskania akceptacji
projektu zagospodarowania placu budowy Ilub szkicplandéw organizacji i ochrony placu budowy
oraz do utrzymania pagdku na placu budowy, wdaiwego skladowania materialtdw i elementow
budowlanych, utrzymywania w czystdé drog dojazdowych (szczegllnie w czasie wywozendi z
wykopdw).
1.9. Okreslenia podstawowe
Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez notyfikowajednostk, potwierdzajcy zgodnéé¢
wyrobu oraz procesu jego wytwarzania ze zharmonsaspecyfikacy technicza.
Deklaracja zgodndici - oswiadczenie producenta lub jego upaw@nego przedstawiciela,
stwierdzajce na jego wyiczrm odpowiedzialnéc, ze wyréb jest zgodny ze zharmonizowan
specyfikacy technicza.
Obmiar robét - pomiar wykonanych rob6t budowlanych, dokonywangehu weryfikaciji ich ilgci
w przypadku zmiany parametréw pratyjich w przedmiarze robét, albo obliczenia wéctaobot
dodatkowych, nieoktych przedmiarem.
Odbiér gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czyndoi, zwanych te ,odbiorem
koncowym", polegaicych na protokolarnym przygiu (odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez oseblub grug oso6b o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wngezon
przez inwestora ale nie etlhca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie.
Wyréb budowlany - wyréb w rozumieniu przepiséw o wyrobach budowlemy wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastesia trwale w obiekcie budowlanym.

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

2.1. Wymagania ogo6lne dotycgce wisciwosci materiatdw i wyrobow
+ Materiaty wykorzystane do wykonywania robét gbch niniejsa specyfikacp musz spemnid
wymogi odndnie przepisOw i b§ dopuszczone do stosowania w budownictwie na poitsta
atestow, certyfikatow zgodiai lub aprobat technicznych.



*+ Przy wykonywaniu robét budowlanych naje stosowé wyroby budowlane o takich
wihasciwosciach  uytkowych umaliwiajacych wykonanym obiektom budowlanym spetnienie
wszystkich wymagaokreslonych w art. 5 ust.1 ustawy Prawo budowlane.

2.2. Wymagania ogolne dotycgce przechowywania, transportu, dostaw, skladowania

i kontroli jako $ci materiatdw i wyrobow

. Przechowywanie materiatbw i ich skladowanie powi odbywé sig zgodnie z zaleceniami

producenta tak, aby nie doszto do abmia ich jakéci i przydatndci dla robét.

« Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nmhte do czasu gdy dola one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zzéseem, zachowaty swpjakaos¢ i wkasciwosci.

*+ Wykonawca odpowiedzialny jest za to, aby wszystkigyroby budowlane i materiaty,
stosowane i zywane w trakcie realizacji rob6t odpowiadalty wymaigan okrelonym w art.10
ustawy Prawo budowlane oraz w szczegoétowych speagjiich technicznych.

*  Wyroby budowlane i materialy dostarczone przez Wwkee na plac  budowy, nie
uzyskupce akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego . (niprak atestéw, certyfikatéw
zgodndci lub aprobat technicznych) zostgorzez Wykonawe usuntte z terenu budowy.

+  Wykonawca odpowiada za zabezpieczenie materiatéwwyrobéw budowlanych na placu
budowy.

3. Wymagania dotycace spratu do wykonania robo6t budowlanych

*  Wykonawca jest zobowtany do uytkowania tylko takiego spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.

 Sprzt powinien by zgodny z wymaganiami zawartymi w szczeg6towych cgfikacjach
technicznych dla konkretnego rodzaju robét.

+ Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, szczegétowyckesyfikacjach technicznych,
w terminie przewidzianym umaw

e Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét, ma By utrzymany
w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochrongrodowiska

i przepisami dotyccymi jego uytkowania.

4. Wymagania dotycace srodkéw transportu

+ Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takickrodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaksé robdt, widciwosci przewaonych materialtdw i wyrob6w oraz
nie spowoduyj ich uszkodz& mechanicznychdalz zmiany parametrow technicznych.

« Wykonawca jest zobowrany do usuwania na whasny koszt wszelkich zanEazg
spowodowanych jego pojazdami na drogach publicznyolaz na dojazdach do terenu
budowy.

+ Wykonawca usunie na wtasny koszt wszelkie uszkadagewierzchni drog publicznych



i terenu budowy oraz terenow przylegtych, spowodwmvarowadzeniem robot niezgodnie
z warunkami umowy lub przepisami og6lnymi o ruchagbwym.
Liczba srodkéw transportu dmzie zapewnid prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, szczegétowyckesyfikacjach technicznych,
w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy musspelnid# wymagania dotyege przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych iagbt na osie i innych parametréw
technicznych.

5. Wymagania dotycace wiasciwosci wykonania robét budowlanych

5.1. Ogdlne wymagania dotycgce wykonania robét

* Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rola@pdnie z postanowieniami umowy,
pozwoleniem na budow zgodnie ze sztuk budowlam, odpowiednimi normami, przepisami,
wymaganiami specyfikacji technicznej dla poszczegdh rodzajow robdét wyszczegolnionych
w przedmiarze rob6t oraz poleceniami inspektora zoad inwestorskiego i innych o0séb
uprawnionych do kontroli budowy.

* Woprowadzenie jakichkolwiek zmian w trakcie realijgabudowy wymaga pisemnej zgody
Zamawiajcego.

« W przypadku wysipienia koniecznéci wykonania rob6t dodatkowych kierownik budowy
wspoélnie z inspektorem nadzoru inwestorskiego umgodv formie protokotu ,koniecznai”
zakres tych prac, uzasadni@jednoczénie konieczné¢ ich wykonania.

*  Wykonawca mee przysipi¢c do wykonania robét dodatkowych dopiero po podpisaprzez
Zamawiajcego protokotu ,konieczrigi”, otrzymaniu pisemnego zlecenia wykonania rob6t
i podpisaniu przez Wykonawci Zamawiajcego stosownego aneksu do umowy (wdgle
nowej umowy) okrélajacego zakres oraz waktorob6t dodatkowych.

* Wykonawca ponosi odpowiedziakto za dokladne wykonanie wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymaganiami olkélenymi w dokumentacji projektowe;j.

* Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawcw wykonaniu robét
zostan, jesli wymaga bedzie tego inspektor nadzoru inwestorskiego, popawi przez
Wykonawe na wlasny koszt.

» Decyzje inspektora nadzoru inwestorskiego datyeakceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw rob6t dda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, udsntaciji
projektowej i specyfikacji technicznej, a t&kw odpowiednich normach i wytycznych.

* Polecenia inspektora nadzoruedh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawc

* Przed przysipieniem do robét Wykonawca zobawany jest do ustanowienia kierownika
budowy posiadagego odpowiednie przygotowanie zawodowe do pelaiesiamodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie (do kierowaniaadzoru i kontroli robét budowlanych).
Kierownik  budowy  dostarczy Zamawigemu  kserokopi posiadanych  uprawnie
budowlanych i kserokopiaktualnego Zaviadczenia o przynatmosci do odpowiedniej Izby.

*  Wykonawca robét zobowzany jest do prowadzenia dziennika budowy.



« Wykonawca kdzie odpowiedzialny za prawidlowe wytyczenie wskigdt projektowanych
obiektow przez uprawnionego geoglet
5.2. Likwidacja placu budowy
Wykonawca rob6t zobowzany jest do likwidacji placu budowy i pelnego upmtkowania terenu
wokot budowy. Upratnigcie terenu budowy stanowi wymodg okieny odpowiednimi  przepisami

administracyjnymi.

6. Kontrola jakosci, odbiér wyrobéw i robét budowlanych

6.1. Zasady kontroli jakdsci robot:

Wpykonawca jest odpowiedzialny za peinkontrok rob6t oraz za jaké wyrobdw
budowlanych zgodnie z wymaganiami zawartymi w sfikagji technicznej.

* Wpykonawca zobowizany jest do posiadania wszystkich nigiych atestéw, certyfikatéw
zgodndci lub aprobat technicznych dla stosowanych mdtesiai przedigenia ich na
zadanie inspektora nadzoru inwestorskiego.

* Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony dokonywania kontroli prowadzonych
robét, jakdci zabudowanych materialtbw 2z estotliwoscia gwarantupca to, by roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w spe@gdjach technicznych.

* Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazog jakos¢ robot.

6.2. Wymagania w zakresie odbioru wyrobow:
Wykonawca ma obowzek:

* Egzekwowé od dostawcy wyroby odpowiedniej jaicb.

* Przestrzega warunkéw transportu i przechowywania wyrobéw w ucekapewnienia ich
odpowiedniej jakéci.

»  Okredli¢ i uzgodné warunki dostaw dla ggtosci prowadzenia robot.

6.3. Dokumentacja budowy:
W trakcie realizacji rob6t Wykonawca zobawény jest prowadzj przechowywdé i zabezpieczy
nastpujace dokumenty:

» dziennik budowy;

*  ksigge obmiardw;

+ atesty, certyfikaty zgodsoi lub aprobaty techniczne wbudowanych materiatow;

+  protokoly odbioréw cgsciowych i kaacowych robét.

Dziennik Budowy

* Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovgazujacym Zamawiajcego
i Wykonawez w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kiaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z przegisa
spoczywa na kierowniku budowdgisle wg wymogéw obowdzujacych w Prawie budowlanym.

e Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,

stanu bezpiecstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.



« Kazdy zapis w dzienniku budowy ¢bizie opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu z podaniem imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwaltechniky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden

pod drugim, bez przerw, na oryginatach i kopiacbrst

« W razie koniecznézi wprowadzenia poprawek do dokonanych womj wpisow tekst
niewtasciwy nalezy skreli¢ w sposéb umdiwiajacy jego odczytanie, a naphie wprowadz
tres¢ wilasciwa - wraz z uzasadnieniem wprowadzonej zmiany. <hidie oraz poprawek
nalezy dokonywa& w formie wpisu do dziennika budowy.

e Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeribeda oznaczone kolejnymi
numerami zajcznika, opatrzone dat i podpisem Wykonawcy oraz inspektora nadzoru
inwestorskiego.

* Propozycje, uwagi i wygnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedsb
przediazone inspektorowi nadzoru inwestorskiego do ustoswalkiia st.

+ Decyzje inspektora nadzoru inwestorskiego wpisane dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prgyp lub zagciem stanowiska.

* Prawo do dokonywania wpiséw, oprécz kierownika hbago i inspektora nadzoru
inwestorskiego, przystuguje réwiie

- przedstawicielom pastwowego nadzoru budowlanego,

- Zamawiajcemu,

- projektantowi,

- innym organom uprawnionym do kontroli przestrzegagnizepiséw na budowie (w ramach
dokonywania czynniei kontrolnych).

+ Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje ifdpea nadzoru inwestorskiego do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stgpnkontraktu i nie ma uprawne do
wydawania poleaeWykonawcy robot.

* Do Dziennika Budowy nalgy wpisa w szczegolnéci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy;
- dak przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej;
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegélnych elementdéw robot,
- przebieg robdt, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego
- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych, ulegajcych zakryciu,
czesciowych i kaacowych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Ksiega obmiaru



Ksigga obmiaru stanowi dokument budowy pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego rodzaju robo6t. Na jej podstawie dokonuje siyliczen i zestawié@ wykonywanych robdt,
w ukladzie asortymentowym, zgodnie z przedmiarensigd¢ obmiaru prowadzi kierownik budowy,
a pisemne potwierdzenie obmiaru przez inspektoralzora inwestorskiego stanowi podstawdo
obliczeA. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzag siv sposob cigly w jednostkach przgfych
w kalkulacjach kosztorysowych [ wpisuje ¢Si do kskgi obmiaru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych wiej, nastpujace dokumenty:
* protokoty przekazania terenu budowy,
* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyowywilno-
prawne,
» protokoty odbioru robét,
* protokoty z narad i ustate
 korespondengjprowadzon na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

» Dokumenty budowy dra przechowywane na terenie budowy w
miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.

» Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

» Wszelkie dokumenty budowyelta zawsze dogpne dla

inspektora nadzoru inwestorskiego i przedstawianegladu na

zyczenie Zamawiagego.

7. Wymagania dotycace obmiaru robét

Ogolne zasady dotygze obmiaru rob6t prowadzenia égi obmiarow:

* Obmiar rob6t polega na wyliczeniu i zestawieniutyaknie wykonanych robét i wbudowanych
materiatow.

* Obmiaru wykonanych rob6t, w sposobagly, dokonuje kierownik budowy. Powiadamia on
pisemnie inspektora nadzoru inwestorskiego o tdemin zakresie dokonywanych obmiaréw
robét, na co najmniej 3 dni robocze przed termigimioru robét.

*  Wyniki obmiaru zamieszczaesiv ksiedze obmiardw robot.

*  Obmiar obejmuje roboty zawarte w przedmiarze ralséz roboty dodatkowe.

*  Obmiaréw naley dokonywd& zgodnie ze specyfikaciechniczi, przedmiarem robot,

w ustalonych jednostkach, z doktadaoia podan w opisie danej pozycji.

+ Dokonane pomiary powinny Bywykonane w sposob jednoznaczny, zrozumialy, potziene
przez inspektora nadzoru inwestorskiego za zg@dnae stanem faktycznym. Pisemne
potwierdzenie dokonanych obmiaréw stanowi podstdavoblicza.

» Jakiekolwiek przeoczenie lub dot w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub specyfikacji
technicznej nie zwalnia Wykonawcy z obauku ukaczenia tych robét. Btne dane



w przedmiarach lub obmiarach rob6t zostarpoprawione przez inspektora nadzoru
inwestorskiego (z odpowiedpadnotadi).

Ksiege obmiaru prowadzi kierownik budowy.

Obmiary keda przeprowadzane przedeéziowym lub kaicowym odbiorem robdét,

a talkze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ablita leda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub eftm$ci uzupetniane d&da odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie dgii obmiaru. W razie braku miejsca szkice moby¢
dofaczone w formie osobnego zeknika do ksizki obmiaru, ktérego wz6r zostanie
uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

8. Odbidr robdét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw

Roboty do odbioru Wykonawca zgltasza zapisem w diken budowy i jednoczmie zawiadamia

pisemnie Zamawiafego w terminie ustalonym umaw Celem odbioru robét jest sprawdzenie

zgodndci wykonania robo6t zgodnie z umaw Dla rob6t ugtych umowa okreila sk nastpujace

rodzaje odbioréw:

a) odbior czsciowy

b) odbiér kaicowy

c¢) odbior ostateczny

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot, stanowicych
zakaiczony element calego zadania, wyszczegélniony umow

Odbiér czsciowy danego zakresu robdét ngst po akceptacji przez inspektora nadzoru
inwestorskiego zapisu o0 gotovemd do odbioru w dzienniku budowy oraz pisemnym
powiadomieniu Zamawiagego przez Wykonawo powyszej gotoweci z wyprzedzeniem

3 dni roboczych.

Jezeli w toku kontroli stwierdzone zostamwady lub usterki, to Zamawigy odméwi odbioru

i zaptaty za roboty do czasu ich usiaid.

Czesciowego odbioru rob6t dokonuje inspektor nadzoweistorskiego.

8.3. Odbior koncowy robét

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot wchodacych

w zakres zadania budowlanego w odniesieniu ddasghiii jakosci.

Calkowite zakdczenie robdt oraz gotow® do odbioru kécowego kdzie stwierdzone przez
Wykonawe;, po akceptacji przez inspektora nadzoru inwestegek wpisem do dziennika
budowy i powiadomieniem o tym Zamawieggo z wyprzedzeniem 3 dni roboczych. Na tej

podstawie Zamawiagy powiadamia Wykonaveco wyznaczonym terminie odbioru robét.



« Komisja odbiorowa, w sktad ktorej wchadgrzedstawiciele Zamawigego i Wykonawcy,
w obecndci inspektora nadzoru inwestorskiego i kierownikaddbwy dokonuje wizualnej
oceny przedionych dokumentéw (protokoly odbiordw eziowych, atesty, certyfikaty
zgodndci, aprobaty techniczne, deklaracje zgaandp.).
Wykonawca zobowzany jest do uczestniczenia w odbiorze. W przypaggo nieobecriei,
pomimo powiadomienia, nie wstrzymuje e¢siczynndgci odbiorowych. W takim wypadku
Wykonawca traci jednak prawo do zgtaszania zagtfzieuwag co do trei protokotu.
Z przeprowadzonych czyném odbiorowych spormlza st protokdt, ktdry powinien zawieta
ustalenia poczynione w trakcie odbioru Elpodpisany przez upovwmionych przedstawicieli
Wykonawcy i Zamawiajcego. Kada ze stron uczestnigza w odbiorze otrzymuje
egzemplarz protokotu odbioru.
Zauwaone w trakcie odbioru robét usterki i braki (rowniev stosunku do kompletsoi
wymaganych dokumentéw) stwierdzae siw wykazie stanowicym zahcznik do protokotu
odbioru kaicowego rob6t. Wykonawca nie @@ przy tym powolywé& si na to, ze
poszczegdblne roboty byly wykonane pod nadzorem ekigpa nadzoru inwestorskiego. kéo
natomiast przedsta&i dokumenty stwierdzage, ze wykonal robotyscisle z pisemnym
poleceniem inspektora nadzoru, $lie w swoim czasie zglosit zastrzenia co do trei
odpowiedniego polecenia, a inspektor nadzoru inevektego ponownie potwierdzit swoje
polecenie.
e Usterki i braki, stwierdzone w czasie odbioru Wgkwca winien usui¢ wlasnym kosztem
w terminie ustalonym w protokole odbioru. O uswii usterek Wykonawca zawiadamia
inspektora nadzoru inwestorskiego, zgpo dodatkowy odbiér zakwestionowanych robaét.
Po protokolarnym stwierdzeniu usecia usterek czynrigi odbioru uznaneasza
zakaczone, co stanowi pogiek przebiegu okresu gwarancyjnego.
Niezastosowanie sMWykonawcy do obowizku usungcia usterek oraz brakow
W wyznaczonym terminie powoduje usetie ich przez Zamawiagego na koszt i ryzyko
Wykonawcy.
Jezeli wady stwierdzone w czasie odbioru uniefiwiaja uzytkowanie obiektu budowlanego
zgodnie z jego przeznaczeniem, Zamayopj maze odsipi¢c od umowy lub zadaé wykonania
przedmiotu odbioru po raz drugi.

8.4. Odbiér pogwarancyjny ostateczny

Jest to ocena zachowania wymaganej §akoposzczegdlnych elementéw robdt w okresie
gwarancyjnym oraz prac zydanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Przed uplywem terminu gwarancji Zamaw@j zwotluje odbiér pogwarancyjny ostateczny,
pisemnie powiadamiag o tym Wykonawe. Polega ona na ocenie wizualnej robét w celu
stwierdzenia ususcia ewentualnych usterek powstatych na skutek wadjo wykonania
robot.

Z przeprowadzanych czyném spisywany jest protokét na zasadach jak dla aubi

koncowego.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego



Do odbioru czsciowego i kdicowego rob6t Wykonawca zobawany jest przygotowanastpujace
dokumenty:
* dziennik budowy,
* ksigga obmiaru,
+ atesty, certyfikaty zgodroi, aprobaty techniczne itp.

9. Sposobb rozliczenia robot

* Rozliczenie rob6t naghuje na zasadach oklenych w umowie.
* Roboty dodatkowe zaakceptowane na podstawie kwotitey ,konieczndci” rozliczane s na
podstawie wykonanych faktycznie rob6t i ceny jedkowej dla poszczegoélnych robét
w kosztorysie.
+ Cena jednostkowa pozycji ¢thizie uwzgbdniac wszystkie czynnei, wymagania skitadage
si¢ na jej wykonanie.

+ Cena jednostkowa obejmowbgdzie:

- robocizre bezpgrednh,
- wartos¢ materialdw wraz z kosztami ich zakupu,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniagpraa teren budowy i z
powrotem, montau i demontau na stanowisku pracy itp.)
- koszty parednie w skiad ktérych wchodzptace personelu i kierownictwa budowy, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, koszty datye oznakowania robét, wydatki dotyce
BHP, ustugi obce na rzecz budowy, ubezpieczenia kwazty zaradu przedsibiorstwa
Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych
wystapi¢ w czasie realizacji Robo6t i w okresie gwarancyjnym
- podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

» Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwazane
+ Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (DzU2003r Nr 207 poz. 2016 - wraz ze

Zmianami).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020roku w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenizawierajcego dane
dotyczice bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 czerwca020 w sprawie szczegétowego
zakresu rob6t budowlanych, stwakgajch zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdny
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1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycce organizacji placu

budowy dla potrzeb prowadzenia rob6t wymienionyckaomtrakcie.
1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana w p@izeniu z punktem 1.1.

2. Zakres propozycji od Wykonawcow

Wymagania obejmajwszystkie czynnéi dotyczice organizacji robét wykonywanych na
placu budowy oraz nagiujace szczegoéty. Wykonawca powinien dostaécrjormacje

dotyczce:



- Metodologii zaradzania jego organizagjobejmujca: zatrudnionych, spet,
pomieszczenia mieszkalne i dziatki do nich nate, dojazdy.

- Projektow tymczasowych ogrodzedziatek, whczapc wszystkie dojazdy lub miejsca
sktadowania poza oldoem placu budowy.

- Metod doprowadzenia niegtbnych mediéw (np. elektrycziad, wody, hcznaici) do
obiektéw placu budowy.

- Ochrony placu budowy i obiektow, obejmcgj pilnowanie i bezpiecastwo.

- Ustawienie Tablic Informacyjnych wedtug wymagdsontraktu lub wymagaokreslonych
przez Inspektora Nadzoru.

- Projekty pomieszczebiurowych z ich utrzymaniem, obejmuaych biura tymczasowe,
toalety itp. w obg¢bie placu budowy.

- Krokow przeciwdziatajcych zanieczyszczeniu rzek, jezior i innych obszard
spowodowanych wykonywaniem robot.

- Projektéw budowy, utrzymania i useoia drog dojazdowych.

- Przywrdcenia wszystkich obiektow, sktadow, drégaddpwych itp. do warunkow
pierwotnych.

- Ustalen kompensacyjnych dla wdeicieli obiektow.

2.1. Okreslenia
Okreslenia g zgodne z okrdeniami podanymi w ,,Cgci Ogolnej".

2.2. Ogolne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, materiatow, udzen i
sprz:tow jak zostato to zawarte w punkcie ST g& Ogdlna". Obejmuje to tak organizag

transportu w olgthie placu budowy.

2.3. Wykonanie robot
2.3.1. Projekt organizacji placu budowy
Wykonawca przedstawi szczegbtowy projekt organizaacu budowy. Projekt powinien cidj

wszystkie metody, spek, transport, skladowanie, ochkoitp.

Projekt organizacji placu budowy podlega akceptaigez Inspektora Nadzoru.

Do obowiazkow Wykonawcy naley takze uzyskanie wszystkich niegiinych uzgodnii z
wiascicielami, agencjami, firmami itp.

2.3.2. Dojazd do placu budowy
Projekt metody zapewnienia dojazdu do placu budpalgzy od lokalnych warunkow,

powinien by do nich dostosowany i przedtmy Inspektorowi Nadzoru do akceptacji ze
szczegOtowymi projektami.

- Po istniegcych drogach (otwartych dla ruchu).

- Po tymczasowych drogach dojazdowych mieszgeh sé w obszarze placu budowy.- Po
tymczasowych drogach dojazdowych nie miegezgeh s¢ w obszarze placu budowy Akceptacja



kazdego projektu &dzie zalee¢ od srodkow bezpieczestwa i ochrony robat,

pracownikéw, i innych osob wtzapc mieszkacow i podrénych.

2.3.3.  Granice robot
Roboty budowlane powinny byprowadzone w olgbie placu budowy jak oké®no w

Dokumentach Kontraktowych. dletymczasowe skfadowisko, obiekt itp. macby
zlokalizowane poza terenem rob6t. Wykonawca zidéatyeg wymagany obszar i okres czasu
uzytkowania.

2.3.4. Kolizje
Jakiekolwiek istnigjce uradzenia, ktore kolidujz wykonywanymi robotami mugdy¢

rozebrane i/lub przesugte po uzyskaniu akceptacji od wticiela lub uytkownika.
Szczegoly kadej kolizji musa by¢ zawarte w projektach.

2.3.5. Tablice informacyjne
Wykonawca jest zobowzany do oznaczenia granic placu robét zgodnie gkpal normami.

Szczegobtowe projekty dotygze proponowanych tablic informacyjnych powinny by
przedstawione do akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.3.6. Ochrona srodowiska
Zapewnienigrodkéw ochronyrodowiska powinno byzgodnie z niniejsgST ,Cz$¢

Ogodlna”.

2.3.7. Przywrécenie obszardow rob6t do stanu pierwotnego

Po zakaczeniu robot, wszystkie obiekty, drogi dojazdowetadowiska itp. powinny hy

przywrdcone do oryginalnych warunkow (stanu pienegio).

3. Kontrola jako sci robot

Kontroli Inspektora Nadzoru podlegaiszystkie materiaty i wykonanie robot.

4. Odbior robot przez Inspektora Robot

Odbior rob6t obejmuje wszystkie skladniki projektwykonawcow i ldzie dostarczony

zgodnie z pkt. 6 niniejszej ST.

5. Metoda obmiaru

Sumy ryczattowe zostaly uwzginione w Cgzsci Wskpnej Przedmiaru Robot. Tymczasowe
wartaci beda oparte na pospie prac zwizanych z placem budowy niniejszej ST &db
Zwiazane z:

- akceptacj projektow,

- optatami za energielektryczm, wod i tacznci¢ itp.,

- iloscia robdt wykonanych na placu robot,

- innymi czynndciami zwhzanymi z bezpieczstwem, obstugi ochrory itp.



Proporcje kwot ryczattowych wyznaczonych przydwn tymczasowym oszacowaniu

zostam przedstawione Inspektorowi Nadzoru dadzenia.
6. Przepisy zwhzane
- Prawo budowlane. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.€bzik Ustaw nr 89, pozycja 414).

- Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweacz dnia 30 grudnia 1994 roku

w sprawie szczego6towego zakresu i formy projektddsdanego (Monitor Polski Nr 2,pozycja 30
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1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejt jesytyczenie i pomiary przy robotach

niwelacyjnych.

1.2.Zastosowanie ST

Jako czs¢ dokumentow przetargowych Specyfikacja Techniczrazie brana pod uwagi

interpretowana mdzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robot agiych w pkt. 1.1.

1.3.0kres lenia podstawowe

Okreslenia  podane w niniejszej ST as zgodne z obowrzujacymi  odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST &% Ogdlna" pkt 1.1.

2. Materialy

2.1.0g0Ine wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano w ST & Ogolna” pkt 2.

2.2 Materialy stosowane do wykonania robot.

Materiatami  stosowanymi  przy  wykonaniu  wyznaczeniasi trasy i punktéw
wysokaciowych wedtug zasad niniejszej ST s

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktéw gtébwnych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeg okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone w asiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich ilabji powinny mie
srednig; 0,15 do 0,20 m i diugd 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktdalery
stosowd paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m isrednicy 0,05 do 0,08 nfwiadki wbijane
obok palikow osiowych powinny miedtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. Sprzet

3.1.0g0Ine wymagania dotycgce sprztu



Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,G&¢ Ogolna". Pkt 3.

3.2.Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokoiowych

Do wyznaczania trasy i punktow wysak@owych naley stosowa sprzt:

- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- tasmy

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4. 1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8$rD ,,Czes¢ Ogoélna” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu. Natg je ustawié
rbwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obsikbie i zabezpieczaprzed maliwoscia

przesuwania sipodczas transportu.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,@%¢ Ogodlna” pkt 5.
Prace pomiarowe powinny 6yvykonane zgodnie z obogzujacymi instrukcjami

Glownego Urzdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)
Zgodnie z Podklauzall7.1 Warunkoéw Kontraktu, Inspektora Nadzoru przeka
Wykonawcy odpowiedailiczbe statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i

wysokasciowej, aby umeliwi ¢ mu wykonanie prac zwkanych z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
W oparciu o sié statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i okgsciowej przekazanej
przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca zoly@any jest do zalenia, utrzymania i uzupetniania

oshowy roboczej o wspokdnych poziomych i wysolkgiowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonaw¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru projekiovgy roboczej
poziomej i wysokéciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresjgunktow tej osnowy,

powinny spetnia nastpujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nale wyznaczy¢ i utrwalic poza terenem wykonywania

robot oraz odpowiednio zabezpieézyzed naruszeniem lub uszkodzeniem,



b) odlegta¢ pomidzy punktami winna wynoséisrednio okoto 250 m, a kdy punkt powinien b
oznaczony W sSposoOb zatwierdzony przez Inspektordzdta tak, aby byt widoczny i tatwy do

zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowyuoaziej oraz kryteria jej doktadéa winny
by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instraltj Technicznych (Osnowy realizacyjne
GUGIK) i (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca mee wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe

zgodnie z zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzomsadami wykonania niegiinych robot i
wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczeggnion w instrukcjach i
wskazaniach GUGIK

5. 1.4. Wyznaczenie punktow na osi
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowejgodndci z Dokumentag Projektowa w

oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesungte wigcej niz 0 3 cm w stosunku do
projektowanych, a erine punktow na osi nale wyznaczy z doktadnécia do | cm w stosunku do

rzednych projektu.

Os trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich, w odlegtéciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej saico 500 m na

odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinné gakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojéw gwzecznych)
Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczaotiazenia w terenie kragdzi podstawy

nasypu oraz kraydz przececia powierzchni zewgtrznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczania nhasypow i wykopdw natestosowa dobrze widoczne paliki.

Odlegtasci migdzy palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
obiektu. Odlegté¢ ta powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych

podanych w Dokumentacji Projektowe;j.

Wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zatgenturéw) nasypdéw i wykopow w
przekrojach poprzecznych fw. profilowanie przekrojow poprzecznych) powinnclwykonarne
w zgodndci z Dokumentagj Projektows oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych

przez Inspektora Nadeu, lecz nie rzadziej nico 25 m.



5.

[.6. Wyznaczanie pot@enia obiektow
Dla kazdego olektu naley wyznaczy jego paozenie w terenie - zgodnie z Dokumentac]

Projektova, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow ok&ajacych kontur obiektu.

5.1.7. Wykonawca zobowjzany jestpo zaka@czeniu rob6t do oddania Inspektorowi

Nadzoru dokumentacji dotygzej osnow geodezyjnych i przekazania punktow wniere

na takich zasadach jak je przejmowat.

Kontrola jako §ci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST ,,G&¢ Ogolna” pkt. 6.

6.1.Kontrola osnowy roboczej

Kontrolg osnowy roboczej oraz prac pomiarowych malerowadzt wg zasad okionych

w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzorurhanogram pomiardw kontrolnych osnowy
roboczej przeprowamnych w oparciu o st& punkty geodezyjne przekazane przez Inspektora

Nadzoru.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowyoazej naley wykonywa przed

rozpoczciem wiekszych robét, a tale co miesic w trakcie prowadzenia robdét.

6.2.Kontrola wytyczenia osi

Kontrole wytyczenia osi, wyznaczenia nasypéw, wykepi obiekbw nalery przeprowadz w
odniesieniu do wymageapunktéw 5.1.4; 5.1.5i5.1.6.

Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STeg&€Ogoblna” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

3 3
Jednostlk obmiarow jest | n (m®) wykopu.

Odbio6r robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STed&zOgdlna" pkt. 8.

8.2. Spostb odbioru robo6t



Whiosek Wykonawcy o odbior wykonanych robét, przgkeany inspektorowi
Nadzoru powinien zawieéaniezlzdne szkice wytyczenia, wykazy wsp@dnych
i wysokasci wykazupce zgodné¢ pomiardw kontrolnych z danymi podanymi

w Dokumentacji Projektowe.

9. Podstawy ptatndci
9. I. Ogdlne zasady dotyaee podstawy platrici
Ogodlne zasady dotygee podstawy ptatrici podano w ST ,Cg¢ Ogolna” pkt. 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena | M wykopu obejmuije:
- wyznaczenie punktéw gtbwnych granic robot i punkidysokaciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicahot,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem
dodatkowych przekrojow, zgodnie z pkt. 5.2.3,
- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét zgodnie z
Dokumentagj Projektows,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ockrarh przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie
- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakciedtaroboczych punktow
sytuacyjno-wysokgciowych.
- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wydkana uzna za
potrzebne.
- transport i koszty materiatéw (znakéw geodezyjnyadli drewnianych, rur

metalowych, pgtow stalowych, farby itp.).

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
BN-72/8932-01 Roboty ziemne.

10.2. Inne dokumenty
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykanyia prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji. Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa poaid@UG i K, 1989

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983



5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK, 1979
6. Wytyczne techniczne G-3.2  Pomiary realizacyjne, @J&983

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, G{JGO83.
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Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

I. ROBOTY ZIEMNE
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwmagania dotycce wykonania i odbioru robot

ziemnych

1.2 Wymagania dotyczce zakresu, iléci badan, prob robét ziemnych
Wymagania w zakresie wykonywania i badania przyi@dke oraz wymagania ogolne jakie
powinny by spelnione przy wykonywaniu i odbiorze technicznymobot ziemnych
w budownictwie reguluje normaN-B-06050. Zastpuje ona dotychczasawnorny PN-8/B-
06050 Roboty ziemne budowlane.

.3. Kontrola badan robét ziemnych - geotechnicznych

a) Badania poditaza gruntowego
Przed przysipieniem do robdt ziemnych nale zweryfikowa rozpoznanie geotechniczne

podiaza gruntowego w celu ok§kenia rodzaju i mizszaci warstw gruntow zalegagych
w miejscu rob6t ziemnych oraz ustalenia rzeczywisty warunkow wodno-gruntowych
w podiazu w momencie rozpoczynania robot.

Wyniki  kontrolnych bada podiza gruntowego naky porowng 2z dokumentag
geotechniczsy, ktéra stanowita podstaw projektu budowlanego i projektu robdt ziemnych,

i w projektem robot ziemnych.

b) Badania gruntéw w wykopach
Badania gruntow w wykopach powinnydwykonywane w celu sprawdzenia zgoékio

rzeczywistego rodzaju i stanu gruntu z pegyini w projekcie, a take, j&li to potrzebne, dla
oceny zagszczenia gruntu w dnie i skarpach wykopu.
Zakres badagruntow w dnie wykopu zatg od rodzaju, rozmiarow i kategorii

geotechnicznej budowli ziemnej lub konstrukcji,fatdna by posadowiona w wykopie.

c) Badania zagszczenia nasypow
Zaggszczenie nalg bad& na podstawie pomiarowestaici objetosciowej szkieletu

gruntowedo i, jéli wymaga tego projekt, pomiaréw wilgotém lub na podstawie pomiaréw
takich wiaciwosci, jak opor penetracji, modut odksztatcenia iforfiary mog by¢
niemiarodajne do oceny zgggczenia gruntéw spoistych).

Wartaici maksymalnej gstasci objetosciowej szkieletu gruntowego oraz wilgotod
optymalnej zaleca sioznacza metod | i Il wedtug PN-88/B-04481.

Wartasci wtérnych modutdéw odksztatcenia najeoznaczéa przy powtérnym obaizeniu
statycznym phat Jako dodatkowe kryterium oceny wymaganeg@zatyenia mena
przyjmowa wartas¢ stosunku modutow odksztatcenia wtérnego do odicetiza

pierwotnego.



W przypadku niektérych mieszanek materialdw (np.sypaw skalnych Ilub nasypow
zawierajcych dua. ilos¢ gtazéw i kamieni, dla ktérych zycie metody Proctora do
testowania zagpzczenia nie jest odpowiednie i niektorych procedag;szczania, badania po
zagiszczeniu mgna przeprowadzi metodami sejsmicznymi lub zapi¢ sprawdzeniem czy
zagszczenie  przeprowadzano zgodnie z progedustalom, na podstawie prébnego
zagszczania lub  porOownywalnego sdiadczenia albo czy  dodatkowe  osiadanie
spowodowane dodatkowym prgeem sprztu zagszczajcego, jest mniejsze i okreslona

wartas¢

d) Badania specjalne
W celu sprawdzenia stanu i prawidtos@bzachowania budowli ziemnej w czasie jej

wykonywania, w zalenosci od potrzeby powinny liyprowadzone pomiary zwierciadta wody
gruntowej w podtau gruntowym i pomiary énienia wody w porach gruntu, badania
parametrow wytrzymakziowych gruntéw, pomiary osiadania lub przemiesaqaaziomych
podiaza i nasypu itp.

Zakres i sposéb prowadzenia pomiaréw élar@rojekt.

1.4. Kontrola wykonania robot ziemnych

a) Sprawdzenie dokumentacji technicznej
Przed przysipieniem do robdét ziemnych nale sprawdz dokumentag technicza
i stwierdzE, czy na jej podstawie mna wykon& projektowane roboty ziemne lub budewl

ziemry.

b) Kontrola rob6t przygotowawczych
Przed przysipieniem do robot ziemnych nale  sprawdz, czy prace
przygotowawcze zostaly wykonane zgodnie z projektam wymaganiami okrdonymi
w normie PN-B-06050;1999.

c) Kontrola wykonania wykopow i ukopow
Nalezy sprawdzt zgodnad¢ wykonania wykopdéw i ukopow z projektem i wymagamia
podanymi w normie PN-B-06050,1999, ze szczegdlmymbeeniem uwagi na:
- zabezpieczenie skarp wykopow,
- obudowe scian wykopdw,
- prawidtowa¢ odwodnienia wykopu,
- doktadna¢ wykonania wykopu (usytuowanie, wytkczenie, wymiary, rgdne, naruszenie

naturalnej struktury gruntu w dnie wykopu itp.).



W przypadku sprawdzania ukopu ngl®cent:

- zgodndc¢ rodzaju gruntu w ukopie z dokumentageotechniczs
- stan rbwnowagi skarp i zboczy,

- stan odwodnienia,

- uporzdkowanie terenu wokét ukopu.

2. OBMIAR ROBOT ZIEMNYCH
2.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie zudokntacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora nadzoru

0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widorobo6t podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykeovzy od obowazku ukmczenia
wszystkich robét. Ridne dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora Nadzoru nagpiie.
Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z €ztcicia wymagal do celu miesicznej

ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie
2.2 Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Zasady okréania ilosci robdt podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
i pozycjach przedmiarowych..
Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkamed&nymi w dokumentacji projektowej i

kosztorysowej.

2.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg& pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robogdab

zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jezeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestuyjcych, to Wykonawca duzie posiada wazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w

calym okresie trwania robot.



2.4\Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aplzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymywd to wyposaenie, zapewniai w sposob aigly

zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

3. ODBIOR ROBOT ZIEMNYCH

3.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

odbiorowi pogwarancyjnemu.

3.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonywanych robo6t oraz ifgi tych robot, ktore w dalszym procesie realizacjiegra

zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanrmavagdlnego pogpu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotosgéalanej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniespéktora Nadzoru. Odbidedrie
przeprowadzony niezwtocznie, niezndej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Ingjpea Nadzoru.

Jaka¢ i ilosé robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych t w oparciu

0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraeptprojektows, SST i uprzednimi

ustaleniami

3.3. Odbior czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje @idla zakresu robot okilwnego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t Odhbiobét dokonuje Inspektor nadzoru.

3.4. Odbior ostateczny (kécowy)



3.4.1 Zasady odbioru cgsciowego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robét w odniesieniu
do zakresu (il&ci) oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowd do odbioru

ostatecznegogdlzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia

potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zeizenia robdt i przycia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaxponez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny jadaowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikdéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz

zgodndci wykonania robot z dokumentagjrojektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapana realizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw eiowych,

zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupedoigih i rob6t poprawkowych.

W przypadkach me wykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robét
uzupetniagcych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnywikionczeniowych, komisja

przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych robét w poszczegélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehkiacy projektows i ST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszawartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga

przyjetych w dokumentach umowy.

3.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (kasowego)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robdét, spogdzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

1.dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjngomiarami powykonawczymi,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,



4.dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafid oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i
programem zapewnienia jadad (PZJ),
6. deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczsstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenigg@kBZJ),
7.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i

przekazania tych robét wieicielom uradzea,
8.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

9.kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeniniz Wykonawg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae xda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
3. 5. Odbioér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawizanych z usugciem wad,
ktére ujawni sic w okresie gwarancyjnym ekojmi.
Odbior pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualngjeldu z

uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 3.4. ,Odbidateszny robét".

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1 Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaqaa jednostk obmiarov

ustalor, dla danej pozycji kosztorysu prztd przez Zamawiagego

w dokumentach umownych.

Dla robét wycenionych ryczattowo podstaptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe; i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe daizie uwzgbdnia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdbds obejmowa:



* robocizre bezpdrednig wraz z narzutami,
* wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupi, magazynaaa

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

* wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

* koszty p@rednie i zysk kalkulacyjny,
* podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z

wytaczeniem podatku VAT.

4.2 .Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

4.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgazacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzodpowiedzialnymi instytucjami

projektu organizacji ruchu na czas trwania budomngz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych znmargodnié wynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania f§wietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczéstwa ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw,

barier,oznakowi drenau,

(f) tymczasowa przebudow urzadzea obcych.

4.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i ofgacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
4.2.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i orgeacji ruchu obejmuije:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do sianu pierwotnego.

4.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objamsd, przejazdow i organizacji ruchu:

powinny by ujete w cenie kontraktowej.

5. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@e U. z 2000 r. Nr 106 poz. 1126, Nr

109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 5. @@, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz.



1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 164.[4800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676
oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200%rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszermawierajcego dane dotyaze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. N8Jo0z. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. z 2000 r Nr 71 poz. 838 z

pézniejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i

higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanfizh U. z 2009 r. Nr 48 poz. 401).
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l. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)swymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni z asfaltu lanegeach budowy j.w

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
warstwy whzacej i scieralnej nawierzchni z asfaltu lanego wg PNS- &2200

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i eilpcza mineralnego o okienym sktadzie

i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka enaina z odpowiedaiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spetniaga okrélone wymagania.

1.4.3.Asfalt lany (AL) — wbudowana mieszanka mineralnéaliswa o duej zawartdci wypetniacza,
wytworzona w otaczarce lub kotle transportowo-piayjnym, nie wymagaica zagszczenia w czasie
wbudowywaniu.

1.4.4.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wilasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.5.0dcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdiei co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgogtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.6.Kategoria ruchu (KR) — obatenie drogi ruchem samochodowym, wyogae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i definitjgpodanymi w
Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pamlav Ogélnej Specyfikaciji
Technicznej.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PNC- 96170:1965 .

Rodzaje stosowanych asfaltow drogowych podano lictab.

Asfalty innego rodzaju mima stosowd, o ile posiadaj aprobat techniczr i sa zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego lub zagtczego.

Dopuszcza sistosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npL pgldpylania, popiotu lotnego zgla
kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnegagod Inspektora Nadzoru.

Przechowywanie wypetniacza powinno odbyw& zgodnie z PN-S-96504:1961.

2.4. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa spetniape wymagania podane w tablicy 1.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyésic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

Zaleca s, aby frakcje drobne kruszywa (paej 4 mm) byly przechowywane pod zadaszeniem (wigtam
Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiskavipmy by¢ wczeniej uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.
Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warsfaigralnej z asfaltu lanego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow

nr normy KR 1 lub KR 2

1 1 Kruszywo tamane granulowane wg




PN-B-11112:1996 , PNB- 11115:1998
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, II; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
€) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe, stalownicze) j-w.
2 Kruszywo ftamane zwykie wg PN-B-11112:1996 kll;lgat.1, 2
3 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL 1, 1l
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego wg WT/MK-CZDP 84 kl. I, II; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny: podstawowy, zagpczy pyly z
a) wg PN-S-96504:1961 odpylania, popioty lotne
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego
7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D20, D35, D50,
8 Polimeroasfalt drogowy DE 30 A, B, C,
wg TWT-PAD-97, IBDIM 54/93 DP 30
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
3.2. Sprat do wykonywania nawierzchni z asfaltu lanego

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z asfaltu lanego, poavin
wykaz& sie maozliwoscia korzystania, w zalaosci od potrzeb, z nagbujacego spretu:
- kottéw produkcyjno-transportowych holowanych praoigniki lub samochody,

- kottow statych,

- kottéw transportowych montowanych na samochodachowytadowczych,

- otaczarek wypoganych dodatkowo w suszarklo podgrzewania wypetniacza,

- ukfadarek,

- taczekzelazekzeliwnych, koksownikow, zacieraczek, gtadzikow, tomzczotek, listew drewnianych lub
stalowych w przypadku ukfadaniecenego.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmiy.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.2.2 Wypelniacz

Wypetniacz luzem nafg przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4.Asfalt lany

Do transportu asfaltu lanego vma stosowé&

- kotty produkcyjno-transportowe holowane przeggoik lub samochdd,

- kotty transportowe montowane na samochodach sgtadewczych.

W czasie transportu asfaltu lanego aglatrzymywa temperatug wytwarzania, ktora jest jednoczree
temperatut wbudowania w nawierzchgi

5. wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w Ogélnej Bipexiji Techniczne;.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z Inspeéto Nadzoru, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt sktadesmanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki bada
laboratoryjnych poszczegoélinych sktadnikow i prétvicteriatow pobrane w obedsm Inspektora Nadzoru do
wykonania bad@kontrolnych przez Inwestora.




Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikdw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ikzi asfaltu

- okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

5.3. Wytwarzanie asfaltu lanego

5.3.1.Produkcja asfaltu lanego w kottach produkcyjno-¢gartowych i kottach statych

Asfalt lany mana produkowé& zaréwno w kottach produkcyjno-transportowych jak kottach statych. Wybor
rodzaju kotta zaley od sposobu wbudowania asfaltu lanego w nawielizcRmnzy wbudowaniugcznym
znajdup zastosowanie oba typy ww. ydzer. W przypadku uktadania zmechanizowanegoayastosowa
kotly state, z uwagi na ich wlsz wydajnac¢.

Dozowanie asfaltu do kotta produkcyjno-transportgagak i statlego, powinno bywvagowe. Pozostate
sktadniki (kruszywo, wypetniacz) madpy¢ dozowane olgtosciowo przy pomocy odpowiednio wyskalowanych
pojemnikéw lub skrzfy (np. skrzynia przyczepy samochodowej podzielonskalpwanymi przegrodami).
Dozowanie ohjtosciowe kruszywa jest ktopotliwe i niezbyt dokltadZaleca s3 dozowanie wagowe wszystkich
sktadnikédw mineralnych przyzayciu automatycznych dozatoréw wagowych, szczegalnpezypadku produkcji
asfaltu lanego w kottach statych.

Doktadna¢ dozowania poszczegélnych sktadnikéw powinné hgstpujaca:

- asfalt -0,3 % m/m,

- wypetniacz 1,0 % m/m,

- kruszywo -2,5 % m/m.

Kolejnos¢ dozowania poszczegoélnych sktadnikéw powinné hgstpujaca:

- asfalt,

- wypetniacz,

- kruszywo (poczynaf od najdrobniejszego i kozac na najgrubszym).

Cykl produkgcji asfaltu lanego w kotle statym i letirodukcyjno-transportowym jest taki sam. Polega®
ogrzaniu asfaltu do stanu ptynnego, a g@sie utrzymuc go w tym stanie w nagistwie caglego ogrzewania i
mieszania, dozujeeito niego porcjami wypetniacz i porcjami kolejnakicje kruszywa od najdrobniejszych do
najgrubszych, korzystnie ogrzane do temperatutasfTempo dozowania wypetniacza i kolejnych fijakc
kruszywa dostosowujecsdo intensywnéci odparowania wody z kruszywa. Proces otaczaniajezse za
zakaczony w momencie, gdy nagi zanik parowania wilgoci i obzy sig przyczepné& mieszanki mineralno-
asfaltowej do topatek mieszadta.

5.3.2.Produkcja asfaltu lanego w zespotach do suszerigczania kruszywa (otaczarkach)

Istota produkcji asfaltu lanego w otaczarce poleg@ddzielnym podgrzaniu poszczegoinych jego skiaan
(kruszywo, wypetniacz, asfalt) do wymaganych teraper a nagpnie dozowaniu ich do mieszalnika i
otoczeniu lepiszczem.

Dozowanie kruszywa do mieszalnika otaczarki jeststapniowe. Pierwszy stogi¢o wielokomorowy dozator
wstepny (obgtosciowy), pozwalajcy na zachowanie prawidtowego (zgodnego z regeuiziatu
poszczegoblnych kruszyw (piasek, kruszywo drobnawoavane, grysy itp.) w mieszance mineralnej.

Drugi stopi@é to wielokomorowy zasobnik kruszywa goego, pozwalagcy na dozowanie wagowe
poszczegolnych frakcji mieszanki mineralnej, coezapia jej wymagane uziarnienie.

Nalezy zwrdci uwag;, aby do poszczegolnych komér dozatoragpiségo dostawat sitylko jeden rodzaj
kruszywa.

Kruszywo drobne (piasek naturalny i tamany, krusaylsmobne granulowane) powinnodsktadowane pod
zadaszeniem, w celu unikigia zawilgocenia.

Kruszywo w stanie suchym pozwala na prawidigwae; dozatora wgpnego (nie zatykajsigc otwory
wysypowe), zmniejszenie zycia paliwa oraz skrocenie cyklu produkgciji.

Maczka mineralna musi lBydozowana do mieszalnika w stanie suchym i podgrnan

Kolejnos¢ dozowania sktadnikdw do mieszalnika jest gsfaca: kruszywo grube, kruszyvwéoednie, kruszywo
drobne, wypetniacz, a po ich wymieszaniu — asfalt.

Poszczegodlne sktadniki mieszanki mineralno-asfajgowinny by dozowane do mieszalnika zgodnie z
recepd, z nastpujaca doktadndcia:

-kruszywo -2,5 % m/m,

- wypetniacz 1,0 % m/m,

- asfalt -0,3 % m/m.

Dozowanie ww. sktadnikdw powinno odbyivsic automatycznie.

Mieszanie sktadnikdw powinno odbywaie do czasu uzyskania jednorodnej, pod wdgm wyghdu i
konsystencji, mieszanki; wszystkie ziarna powingg doktadnie otoczone asfaltem.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosi:

- z asfaltem D 20 od 175 do 2200 C,

- z asfaltem D 35 od 165 do 2100 C,



- z asfaltem D 50 od 155 do 2000 C.

W celu ostatecznego przygotowania asfaltu lanegetiladowania, naley go po zatadowaniu do kotta
transportowego, ogrzewamiesza nie krocej nt 1 godzir.

5.4. Przygotowanie podiga

Podilae (podbudowa, warstwa wyréwnawcza lulazgta) powinno posiadaprojektowany profil, a
powierzchnia jego musi ldysucha i doktadnie oczyszczona z wszelkiego rodzaieczyszcze(piasku, biota,
kurzu, rozlanego paliwa, itp.). Do usuwania zanyseezé nalezy stosowa szczotki mechaniczne ¢azne oraz
sprat

pneumatyczny (dmuchawy, odkurzacze itp.).

Podtaze nie powinno b§ skrapiane lepiszczem asfaltowym przedzatoem na nim warstwy asfaltu lanego.
Brzegi kraveznikéw oraz innych urgzen instalacyjnych jak wlazy, wpusty itp. powinnydpgrzed utgeniem
asfaltu lanego posmarowane lepiszczem asfaltowymdggm asfaltem drogowym, asfaltem uptynnionym,
emulsp kationows).

5.5. Warunki przystapienia do robét

Asfalt lany nie mae by ukladany w temperaturze otoczeniaszij n + 50 C.

Nie dopuszcza siuktadania asfaltu lanego podczas opaddw atmosfeygt oraz na oblodzonych
powierzchniach.

5.6. Zarob prébny

Przed przysipieniem do produkcji asfaltu lanego Wykonawca pediowhzany do wykonania w obecéw
Inzyniera zarobu prébnego, w oparciu o0 zatwierdz@cept.

Z prébnego zarobu nale pobra& co najmniej 2 probki ogéine o wadze od 3 do 4Zigidrych naley wydzieli¢
2 probki laboratoryjne o wadze nie mniejszej @5 kg kada.

Przygotowane prébki laboratoryjne nalepodda ekstrakcji i okréli¢ zawartd¢ asfaltu w mieszance
mineralno-asfaltowe;.

5.7. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy spgzdo produkcji asfaltu lanego oraz jego wbhudowdesh wigciwy,

- okreslenia grubdci warstwy wbudowanego asfaltu lanego, konieczoeajzyskania, wymaganej grumd
warstwy nawierzchni,

- okreslenia czasu mieszania sktadnikdw asfaltu lanegadaanego do uzyskania vitziwej temperatury
mieszanki.

Wykonawca powinienzy¢ tych samych materialdw oraz takiego sjpuz jaki zastosuje do wykonywania
nawierzchni. Dlugé&’ odcinka prébnego nie powinnadmniejsza ni 50 m.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidagalzoru.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania nawierzchni, po zaakceptowaniu mkiciprobnego przez
Inspektora Nadzoru.

5.8. Wykonanie warstwy z asfaltu lanego

5.8.1.Wbudowanie ¢czne asfaltu lanego

Asfalt lany wbudowywany jest przyzyciu sprztu wymienionego w pkt 3.2.

Dla uzyskania jednakowej grufim ukladanej warstwy natg stosowd odpowiednio wypoziomowane

i zamocowane listwy drewniane lub stalowe, posmarms§rodkiem przeciwprzylepnym (np. roztwor szarego
mydfa i gliceryny w wodzie).

Zabrania sj stosowania do smarowania listew, pojemnikow nasmaak (kubtéw, taczek) i topat, substanciji
pochodzenia naftowego (oleju r@lowego, oleju opatowego, paliwa silnikowego itpy) czasie uktadania
warstwy nawierzchni naky sprawdzt profil podiuzny i poprzeczny przy pomocy faty. Stwierdzone
nieréwndci nalezy natychmiast wyréwnagtadzikiem, poki mieszanka jest goa i dostatecznie plastyczna.
Przy wykonywaniu ziczy poprzecznych i podimych, naley stosowd rozgrzewanie kraedzi gomca
mieszank lub promiennikami podczerwieni z jednoczesnym iaéan spoiny. Nie zalecaessmarowania
zlaczy goncym asfaltem.

Warstwascieralna, bezpwednio po wykonaniu, powinna bposypana grysem od 2 mm do 4 mm wdlad
5 kg/m2 do 8 kg/m2 i zatarta. Zaleca sfosowanie skuteczniejszej metody uszorstnieniatwg scieralnej,
polegajicej na posypaniu gacej jeszcze warstwy grysem lakierowanym od 2 mm dam i przywatowaniu go
lekkim stalowym walcem gtadkim.

Powierzchnia warstwycieralnej powinna byjednolita, o jednakowej barwie, begkpie¢ i rys.
5.8.2.Wbudowanie mechaniczne asfaltu lanego

Asfalt lany mana wbudowa w sposéb mechaniczny, przgyeiu uktadarki.

Uktadanie mieszanki musi odbydvaie w sposob aigly, bez przestojéw, z jednostajpredkoscia.
Nawierzchn¢ mazna odda do ruchu po jej ostygetiu do temperatury otoczenia.



Zaleca s} ukltadanie asfaltu lanego gatzerokdcia jezdni. Woéwczas wyspuja tylko zlacza poprzeczne,
migdzy dziennymi dziatkami roboczym. agize naley doktadnie zatrzg aby otrzyma réwna powierzchng. W
razie potrzeby do rozgrzania kregzi mazna stosowa promienniki podczerwieni. Do wykonywaniaek
mozna stosowasamoprzylepne §any asfaltowo-kauczukowe, ktére przylepianeds obcttej krawedzi przed
dalszym uktadaniem warstwy. Ma@y¢ stosowane tylko te geny, ktére posiadajaproba¢ techniczi, wydary
przez uprawniomjednostk i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Goraca powierzchng warstwyscieralnej nalgy uszorstni przez rownomierne posypanie grysem od 2 do 4 mm,
w ilosci od 5 kg/m2 do 8 kg/m2 lub grysem lakierowanyn2odb 4 mm i przywatowanie lekkim walcem
gtadkim.

Najlepsze rezultaty daje stosowanie rozsypywareposgionych w szczotki, ktére nadaepdpowiedm energe
kinetyczry grysom, wttaczajc je w goaca mieszank.

Przed oddaniem nawierzchni do ruchu, malesuné z niej niezwizane ziarna grysu.

5.9 — Nawierzchnia boiska

« Nawierzchnia poliuretanowa typu np. CONIPUR 2S 538t

e Asfaltobeton dwuwarstwowy gr. 7,0 cm (4+3cm) D350D5

* Kruszywo kamienne tamane o frakcji 0-31,5 — gr..mif® cm

*  Kruszywo kamienne tamane o frakcji 31,5 — 63,0 -ngn. 12,0 cm
e Piasek lub pospétka 0 — 0,2 mm gr. min. 10,0 cm

e Grunt rodzimy

CONIPUR 2S - Nawierzchnia sportowa bezspoinowa vdavatwowa o catkowitej grulsoi
minimalnej 16 mm (8+8), uktadana bezpmnio na placu budowy , wymageg podbudowy
sztywnej (asfaltobetonowej lub betonowej).

Pierwsza, warstwa dolna (ok. 8 mm) jest mieszagmanulatu gumowego SBR o frakcji 1-4 mm,
pofaczonego jednoskiadnikowym lepiszczem poliuretanowpnuga - gérna warstwa - o tej samej
grubasci, sktada si z granulatu EPDM o frakcji 1-3 mm, pokonego lepiszczem poliuretanowym.
Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody , wykeama insitu , stey do pokrywania nawierzchni
boisk wielofunkcyjnych, placow rekreacji ruchowkprtéw tenisowych , biei lekkoatletycznych,
sektoréw i rozbiegéw konkurencji technicznych itp.

Wykonywana zgodnie z nogmDIN 18035/6 + IAAF. Jest odporna na obuwie zclohi .
CONIPUR 2S wymaga podbudowy sztywnej , odpowiedwprofilowanej spadkami

podtwznymi i poprzecznymi, odchytki mierzonedat dt. 4 m. nie powinny hiywigksze nk 8 mm .
Podtaze powinno by wolne od zanieczyszca®rganicznych , kurzu , blota, piasku itp. Niezady¢
zaolejone ( plamy natg usuné ). Podbudowa betonowa powinnathyolna od mleczka
cementowego, szorstka, nie posiaddspojonych odtamkéw. Natomiast odbudowa
afaltobetonowa powinna byiwatowana w taki sposéb aby nie wymiwato wykruszania si
warstwy gorne;j.

Montaz nawierzchni poliuretanowe nalezy wykonac zgodnie ze specyfikacjq producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji asfaltu lanego i prizeds wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru, w celu
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania nawierzchni z

asfaltu lanego podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wykonywania nawierzchni

z asfaltu lanego

Lp Wyszczegolnienie bada na dziennej dzialce roboczej
1 Skilad asfaltu lanego 1 prébka przy produkcji 6 #g
2 prébki przy produkcji ponad 300 Mg




2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej cysterny
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura skladnikbw mieszanki | dozor cigly
mineralnej dozowanych do mieszalnika
6 Temperatura asfaltu lanego przydwm zatadunku do kotta
transportowego i w czasie

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001.
6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnéc.

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie naley okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralnej

Pomiar polega na dokonaniu odczytu temperaturkak edpowiedniego termometru zamontowanego na
otaczarce. Temperatura powinna lzgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi SST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury asfaltu lanego powiniet dgkonywany:

- po zatadunku do kotta transportowego (w przypagpttadukciji w kotle statym lub

otaczarce),

- w czasie wbudowywania w nawierzcéni

Pomiar naley wykonywa przy wyciu termometru z doktadioia - 20 C.

Temperatura powinna Bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i whagiwosci warstwy z asfaltu lanego

6.4.1.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ wykonanej warstwy powinna bygodna z dokumentacprojektovs z

tolerancy + 5 cm.

6.4.2.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndaici podiuzne warstwy mierzone wg BN-68/8931-04 lub matofivnowana nie powinny by
wigksze od podanych pomj.

- 6 mm dla warstwycieralnej uktadanej mechanicznie,

- 8 mm dla warstwycieralnej uktadanejecznie,.

Nieréwndici poprzeczne warstwy nale mierzy¢ 4-metrowy tata. Nierdwndci nie mog, przekracz&5 mm.
6.4.3.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostyakddh powinny by zgodne z dokumentagcprojektows
z toleranci - 0,5 %.

6.4.4.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentacprojektow z toleranc - 1 cm.
6.4.5.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows z toleranci 5 cm.

6.4.6.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerancgj: - 5 mm - dla warstwy o gruloi
od 2,5 do 3,5 cm, + 5 mm - dla warstwy o gridh@d 1,5 do 2,5 cm.

6.4.7.Ztacza podiane i poprzeczne

Sprawdzenie prawidtowsgi wykonania zicz podtinych i poprzecznych polega na gdginach zewgtrznych.
Ztacza powinny by dobrze zwizane i zatarte.

6.4.8.0bramowanie warstwy

Sprawdzenie wykonujeeprzez ogidziny i pomiar przymiarem z podziatknilimetrowa. Przy opornikach
drogowych i uradzeniach w jezdni nawierzchnia powinna wystawd 3 do 5 mm ponad ich powierzctni
by¢ réwno obcita.

6.4.9.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy powinien byjednorodny, bez sgan, deformacji, plam i wykrusze

6.4.10.Penetracja prébki z nawierzchni

Penetracja powinna bygodna z warteia podamn w tablicy 3, wedlug metody wykonania badania p&jlan
normie.




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w Ogélnej Seryji Technicznej.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni falis lanego.

8. ODBIOR ROBOT

Przegcia Robot naley dokonywa zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Butimego.
Przyjecie Robét mae nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadgcim préb i pomiar6w,
jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentagykonawca, a take obowazujacymi normami oraz
przepisami.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagjrojektove i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PN-S-96025:20dly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Podstaw ptatnaci jest wynagrodzenie ryczattowe oki@ne w umowie . Wynagrodzenie ryczattowe obejmuje
wszelkie koszty zwaizane z realizacja przedmiotu zaméwienia.
Obejmuje rownie wszelkie roboty konieczne, ktére ustiavia uzytkowanie i funkcjonowanie obiektu zgodnie z
przepisami ( art. 632 ust.1 Kodeksu Cywilnego).
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z mieszanki asfatiago obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie asfaltu lanego i jego transportmejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikdw,
- rozlozenie asfaltu lanego,
-  wyprofilowanie krawdzi,
- posypanie grysem i przywatowanie,
~- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PNB- 11111:1996 Kruszywo naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i mieszanka
2. PNB-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywodae do nawierzchni drogowych
3. PNB-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PNB- 11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywacate zzuzla Materiaty kamienne — elementy kamienne
-kraaniki uliczne, mostowe i drogowe
stalowniczego do nawierzchni drogowych
5. PNB- 11213:1997 Ropa naftowa i przetwory naftoRekowanie, znakowanie i transport
6. PNC- 96170:1965 Przetwory asfaltowe. Asfaltyginoe.
7. PNS- 04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas bitumicznych
8. PNS- 96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoMawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
9. PNS- 96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczikany do mas bitumicznych
10. BN-80/6775-03 /04 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk
tramwajowydrawezniki i obrzeza
11. BN-68/8931-04 e%¢ 13 Drogi samochodowe. Pomiar réwoibnawierzchni planografem i tat
12.DIN 1996 CZESC 13 Eindruckversuch mit ebenem Stempel (badagmetpacji nawierzchni gtadkim
stemplem — patrz zgdznik 1)
10.2. Inne dokumenty
13.WT/MK-CZDP. Wytyczne techniczne oceny jakéci gryséw i zwiréw kruszonych produkowanych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego, przemczonych do nawierzchni drogowych. CZDP,
Warszawa, 1984
14.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
15.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasthltgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zelszy
54. IBDiM, Warszawa, 1997
16.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2.03.1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430)



17.Mechaniczne uktadanie asfaltu lanego w RFto@ek Informacji Technicznej i Ekonomicznej przy DE,
Warszawa. Lipiec 1967

18.E. Skaldawski: Poradnik majstra drogowego —rhitane roboty nawierzchniowe. WKL, Warszawa, 1980
19.A. Paszkowski, E. Skaldawski: Poradnik majstigdwego. Wytwarzanie mas bitumicznych. WKL,
Warszawa, 1975

20.S. Luszawski, S. Wojdanowicz: Nowoczesne nawterie bitumiczne. WKL, Warszawa, 1977

21.H.J. Stosch: BHy wykonawstwa nawierzchni bitumicznych. WKL, Warem, 1977.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robot zadanych z wykonywaniem podbudowy
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2.Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi doktmezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjgkich i

gminnych.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizoych mechanicznie wg
PN-
S-06102[21] i obejmuj SST:
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowefpj@odbudow pomocnicz i
podbudowe zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i
potsztywnych [31].

1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznplegagpcy na odpowiednim
zagszczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi,
odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O80.00.00
~Wymagania
ogolne"

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.0g0Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w OST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2.2 Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszahilizowanych
mechanicznie podano na rysunkach



2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 powinna
leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku .
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Rysunek |. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metathbilizacji
mechanicznej

| -2 kruszywo na podbudayzasadnicz (gérm warstve) lub podbudow jednowarstwow
| -3 kruszywo na podbudawpomocnica (dolng warstwe)



Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugjcznej uziarnienia hasiednich
sitach. Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie agoprzekracza2/3 grubdci warstwy
ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wihdciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy I.

Tablica I.
Lp. WyszczegolnieniéVymagania Badania

whasciwosci Kruszywa Kruszywa Zuzel wedtug
naturalne tamane
Podbudowa
zasad- pomoc- | zasad- pomod-  zasad- poma@c-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

Zawarta¢ ziam mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 POBEB14

niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 do 12 dolO do 12 dolO Aol (-15F31

2 Zawartdé nadziama, 5 10 5 10 5 10 |pN-B-06714
% (m/m) nie wicei niz -15 T31

3 Zawartg¢ ziam nieforemnych 35 45 35 40 ) ) PN-B-06714
%(m/m) nie wicei nix -16 [41

4 Zawitos¢ zanieczyszcze 1 1 I 1 PN-B-06714
organicznych, %(m/m), nie -26 [8]
wiecei niz

5 Wskatnik piaskowy po picio- od 30 od 30 od 30 od 30 - - BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metagd do 70 do 70 do 70 do 70 -01 [26]
llubHwWgPN-B-04481 %

6 Scieralndg¢ w bebnie Los 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
Angeles 30 40 30 35 30 35 -42(12]
a) §cieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz
b) scieralna¢ czsciowa po
1/5 petnej liczby obrotéw, nie

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wiecei niz -18 [61

8 Mrozoodpomes, ubytek 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 19 [71
nia %(m/m) nie wicei niz.

9 Rozpad krzemianowyzela- 1 3 PN-B-06714
zawy hcznie, % (m/m), nie -37 [101
wiecej niz PN-B-06714

10 Zawartaé zwiazkow siarki w 1 1 1 2 4 PN-B-06714
przeliczeniu na SO?, %(m/m), -28 91
nie wiecei Nz




11 Wskanik nasnosci Wnas mie- 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
szanki kruszywa, %, nie 120 120 120 [21]

mniejszy nk:

a) przy zagszczeniu Is 2 1,00
b) przy zagszczeniu Is > 1,03

2.3.3. Material na warstwg¢ odsaczajaca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
- zwir i mieszank wg PN-B-11111
- piasek wg PN-B-11113

2.3.4. Materiat na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajica stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113

- miat wg PN-B-11112,
2.3.5. Materiaty do ulepszania wi&ciwosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje si
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [ 17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
- popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniengizdnych
efektédw ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniazphzyniera.
Rodzaj i il¢ dodatku ulepszagego nalgy przyjmowa zgodnie z PN-S-06102

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1.0g6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

3.2.Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod.

Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognb
optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank



c¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iubatycznych do zaggzczania. W
miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST 00.00.00
~Wymagania ogolne".

4.2 Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi rasderi,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 .

Transport pozostatych materialow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gd6Ine zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST 00.08@6nagania
ogolne”.

5.2.Przygotowanie podiza
Podbudowa powinna byutozona na podku zapewniajcym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgaprawdz
wzorem:

<5 ()

w ktorym:
D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodgBam warstwy podbudowy lub

warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dss- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi &&m gruntu podiza,

w milimetrach.

Jezeli warunek (I) nie mze by spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstve

odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtdknire. Ochronne wisciwosci geowtokniny,
przeciw przenikaniu drobnych gtek gruntu, wyznaczaest warunku:

5 <5 (2)

O90



w ktérym:

dso- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 58idten gruntu podia,
w milimetrach,

Osc-umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca s¢ na geowtokninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru 0% powinna
by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniadbudowy powinny b§
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w eglach rownolegtych do
osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriiera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno whiwiaé nachgniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robo6t w odstach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa ascisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymailnej
nalezy wytwarza w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczrnig zapewnienia jednorodéa nie dopuszcza swytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcfimodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna l#yod razu transportowana na miejsce wbudowania v tak
sposo6b, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4 Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédip
takiej, aby jej ostateczna grulégpo zagszczeniu byta rowna grubd projektowane;.
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie maoprzekracza20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna éyoztazona w sposob zapewnialy oshgniecie
wymaganych spadkow i¢dnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej
niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkowedrzych wysokéciowych. Rozpoaczeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiata
wilgotnaosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, poi@imzosta osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Feli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej 0 20% jej
wartasci, mieszanka powinna Bywilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgo&danieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej
0 10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinietpawiadd przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy I, Ip. 11.

5.5.0dcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéto wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek
prébny w celu:

- stwierdzenia czy spe¢k budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa
jest wigciwy,



- okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniedaym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grukiei warstwy po zagszczeniu,

- okredlenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materiatbw oraz spitu

do mieszania, rozkladania i zmgczania, jakie dmla stosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przezayniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzgniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie.zéd Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pereruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakdci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 6.
6.2.Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstaminiki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmbwazystkie wtaciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3.Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.



Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bafla Czgstotliwose

Minimalna liczha |Maksymalna
bada na dziennej [powierzchnia
dziatce roboczej  |podbudowy przy-
padajca najedno

badanie ()
I Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnas¢ mieszanki
3 Zag;szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4 Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. I, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i
przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Prébki naley pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.  Wilgotnosé¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [I] (o I1), z tolerangi+10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.  Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osignigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niéwe ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontrad zag;szczenia nalsy oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejnraz na 5000 A lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagyszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za
prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu £3 dovpiénego modutu odksztatcert
jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2 <22

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacery wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.



Probki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposob
losowy w obecngci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych
podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ pomiarow

I Szerokd¢ podbudowy 10 razy na |l km

2 Rowna¢ podiwzna w sposo6b cigly planografem albo co
20 mtat na

3 RoOwnd¢ poprzeczna 10 razy na | km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na | km

5 Rzdne wysokséciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

2000 nf
8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na
- modut kazde 1000 m2
odksztalcenia co najmniej w 20 punktach naide
- ugiecie 1000 m2

sprzyste

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg

wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxnikéw szeroké¢ podbudowy powinna l#ywigksza od
szerokaci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wadtowskazan w
dokumentacji projektowe;j.



6.4.3. Rownéé¢ podbudowy
Nieréwnaci podizne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy fata lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzyt 4-metrovy tata.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetimpoy by¢ zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokdciowe podbudowy

Raéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz# | cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podia

Os podbudowy w planie nie mie by¢ przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubosé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmi®g zgodny z podanym w
tablicy 4,

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931 -06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa  Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o |Wskaznik Maksymalne ugicie Minimalny modut odksztal-
wska?ni_ku zagszczenia spryste pod kotem, mm | cenia mierzony phpt
Wnos nie Is nie srednicy 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy ni
niz, %

40 kN 50 kN od pierwszego |od drugiego

obcigzenia Ei obcigzenia Ez

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5. I. Niewtaciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawjeksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerétigorojektowanej o wicej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejlezacym, to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszergypodbudow przez spulchnienie warstwy na pefirubcé do
potowy szerokéci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinnydgaprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiedrgicbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich étiwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wiglkiiu tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nasnosé¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona
wszelkie roboty niezitine do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez kgniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdipalowy tylko wtedy,
gdy zankenie nédnosci podbudowy wynikio z niewkaiwego wykonania robot przez
Wykonawe podbudowy.

6.5.4. Widciwosci nawierzchni z piasku

— piasek ptukany drobny (nie pyly) ziarno od 0,2- 2mm, gr. 25cm

— warstwa odgczapca zagszczona mechanicznie i ubita gr. 10cm

— geowtdknina gstas¢ 250g/m2

— grunt rodzimy
Urzadzenia zabaw ruchowych dla dzieedh usytuowane na nawierzchni piaskowej. Musi té6 by
piasek ptukany, kwarcowy, bez zawdnrioczesci pylastych i itdw o frakcji od 0,2-2mm. PiaseKewy
przesig do odpowiedniej wielkei, nie mae on zawier&kamieni i innych niebezpiecznych
czasteczek. Piasek nie i@ byt réwniez zbyt drobny i miatki, aby nie przyklejaksto skory
zawodnikéw. Piasek nie me sk kurzy¢. Warstwa piasku musi mieo najmniej 25 cm gbokasci na
warstwie odsczapcej. Na gruncie rodzimym nafe utozy¢ geowtoknire.



7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST 00.00/¢magania ogolne”
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest m (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST 00.00/@@yagania ogdlne" .
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdlIne ustalenia dotycace podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w OST 00.00.00
~Wymagania ogolne".

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynngti objetych cen jednostkow | m? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w OST:

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy
1.PN-B-04481

.PN-B-06714-12
.PN-B-06714-15
.PN-B-06714-16
.PN-B-06714-17
.PN-B-06714-18
.PN-B-06714-19

N O oA WODN

8.PN-B-06714-26

9. PN-B-06714-28
10.PN-B-06714-37
11.PN-B-06714-39
12.PN-B-06714-42
13.PN-B-06731



14.PN-B-11111

15.PN-B-11112

16.PN-B-H113

17.PN-B-19701

18.PN-B-23006

19.PN-B-30020

20.PN-B-32250

21.PN-S-06102
10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpoétsztywnych
IBDIM — Warszawa
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WSTEP
1. Opis ogolny

- Niniejsze opisy rozpatrywatacznie z rysunkiem ZAGOSPODAROWANIA TERENU i
Zeleni

- Opisy robét zawarte w dokumentacji nie =zasfa technicznych opisow
wykonania. Oferent korzystgly z rozwhzania wskazanego jako marka referencyjna
lub  podobnego, zobowzany jest do  uwzgtinienia  wszelkich  specyficznych
wymogéw dotycacych stosowania materialdbw i wyrobow do mocowaniasadzania
wyrobéw, wymaga dotycacych  stosowania  spgi pomocniczego, nagdzi i
wszelkich innych akcesoribw jak rownie wszelkich konsekwencji wynikagych z
kolejnasci, czasu trwania i organizacji robét, ktérych wygasstosowana technologia.

- Wszelkie propozycje stosowania rozma technicznych lub  materialowych,
rbzne od zawartych w projekcie musz by¢ wyraznie opisane i zaakceptowane.
Wykonawca, ktéry nie dopelnit tego warunku musi zyi€ sSie z obowazkiem
wykonania robot tak jak ilustraije rysunki i opisy

- Zamiana  wyrobéw opisanych w  dokumentacji -na réwaioe  podlega
kazdorazowo uzgodnieniu z projektantem.

2. Cena robot
Ceny wykonania robot, ktore Oferent podaje w oferciprzetargowej musgz
obejmowd:

Wykonanie robo6t zgodnie z obagijacymi normami i przepisami, a dla produktow i
wyrobéw dla ktérych norm takich nie ma, wykonani®bdt zgodnie z odpowiednimi
normami i standardami, ktorymi postugujee siproducent danego wyrobu, jak réwhie

wykonanie rob6t zgodnie z instrukcjami  producentadnanie warunkdéw  wykonania,
transportu czy monza.

Materiat, robociza, transport materialu i 0sOb, koszty zakupu, wgtiaj i pracy
sprztu, wszelkie koszty manipulacyjne, wydatki poniegio na obstug
administracyjn, marketing, podrée zwhzane z realizagj robdt, podatki i opfaty
urzedowe, optaty celne i inne, ktére Wykonawca musi ig&n dla kompletnego i

terminowego wykonania ustugi.

Koszty  sporzdzania  rysunkOéw  warsztatowych, koszty  spdeania  rysunkow

powykonawczych lub, w  przypadku podwykonawcow, kypsz nanoszenia
wykonanych robét na rysunki wykonawcze.
Swiadczenia z tytulu gwarancji i ckojmi, koszty przygotowania instrukcji,
przeszkolenia personelu Klienta, koszty uczestrictw naradach koordynacyjnych na
budowie, odbiorach @stkowych, rozruchu usdizen i jesli jest to wymagane koszty
uczestnictwa odbiorze.

Il. ZASADY OGOLNE

1. Zasady wynikajace z kontraktu wykonawczego
Materiaty i wykonanie
Wykonawca odpowiada za dostarczenie calego materiabilinnego a take
wszystkich innych materiatdbw niegiinych do wykonania i zakezenia prac
zgodnie z wymogami i standardami zawartymi w sp&egfi. Wykonawca
zobownzany jest do wykonania wszelkich pracdicych przedmiotem kontraktu z



nalezyta starannécia, zgodnie z zasadami sztuki budowlanej i wiedzy adowej, a
takze zgadnie z  przepisami  obawujacymi w  zakresie  wykonawstwa.
Wykonanie, maszyny i narzdzia

Wykonawca zapewnia caldspratu, wszystkie nakgzia i maszyny, potrzebne do

wykonania prac i usuwa je z terenu budowy, kieggitazej niepotrzebne. Kontroluje

stan maszyn, nagdzi i materiatdw, odpowiada za nie podczas trwaoisdt.

Zagospodarowanie odpadow

Wszystkie odpady powstgle w zwazku z pracami okjfymi kontraktem maj byc¢
zbierane i skladowane tymczasowo na terenie budowgjmowanym  przez
wykonawe. Nastpnie wywiezione przed zakozeniem prac. Spalanie odpadow na
terenie budowy jest zabronione. Materialy (np. niagmziemi) pozyskane podczas
rob6t, a nie przewidziane do wykorzystania w projek staj sSie whlasndcia
wykonawcy, chyba ze %X jakies inne szczegoOtowe wskazania.
Porzadkowanie terenu

Wykonawca zobovdzany jest, przez caty czas trwania rob6t, do uteayian poradku

na terenie objym pracami oraz w innych miejscach, &tdnog ulec
zanieczyszczeniu w wyniku prowadzenia prac jak dimgi, sciezki itd. (nalezy

zabezpieczy mazliwosé¢ czyszczenia wadi zamiatania).

Uzycie srodkéw chemicznych

Srodki chemiczne mag by¢ zastosowane jedynie wtedy, gdy wskazang W
specyfikacji i przy niemdiwosci zasgpienia ich biologicznymi metodami kontroli.
Wykonawca powinien poa wszelkie srodki ostr@noici zalecane przez producenta
danej substancji oraz usin niepotrzebne opakowania niezwlocznie po ich
opré&nieniu.

W przypadku stosowania pestycydow i herbicydow wwdweca powinien zatruddi
osole przeszkolom w zakresie #ycia takich preparatow. Ostateczny dobénodkdéw
chemicznych nalgy skonsultowa z projektantem.

2. Materiat ro slinny

a. Uwagi ogolne
Wykonawca powinien zadba aby materiat rdinny i wszystkie inne materialy
niezkedne do wykopania, transportu i dostarczenia na stéej spetnialy wskazane
standardy,  wszystkie  §tiny  powinny  odpowiadd wymiarom i  wymaganiom

zamieszczonym na listachsho. Projektant zastrzega sobie prawo do dokonania

niewielkich zmian w stosunku do wiell@® czy gatunku pojedynczych egzemplarzy, o
czym niezwlocznie winien, poinformowa wykonawe. Wszystkie réliny  powinny
by¢ zdrowe, wolne od szkodnikébw i chor6b, zgodne w lgmie z odmiaa, w dobrej
kondycji, z prawidlowo rozwirtym systemem  korzeniowym  odpowiednim dla
wielkosci  rodliny i odmiany. Material rélinny powinien by dobrej jakéci. Uwaga:
Celem wykonania szczeg6tlowego projektu nasadzgest osigniecie  okrélonego
efektu, dlatego wielks i jakos¢ materiatu rélinnego 4 tak istotne.

b. Transport i przechowywaniestim

Wykonawca  zobowizuje sé do zorganizowania transportu ska i zatadunku
materialu. Szczegdin uwag halezy zwrocié juz w szkélce i podczas transportu na
zabezpieczenie  systemu  korzeniowego ie¢ddw przed uszkodzeniami.  Wszelkie
uszkodzenia i ztamania ¢tla oczyszczone, a rany zabezpieczone na koszt wylognaw
Podczas transportu oraz w okresie poprzedys) sadzenie &iny musz by¢
zabezpieczone przed wysuszeniem, przegrzaniem, mprzagciem, stagnuca woch
w obrbie systemu korzeniowego, uszkodzeniami mechanizny Naleey zadb& o
odpowiednie podlewanie §kin w tym okresie.




Raodliny z uprawy Kkontenerowej powinny ragn przynajmniej jeden, pelny sezon
wegetacyjny w kontenerach, z ktéryckdh sadzone, miedobrze wyksztatcony, ale

nie przerdnicty system korzeniowy i prawidtowo rozwigti cze$¢ naziema.
Przerdniety, zbyt zagszczony system korzeniowy najeprzed posadzeniem
odpowiednio rozlani¢. Przed sadzeniemdlimy w kontenerach naky dobrze
nawodng.
Rosliny w kontenerach powinny Byprzechowywane w miejscu zacienionym z
mozliwoscia podlewania
c. warunki podczas sadzeniglio
Sadzenie powinno odbywa sig w odpowiednich warunkach, najlepiej w chtodne,
wilgotne  dni.  Sadzenie  nalg  wstrzym&, jezeli warunki  zewwtrzne  mog
niekorzystnie odidi sie na wzrdcie ralin lub powoduj degradag gleby. Naley
unika¢ warunkow, ktore utrudniaj przyjccie sk roslin jak: zalane doly przeznaczone
do sadzenia, zbite podi®, stagnujca woda w miejscach sadzenia, mocno
zamarzngta ziemia, dtugotrwate, silne, mime wysuszajce wiatry itp.
d. umiejscowienie rgin
Rosliny rozmieszcza si na podstawie rysunkéw dgizonych do specyfikacji. Rbny
powinny by usytuowane w pozycjach i H#o wskazanej na odpowiednich rysunkach
lub/i w specyfikacji oraz powinny Iy rozmieszczone rownomiernie i dopasowane
ksztattami tak, aby uzyska efekt okrélony na rysunkach wykonawczych. Projektant i
inwestor zastrzegaj sobie prawo do zmiany doktadnej pozycji poszczegdi rclin
po ich rozstawieniu.

Zestawienie drzew do nasadzenia :
- Ztotokap Waterera — 14szt
- Klon Pospolity — Acer platanoides — 19szt

TRAWNIK
Wystepowanie
Trawniki z siewu wysipuja na calym terenie przeznaczonym pod trawniki zgedm
rysunkiem technicznym nasadze

Zasady wykonania
Trawniki z siewu,

Trawniki - projektuje si wykonanie trawnikdw o usytuowaniu pokazanym nggkacie
zagospodarowania. Teren pod ziele powinien by oczyszczony z gruzu i zanieczysztze
wyréwnany i splantowany. Teren zigét®w powinien by obnizony w stosunku do krawnikow i
opornikdéw o 2 cm. W miejscu przeznaczonym pod gtoj@any trawnik nalgy nawiezé 15 cm
warstwe ziemi urodzajnej zmieszanej z piaskiem w prop@gjzsci ziemi urodzajnej na 1 e&
piasku. Przed siewem ziegmalezy wyrown&. Najlepszymi miesicami do wysiewu nasioras
kwiecien-maj i sierpi@-wrzesig. Do wysiewu stosowamieszank nasion przeznaczonych na
trawniki parkowe, w skitad ktorej wchaglm.in.: kostrzewa czerwona i owcza, mietlica posaal
biatawa. Przewiduje siobsianie w iléci 4 kg 100 m2. Nasiona traw najedocisra¢ do gruntu watem
kolczatky. Pierwsze koszenie powinnodgrzeprowadzone gdy trawa ggnie wysoké¢ 5 do 10 cm
a nastpnie gdy trawa odimie na wysok& 10 do 12 cm. Trawniki powinny Byegularnie koszone.

3. Parametry techniczne



4. Trawniki z siewu

rodzaj mieszanki
norma wysiewu

Podstawowe gatunki w mieszance [%)] :

F. rubra - 60%
L.perenne - 20%
P.pratensis -20%/

IV. ELEMENTY WYPOSA ZENIA

1/

2/

ZESTAWIENIE URZADZEN ZABAW RUCHOWYCH
Np. Saternus

1/ hutawka wahadtowa podwdjna — Maluch 1602_B 1kpl.
2/ hustawka wagowa — WAKA — 100018_M 1kpl.
3/ zestaw sprawrioiowy - KAROLINA — 30014_M 1kpl.

SPECYFIKACJA URZADZEN ZABAW RUCHOWYCH

hustawka wahadtowa podwdjnaz metalowymi nogami

- wymiary uradzenia: 3,35mx 1,95m

- wymiary strefy bezpiecastwa: 7,50 m x 3,00 m

- wysoka¢ catkowita: 2,26 m

- wysokaé¢ swobodnego upadku: 1250 mm

Materiaty

Konstrukcja wykonano z rury stalowej, ocynkowangjiklowo i malowanej akrylowo w kolorze
niebieskim, belka gérna czerwona,

tancuch techniczny kalibrowany, ocynkowamplelowo lub nierdzewny,

Sruby maszynowe ocynkowane,

Siedzisko hétawki wykonane na konstrukcji stalowej, powlekaneng, zawieszone na hyskach
samosmaruagych,

Beton klasy C12/15.

Zabezpieczenia
Stal zabezpieczona przez odtluszczenie i cynkowaipielowe,
Sruby ocynkowane, nakiki zakryte zalepkami dwucgsciowymi.

Montaz
Montowanie do podiza za pomog kotew zabetonowanych w gruncie. Wg. specyfikagidocenta.

hustawka wagowa

- wymiary uradzenia: 0,50 mx 3,00 m

- wymiary strefy bezpiecastwa: 2,50 m x 5,00 m

- wysoka¢ catkowita: 0,90 m

- wysoka¢ swobodnego upadku: 900 mm

Materiaty

Profil stalowy zamknity ocynkowany, blacha czarna gr. 5mm ocynkowana,
Sruby maszynowe ocynkowane,

Siedzisko heétawki wykonane z HDPE,

Beton klasy B-15.

Zabezpieczenia
Stal zabezpieczona przez odtluszczenie i cynkowkapielowe,
Sruby ocynkowane, nakiki zakryte zdlepkami dwuczsciowymi.

Montaz



3/

Montowanie do podiza za pomog kotew zabetonowanych w gruncie. Wg. specyfikaaidocenta.

zestaw sprawndciowy - urzadzenie wspinaczkowe

- wymiary uradzenia: 9,60 mx 5,20 m

- wymiary strefy bezpiecastwa: 13,00 m x 8,55 m
- wysoka¢ catkowita: 2,30 m

- wysoka¢ swobodnego upadku: 2200 mm

Materiaty

Nogi wykonano z profili stalowych o przekroju 9®& mm, malowanych lakierem akrylowym w
kolorze niebieskim,

Jako zabezpieczenia dodatkowo rurki stalowe, plaskq blacha

Podesty z desek drewnianych, impregnowanyéhiemiowo, niemalowanych,

Drabinka pozioma konstrukepasna ma wykonaa z profili metalowych

90 x 90 mm a poziomz ptyt HDPE w kolorze czerwonym ze stali nierdzeyrzestaw do przewrotow
z rurek ocynkowanych i dodatkowo pomalowanych pkoso,

Przeplotnia z lin konstrukejnosna ma wykonasz profili metalowych i malowanego farbami
akrylowymi w kolorze niebieskim, gérna belka z pitoktalowego zimno gtego, liny
polipropylenowe na oplocie stalowym potone ze sabplastikowymi hcznikami,

Zjezdzalnia: boki z HDPE§lizg z blachy nierdzewnej,

Scianka alpinistyczna wykonana ze sklejki wodoodppszalunkowej, dodatkowo mocuje sichwyty
z tworzywa opartego naywicach, uchwyty mocuje siza pomog srub nimbusowych i naktek
pazurkowych,

Przeplotnia tukowa wykonana z profilu zimnetgigo ocynkowanegaakielowo, do niego mocujecsi
ocynkowane rozpory wykonane z tego samego prafiddatkowo mocuje siliny polipropylenowe na
oplocie stalowym paftzone ze sabplastikowymi kcznikami,

Sruby maszynowe ocynkowane,

Marki stalowe ocynkowane wykonane z blachy i rury,

Beton klasy C12/15.

Zabezpieczenia
Stal zabezpieczona przez odtluszczenie i cynkowapielowe oraz dodatkowo malowana proszkowo,
Drewno impregnowane @iieniowo,

Nakretki zakryte zalepkami z tworzywa.

Montaz
Montowanie do podiza za pomog kotew zabetonowanych w gruncie. Wg. specyfikaaidocenta.

a) BOISKO WIELOFUNKCYJINE
Boisko wielofunkcyjne z nawierzchppoliuretanow zlokalizowane kdzie w czsci potudniowej
dzialki nr 318/4 oraz na dz. nr 1924,
Boisko o wymiarach zewgtrznych 19 x 32 m, nawierzchnia poliuretanowa —,6082, w caléci
ogrodzone pitko chwytami w rozstawie stupkéw co 8 m
Zaprojektowano ogrodzenie boiska zd#ej strony pitko chwytami. Boiskoghzie lokalnie
ogolnodostpne dlasrodowiska.

ROZWIAZANIA TECHNICZNE BOISK:

Boisko do koszykéwki 19,0 x 32,0 m

Nawierzchnia: poliuretanowa

Wyposaenie sportowe: Stojak stalowy ocynkowany jednosiuy tablica 90x120cm, okez uchylna
ocynkowana, siateczka do qbey. llo§é: 2 zestawy.

Boisko do siatkowki 19,0 x 32,0 m

Nawierzchnia: poliuretanowa

Wyposaenie sportowe: Stupki stalowe montowane w tulejpcbgulacja wysok&i mocowania siatki
i mechanizmem nagjowym, siatka catosezonowa. déo 1 zestaw.

b) TABLICA INFORMACYJNA 1 szt.
Tablica informacyjna — Tl — 1 szt. Tablica o wynaieln 105x75cm, wysokoé catasci 2,20 m
(konstrukcja: rama aluminiowa o szer. 30mm, stupgizekroju kwadratowym 40x60mm z



aluminium, oszklenie z tworzywa pleksi odpornegaidarzenia o gr. 4mm, uszczelnienie, zawiasy,
$ciana tylna z blachy ocynkowanej, malowanej prosakoa kolor RAL 7045). Zastosowéablice
informacyjm jednostrona np. firmy ZIEGLER TRADYCJA w kolorze RAL 7045. Mogvanie wg
wytycznych producenta. Tablica zawiéraa informaci o regulaminie korzystania z placu zabaw.

C) LAWKA Z OPARCIEM2 szt.
OGOLNA CHARAKTERYSTYKA
tawka umieszczona na terenie utwardzonym w potrjaeeéci przy placu zabaw wg. planszy
podstawowej rys. nr 2a.
Przewidziano tawk z oparciem typu np. ZIEGLER STENA

SPECYFIKACJA

wysokasé 42 cm
szerokdé 62 cm
dtugas¢ 180 cm

waga ok. 55 kg
Materiaty:

siedzisko: listwy z drewnswierkowego malowanego lakierobejc

konstrukcja: stelaz rury stalowej fi 60 mm, ocynkowanej i malowapepszkowo na kolor RAL 7045
Kolorystyka:

siedzisko: mahoniowy

konstrukcja: grafit RAL 7045

Montaz:

Montowanie do podta za pomog kotew zabetonowanych w gruncie, wg. specyfikagidaicenta.

d) KOSZ NA SMIECI 1 szt.
OGOLNA CHARAKTERYSTYKA
Kosz nasmieci ulokowa obok tawki wg. planszy podstawowej rys. nr 2a.
Przewidziano kosz typu np. ZIEGLER HATFIELD z gmetnej.

SPECYFIKACJA

wysokasé 150 cm
szerokéé 44 cm
dtugas¢ 36 cm

pojemnd¢ 301
waga ok. 18 kg
Materiaty:

stela z rury stalowej grednicy fi 42,4 mm, pojemnik z blachy stalowej, bkgwanej ogniowo i
malowanej proszkowo w kolorze RAL 7045

pokrywa aluminiowa w formie koputy

Kolorystyka

pokrywa: RAL 7045

Montaz:

wolnostopcy z maldiwoscia zakotwieniaza pomog kotew zabetonowanych w gruncie. Wg.
specyfikacji producenta

e) PROJEKTOWANE PILKOCHWYTY
OGOLNA CHARAKTERYSTYKA
W projekcie zagospodarowania przewidziano ogrodztarenu boiska wielofunkcyjnego pitko
chwytami np. typu Huck do wysoka 6,0 m wraz z furtg dwuskrzydtovg — wg. rys. nr 7.

SPECYFIKACJA

Stupki:

Aluminiowe o przekroju kwadratowym malowane proszko Monta stupéw w specjalnie
przygotowanych, 70cm tulejach, w rozstawie co 3,@gnrys. nr 6

Sitaka:

Polipropylenowa bezgztowa siatka o podwaszonej wytrzymaléci i odporngci na warunki
atmosferyczne i zabrudzenie



UWAGA!

Wszystkie elementy wymienione powiej moga byé zastpione przez inne, rownowane,
posiadajgce wszystkie wymagane atesty, certyfikaty i pozwail@ po uprzednim zaakceptowaniu
przez inwestora oraz architekta.

f)OSWIETLENIE — 5 szt.
W projekcie wskazano lokalizach sztuk latarni parkowych. Przewiduje gden typ: latarni o
wysokaci 3,5m (5 szt.) wzdtusciezki spacerowej oraz drogi dojazdowej. Opracowanglaaia lamp
wg odrbnego opracowania elektrycznego.

s)] OStLONA NA SMIETNIKI — 1 szt.
W konstrukcji drewnianej — wg. rysunku nr. 8, stugkewniane mocowane do stép fundamentowych.
Obicie z desek elewacyjnych drewnianych.

UWAGA: wymienione w opisach lub rysunkach nazwy firm
i producentow nie oznaczaja obowiazku ich stosowania w
realizacji przedmiotowej inwestycji, lecz stanowia jedynie
podstawe do : okresSlenia parametrow technicznych i
technologii oraz poziomu cen materialow stosowanych w
realizacji projektowanego zamierzenia.

DOLACZONE DO SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ RYSUNKI | PARAMET RY
URZADZEN STANOWIA WYTYCZNE TECHNICZNE URZ ADZEN. WYMAGANE
JEST ZASTOSOWANIE URZADZEN NIEGORSZYCH NIZ ZAWARTE W
PROJEKCIE TECHNICZNYM | SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ



