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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1 Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspodlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru roboét, ktore zostang wykonane
ramach remontu drég o nawierzchniach nieulepszonych na terenie Gminy Wilamowice.

1.2. Zakres stosowania SST
1.2.1. Jako czg$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy stosowa¢ w
zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Wymagania ogoélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D-00.00.00. — Ogolne

D-04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza

D-04.04.02. — Podbudowa tluczniowa

D-04

1.3.2. Specyfikacje techniczne zgodne sa z zasadami zlecania robot i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje
i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Budowy.

1.4.3. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.5. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa
1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Nadzor.
1.4.6. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy i profilu
istniejacej nawierzchni.

1.4.7. Pobocze - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczania
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Polecenie Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Nadzér, w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.9.  Slepy Kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
wykonania.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Nadzoru.
1.5.1. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Nadzér Wykonawcy stanowiag
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca kolejnos¢ ich
waznosci:

a) Umowa

b) Warunki przetargu



¢) Specyfikacje

d) Dokumentacja projektowa

e) Oferta wykonawcy

f) Kosztorys

g) Wszelkie inne dokumenty stanowiace zalacznik do umowy

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi,

a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca Przedstawi Nadzorowi do zatwierdzenia uzgodniony

z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Nadzor.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Nadzorem przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okres$lonych przez Nadzor, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Nadzor. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczony ceng
umowna.

I.5.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotycza ochrony
srodowiska naturalnego.

1.5.3. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.4. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Nadzor)

1.5.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe, oraz inne
przepisy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MIATERIALY,

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $§wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do



zatwierdzenia przez Nadzor.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane

z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda

formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji stanu terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych

w dokumentach budowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan

umowy lub wskazan Nadzoru..

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatlow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Nadzor w celu sprawdzeni zgodnosci

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w cel sprawdzenia

ich wlasciwosci.

Wiynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow po wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Nadzor bgdzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni beda zachowane nastgpujac warunki:
a) Nadzor bedzie mial zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Nadzér bedzie miat wolny dostgp w dowolnym czasie do tych czg§ci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Nadzor. Jezeli Nadzor zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialow do
innych robot niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez
Nadzor.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty do czasu, gdy bgda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwos$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli
przez Nadzor.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Nadzor; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Nadzor.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
tam , gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$é
wariantowego uzycia sprze¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Nadzoér o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akeeptacji Nadzoru, nie moze by¢
poOzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jakos$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa , wymaganiami SST, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagac bedzie tego Nadzor, beda poprawione przez Wykonawcg na jego koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Nadzor nie zwalnia Wykonawcy od



odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot beda oparte na

wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze

w normach i wytycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy- nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Nadzoru programu zapewnienia

jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i

organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST oraz poleceniami i

ustaleniami przekazanymi przez Nadzor.

Program Zapewnienia Jakosci bgdzie zawieraé:

a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiar6éw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposoOb oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizmow

sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w -procesie technologicznym, proponowany

sposob 1 formg przekazywania tych informacji Nadzorowi;

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli jakos$ci robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac, zalozona
jakos$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprze¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Nadzor bedzie miat zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce ulepszone z wlasne;j
woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Nadzér. Probki
dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Nadzér beda odpowiednio oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Nadzor.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, lub inne procedury,
zaakceptowane przez Nadzor.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Nadzor o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Nadzoru.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé¢ Nadzorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w uzgodnionych terminach.

6.6. Badania prowadzone przez Nadzor
Dla celéw kontroli jakosci i1 zatwierdzenia, Nadzdr uprawniony jest do dokonywania pobierania probek
i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze



strony Wykonawcy i producenta materiatow.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Nadzoér moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na postawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczna w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, objgte
certyfikacja okre§long w pkt.1 i ktére spetniajag wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawceg
Nadzorowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce

w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢

za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy b¢da dokonane trwata technika
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Nadzoru.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Nadzorowi
do ustosunkowania sig.

Decyzje Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia zajeciem
stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa

1 SST, w jednostkach ustalonych w TER (tabeli elementow rozliczeniowych).

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Nadzoru o zakresie obmierzanych robot 1
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane beda poprawione wg polecen
Nadzoru na pis$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem robot

7.2. Zasady okreSlania iloSci robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone wzdhuz linii osiowe;.
Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone wm’® jako dhugosé
pomnozona przez $redni przekrd;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach z wymaganiami SST

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Nadzor.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie
trwania robot.



7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Nadzor.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robdt, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty

i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone

w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo§ci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Nadzor.

8.3 Odbidr czeSciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg§ciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Nadzor.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bgdzie stwierdzona przez Wykonawcg
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Nadzor zakonczenia robot i przyjecia dokumentdw , o ktorych mowa w pkeie 8.4.2 Odbioru ostatecznego
robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan
i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania z Dokumentacja Projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych , odbioréw robot
zanikajacych ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona warto$§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koficowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiagzany przygotowac nastgpujace dokumenty:



1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace i zamienne),
3. Recepty i ustalenia technologiczne,

4. Dzienniki Budowy i rejestry obmiardw,

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST,

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST

7. Opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z ST,

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt whascicielom urzadzen,

9. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. Kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

11. Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. "Odbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg, za jednostke ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami, - koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D.00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy, i wymagan ogolnych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
I. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89, poz.414). z pdzniejszymi zmianami, w tym
Dz. U. Nr 88 z 19971, poz. 554 oraz Dz. U. Nr 111 z 1997r, poz. 726
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (MP Nr 2 z 1995r.,poz. 29).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1989r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14.poz. 60 z p6zniejszymi zmianami

4. Warunki umowy.



D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA
1. Wstep

I.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta mechanicznie, lub r¢cznie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza w
ramach zadania okre§lonego w punkcie 1.1 D.00.00.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy realizacji robot
zwigzanych z remontami drég o nawierzchniach nieulepszonych na terenie Gminy Wilamowice.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z profilowaniem i
zaggszczaniem podloza. Przewiduje si¢ wykonanie koryta mechanicznie, lub rgcznie i zaggszczenie mechaniczne.
1.4. Okreslenia podstawowe.

'Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi normami i definicjami uzytymi

w D.00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET
Profilowanie wykonywac¢ rg¢eznie, zaggszezanie wykonywac ptyta wibracyjna o cigzarze 750-100 kg.

4. TRANSPORT
Samochody samowytadowcze do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogolne.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania korytarza oraz profilowania i zaggszczania podtoza dopiero po
zakonczeniu i odebraniu robot ziemnych oraz wszystkich robot zwiazanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.
Wykonawca przedstawi nadzorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywane koryto.
5.2. Profilowanie podtoza.
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen oraz
nalezy sprawdzi¢ czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podtoza.
W przekroju podtuznym nalezy profilowa¢ zgodnie z niweleta, a w przekroju poprzecznym: - na prostej - 2 % w
spadku konstrukeji nawierzchni
Tolerancja wykonania w stosunku do dokumentacji projektowe;:

- dla niweletv -3cm, £lem

- dla spadkéw poprzecznych -+ 0,5 % wartosci bezwzglednej spadku
5.3. Zaggszczenie podloza
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez walowanie. Jakiekolwiek
nieré6wnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce, w sposob zaakceptowany
przez Nadzor.
Wymagania odnos$nie podtoza gruntowego uzaleznione sa od strefy korpusu:
5.3.1. Strefa gorna
Strefa gérna korpusu obejmuje warstwe od 0 do 20 cm, liczac w gtab od powierzchni korony robdt ziemnych.
Wymagania:

- wskaznik zaggszczenia Wz >1,0

- modul wtorny E, > 100 MPa

- wskaznik odksztalcenia I, <2,2



5.3.2. Strefa dolna
Strefa dolna korpusu obejmuje warstwg od 20 do 30 cm, liczac w gtab od powierzchni korony robo6t ziemnych.
Wymagania dla gruntéw spoistych:
- wskaznik zaggszczenia Wz >0,97 - modut wtérny E, > 30 MPa
- wskaznik odksztatcenia I, <2,2
Wymagania dla gruntéw niespoistych:
- wskaznik zageszczenia Wz >1,0
- modul wtorny E; > 60 MPa
- wskaznik odksztatcenia I, <2,2
5.3.3. Dla podtoza pod chodniki
- wskaznik zaggszczenia Wz > 0,97
- modut wtorny E, > 40 Mpa
6. wskaznik odksztatcenia o <2,2
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza.
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
W czasie rob6t wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne, w zakresie i z czgstotliwo$cia

gwarantujaca zachowanie wymagan jakos$ci robot. Wskaznik zaggszczenia nalezy sprawdzac
wg BN-77/8931-12.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza dokonuje si¢ na budowie w metrach
kwadratowych.
8. ODBIOR ROBOT
Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postg¢pu robot.
Wykonawca zgtasza nadzorowi do odbioru zakonczony odcinek koryta i przedstawia wszystkie badania
z biezacej kontroli robot. Odbioru dokonuje nadzoér na podstawie raportow Wykonawcy, ewentualnych
uzupelnien badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatno$¢ za metr kwadratowy wykonanego koryta nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakos$ci robot,
na podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych, z ewentualnymi potraceniami za niewtasciwe cechy
geometryczne oraz zaggszczenie.
Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje:

- prace pomiarowe

- odspojenie nadmiaru gruntu z zatadunkiem na $rodki transportu i wywiezienie

- profilowanie dna koryta

- zaggszczenie
- utrzymanie koryta
9.1. Ogolne warunki ptatnosci
Okreslone sg w D.00.00.00.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-87/8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okre§lenia.
2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta.
4. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celéw drogowych
i lotniskowych.
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
6. BN-77/8931-05 Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podloza nawierzchni
podatnych.

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu



D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego grubosci 20 cm, 15 cm i 10 cm
1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1, stanowiacych element remontu drég gminnych o nawierzchniach
nieulepszonych na terenie Gminy Wilamowice.
1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego niesortowanego 0-63 mm wg PN-S-06102
1.4.  Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami, wytycznymi i okre$leniami
podanymi w ST DM.00.00.00 - ,,Wymagania Ogodlne”.
1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robo6t i ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00 -
»Wymagania Ogodlne”.
2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudow z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane niesortowane 0-63 mm
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.
2.1.  Rodzaj stosowanych materiatow
- warstwa podbudowy - kruszywo tamane niesortowane 0 - 63 mm o uziarnieniu ciaglym

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1 Krzywa uziarnienia, okreslona wedhug normy PN-S-06102 powinna miesci¢ si¢ w obszarze pomiedzy
krzywymi granicznymi podanymi w rysunku 1.
TABLICA 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie do podbudowy

zasadniczej.
Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[ mm | [%]
63 100
315 78+100
16 58+87
8 42+70
4 30+54
2 21+41
0.5 10+23
0.075 3+10

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
TABLICA 2. Wymagane wtasciwosci kruszywa

L.p. Wrhasciwosci badane wedlug Wymagania
1. Zawartos¢ ziaren nieforemnych nie wigcej niz 35-40
2. Stopien przekruszenia ziaren 75
3. Scieralno$¢ ziaren wigkszych od 2 mm
w bebnie
Los Angeles wg PN-79/B-06714/42
ubytek masy nie wigkszy niz 30-35
4. Mrozoodporno$¢ ziaren wigkszych od
2 mm wg PN-79/B-06714/19 po 25




cyklach zamrazania i odmrazania
ubytek masy % nie wigkszy niz 5-10
5. Wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01
kruszywa 5-krotnie zaggszczonego
metoda normalng wg PN-88/B-044881 30-70
6. Zawartos¢ zanieczyszczen obcych wg
PN-78/B-06714/12 nie wigcej niz 0.2
7. Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych Barwa cieczy nad
wg PN-78/B-06714/26 kruszywem nie
ciemniejsza od
barwy wzorcowej

*  Frakcje kruszywa lamanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinny mie¢ nie mniej niz
75 % wagowo ziaren przekruszonych, posiadajacych wigcej niz jedna przetamana powierzchnig.
2.2.2 Woda

Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac¢ wodg czysta.
2.3.  Kontrola jakosci materiatdw w okresie dostaw

Kontrola jakosci materiatow polega na przeprowadzeniu badan fizycznych materialow i jakosci wody
na reprezentatywnych probkach i poréwnaniu wynikow z wymaganiami okreslonymi w p. 2.2.1. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami.
3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowa¢ nastgpujacym, sprawnym
technicznie sprzgtem:
— roz$cielanie reczne, zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe pod podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
ST D.04.01.01 - ,,Profilowanie i zaggszczanie podloza”.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.

5.2.  Wpytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy transportowa¢ na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu
wysychaniu.

5.3.  Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana rgcznie w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej.
Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania
przez watowanie lub zaggszczanie zaggszczarka ptytowa. Watowanie powinno postgpowac stopniowo od dolnej
do gornej krawedzi podbudowy.

Zageszezenie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego
niz 1.0 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481  (metoda II).

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarnisto§¢ kruszywa, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych
zgodnie z BN-64/8931-02. Obciazenia nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 500 m* lub wedhug zalecen
Inzyniera.

Podbudowa zasadnicza z kruszywa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$nosci

Podbudowa z kruszywa o Wymagane cechy podbudowy
wskazniku w noép'oéci nie Wskaznik zag | Max ugigcie sprezyste pod | Min modut odksztalcenia
mniejszym niz % Is nie mniejszy kotem mm mierz ptyta ¢ 30 cm
niz MPa




40 kN 50 kN od pier. obc od drug.

El obc. E2
60 1,0 1,4 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

Zaggszczenie podbudowy z kruszywa nalezy uznac za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtornego
modutu odksztalcenia do pierwotnego mierzony przy uzyciu plyty o srednicy 30 cm jest nie wigkszy od 2,2.

Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, material w roztozonej warstwie powinien by¢
zwilzony woda i rownomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy zaggszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja -1%, +2%.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
6.1.  Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.1.1 Ro6wno$é podbudowy

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczac:
— 12 mm - dla podbudowy zasadniczej
6.1.2 Spadki poprzeczne podbudowy

Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja £ 0,5 %.
6.1.3 Rzedne podbudowy

Roznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.1.4 Uksztaltowanie osi podbudowy

0Os$ podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi podbudowy nie wigcej niz + 5 cm.
6.1.5 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm, - 5 cm.
6.1.6 Wymagania dotyczace gruboéci warstwy

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonaé¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m” .

Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczacé:
— dla podbudowy zasadniczej: £ 10 %
6.2.  Wymagania dotyczace no$nosci i zageszczenia podbudowy wedtug obciazen ptytowych

Nalezy wykona¢ pomiary nos$nosci podbudowy z kruszywa, wedlug obciazen ptytowych, zgodnie z
BN-64/8931-02. Obciazenia nalezy wykonac nie rzadziej niz raz na 500 m? lub wedtug zalecen Inzyniera.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [ m* ] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych. Odbiér podbudowy
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej
podbudowy, bez hamowania postgpu robot.

Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa, Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inzyniera.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Placi si¢ za metr kwadratowy [ m” ] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe
— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta
— sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza
— dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania
— roztozenie mieszanki - zaggszczenie
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych - utrzymanie podbudowy w czasie robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1  Normy
PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.




D-04.04.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.2 Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie
1.1
1.3 Zakres robdt objetych SST
Kruszywo naturalne stabilizowane mechanicznie zastosowano do wykonania podbudowy pomocniczej
dolna warstwa podbudowy wg kpt.1.4.19e ,,Przepisy ogdlne” D-00.00.00. przy remontach drég gminnych na
terenie Gminy Wilamowice.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.18Stabilizacja mechaniczna to proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o
wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.
1.4.2 Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. ,,Przepisy ogolne”.
2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej powinna by¢ mieszanka piasku, pospotki lub zwiru.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1 Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa okreslona wg PN-91/B-06714/15 powinna leze¢ pomigdzy krzywymi
granicznymi. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci w-wy uktadanej
jednorazowo.
2.2 Wiasciwosci kruszywa
1. zawarto$¢ ziaren nieforemnych wg PN-78/B-087114/16 - nie wigeej niz 40%
2. Scieralno$¢ ziaren wigkszych od 2mm w bgbnie Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 ubytek masy nie
wigkszy niz 40%
3. mrozoodporno$¢ ziaren wigkszych od 2mm wg PN-78/B-06714/19 po 25 cyklach nie wigcej niz 10%
4. plastycznos¢ wg PN-88/B-04481 frakcji przechodzacych przez sito 0.42mm:
a/ granica ptynnosci - nie wigeej niz 25%
b/ wskaznik plastyczno$ci nie wigcej niz 6%
5. wskaznik piaskowy wg PN-64/8931-01 kruszywa nie zaggszczonego >40%
6. zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-06714/12
7. zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-78/B-06714/25 barwa cieczy nie ciemniejsza od barwy
WZOIrcowej
2.3 Zrédla materiatow
Wszystkie materiaty zuzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera. Wykonawca powinien dostarczy¢ nie pdzniej niz 30 dni przed rozpoczeciem robdt wyniki
badan laboratoryjnych lacznie z projektowana krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatdéw.
Materialy te beda zaakceptowane przez Inzyniera, jezeli wyniki badan wskaza zgodno$¢ cech materiatow z
wymaganiami zawartymi w p.2.
3. SPRZET
Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:
e mieszarki stacjonarnej wyposazonej w urzadzenia dozujace wodg, powinny zapewni¢ wytworzenie
jednorodnego materialu o wilgotnosci optymalne;.
o uktadarki kruszywa lub za zgoda Inzyniera mozna dopusci¢ koparka - spycharke
ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne lub zaggszczarki ptytowe
4. TRANSPORT
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Przygotowanie podioza
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonych w SST
D-04.01.01. ,koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.
5.2 Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Wytwarza¢ ja w mieszarkach stacjonarnych zapewniajacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposdb przeciwdziatajacy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.




5.3 Rozkladanie mieszanki kruszywa
Mieszanke nalezy rozktada¢ dwuwarstwowo. Kazda w-wa powinna by¢ zaggszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgeie budowy nastgpnej w-wy moze nastapi¢ po
odbiorze przez Inzyniera poprzednich w-w.
5.4 Zaggszczanie
Zaggszczenie kontynuowaé do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1.0 wg normalnej
proby Proctora - PN-88/B-04481 (metoda IT). Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej
wg normy j.w. Wilgotno$¢ powinna by¢ w przedzile od 1% powyzej do 2% ponizej wilgotno$ci optymalnej.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw wg punktu 2.1 i 2.2 niniejszej SST i przedstawi¢ wyniki
InZynierowi.
6.2 Badania w czasie robot
6.2.1 Badania kruszywa
uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wilgotnos¢, powinny by¢ przez Wykonawce
badane co najmniej dwukrotnie dla kazdej dzialki roboczej. Probki nalezy pobieraé w sposob losowy, z
roztozonej w-wy przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
Badania pelne kruszywa, obejmuja oceng wszystkich wtasciwosci okreslone w p. 2.2 niniejszej SST powinny
by¢ wykonane przez wykonawce z czgstotliwos$cia gwarantujaca zachowanie jakosci robdt, a szczegodlnie w
przypadku zmiany zrdédta pobierania materialow oraz w innych przypadkach okres§lonych przez Inzyniera.
6.2.2 Badania zaggszczenia podbudowy
Zaggszczenie kazdej w-wy powinno odbywac si¢ do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego
od 1.0 wg normalnej proby Proctora. Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12 na kazdej
dzialce roboczej przynajmniej w dwoch punktach wybranych losowo.
6.3 Badania i pomiary wykonanej w-wy podbudowy
6.3.1 Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ w-wy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu conajmniej w 3 losowo
wybranych pkt. na kazdej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 400 m2 podbudowy.
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w 3 pkt. lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m2. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé +10%,-10%.
6.3.2.Nos$nos¢ i zaggszczenie podbudowy wg obciazen ptytowych
Zgodnie z BN-64/8931-02. Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej z kruszywa powinien
by¢ >50mpa. Zageszczenie podbudowy jw. nalezy uznaé¢ za prawidlowe jezeli stosunek wtoérnego modutu do
pierwotnego, mierzonego przy uzyciu ptyty o $rednicy 30cm jest nie wigkszy od 2.2 No$no$¢ badac¢ raz na 3000
m2.
6.3.3 Pomiary cech geometrycznych
6.3.3.1 Réwnos¢
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-ro metrowa tata co 20 m. Nieréwnos$ci nie powinny
przekracza¢ 15 mm.
6.3.3.2 Spadki poprzeczne
Spadki te powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +,- 0.5%. Pomiar 1 x 100 m
dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.3.3 Rzedne podbudowy
Rzedne nalezy sprawdza¢ co 100m. Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm i -2cm.
6.3.3.4 Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co najmniej 1x 100m. Szerokos$¢ ta nie moze rézni¢ si¢ od
szerokosci projektowanej wigcej niz +10cm,-5cm.
6.3.3.5 Grubo$¢ podbudowy
Jak w punkcie 6.3.1 niniejszego SST.
7. OBMIAR ROBOT
Obmiar kazdej w-wy podbudowy jw. powinien by¢ dokonany budowie w m” po jej utozeniu i zageszczeniu.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wskazanych w
dokumentacji projektowej z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na pisSmie przez Inzyniera. Ilos¢ wg
,»Labeli elementow rozliczeniowych”.
8. ODBIOR ROBOT
Odbidér podbudowy dokonany powinien by¢ na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, na zasadach okreslonych D-00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje:



prace pomiarowe

sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza

przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

roztozenie mieszanki

zaggszczenie roztozonej mieszanki

przeprowadzenie pomiar6éw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST

utrzymanie podbudowy w czasie robot

Ilo$¢ zakonczonych i odebranych roboét okreslonych wg obmiaru, zostanie oplacona wg cen jednostkowych za
Im2 w-wy podbudowy o grubosci okreslonej w dokumentacji projektowej z ewentualnym uwzglednieniem
sumy potracen za:

- niewlasciwa grubos¢

- niewlasciwe zaggszczenie

- niewlasciwe cechy geometryczne



